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INFORMATII GENERALE

SCOPUL MANUALULUI

e Acest manual face parte integrantd din echipament si a fost elaborat de Producator pentru a furniza
informatiile necesare persoanelor autorizate sa interactioneze cu acesta pe parcursul duratei sale de viata.

e  Operatorii aparatului trebuie sa adopte practici de lucru corecte si trebuie sa citeasca cu atentie si sa
respecte toate instructiunile cuprinse in acest manual.

e Acest manual este redactat de Producator in limba originala italiana si poate fi tradus 1n alte limbi pentru a
satisface cerintele legale si/sau comerciale.

e  (Cititi cu atentie instructiunile continute Tn acest manual pentru a evita orice riscuri inutile pentru sanatatea
si siguranta persoanelor, precum si daunele economice.

e  Pastrati acest manual la loc sigur si accesibil pentru o consultare rapida.

e  Este posibil ca unele informatii si ilustratii continute Tn acest manual sa nu corespunda perfect cu aparatul
detinut; cu toate acestea, acest lucru nu afecteaza functionarea aparatului.

e  Producatorul isi rezerva dreptul de a efectua modificari fara nicio obligatie de a comunica o notificare
prealabila.

e  Urmatoarele simboluri sunt utilizate Tn acest manual pentru a evidentia unele informatii deosebit de
importante sau pentru a identifica anumite specificatii importante.

Acest simbol indica situatii care implica un pericol iminent, care, daca este ignorat, ar putea pune
in pericol sanatatea si siguranta persoanelor.

Acest simbol indica situatii in care este necesar sa ne comportam intr-un anumit mod, pentru a
evita riscuri care afecteaza sanatatea si siguranta persoanelor si pentru a proteja dispozitivul.

Acest simbol identifica informatii tehnice deosebit de importante care nu trebuie ignorate.
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IDENTIFICAREA PRODUCATORULUI SI A ECHIPAMENTULUI

Placa de identificare prezentata aici este aplicatd direct pe | pLACA DE IDENTIFICARE
aparat. Aceasta contine referinte si toate informatiile esentiale

pentru operarea in siguranta a dispozitivului. (A)  Numele producatorului
Pentru orice cerinte tehnice, va rugam sa contactati Centrul (C) Model ] ©) A””,I de,
de Servicii Tehnice al producatorului sau un distribuitor autorizat. (C) Versiune fabricatie

Pentru asistenta tehnica, va rugam sa indicati datele raportate pe
placa de identificare, numarul aproximativ de ore de lucru si tipul
de defect constatat.

A. Denumirea producatorului.
Eticheta de conformitate CE.

. . § . (D)  Specificatii  (c) Numarde (B) Eticheta
D. Date tehnice: tensiune, curent, clasa de protectie, tehnice serie conformitate EC

greutate, latime de taiere.

B
C. Model si versiune/numar de serie/an de fabricatie.
D

INFORMATII PRIVIND SIGURANTA

Producatorul a avut in vedere posibilele pericole si riscurile personale care pot rezulta din interactiunea cu
echipamentul. Scopul acestor informatii este de a informa utilizatorii in privinta necesitatii utilizarii cu mare precautie a
echipamentului, pentru a evita riscurile.

¢ Cititi cu atentie manualul, in special instructiunile de siguranta si asigurati-va ca le intelegeti complet inainte
de a utiliza produsul. Folositi echipamentul numai in scopurile prevazute specific de producéator. Urmati
cu atentie instructiunile de operare, intretinere si reparatii.

e Cand utilizati robotul, asigurati-va ca nu se afld nimeni in zona de lucru, in special copiii, persoanele
in varsta sau persoanele cu dizabilitati si animalele de companie. In caz contrar, programati robotul s&
functioneze in momente in care nu existd nimeni in aceastd zona. Urmariti robotul daca stiti ca in
zona de lucru sunt animale de companie, copii sau alte persoane. Daca o persoana sau un animal
se aflda in calea robotului, opriti robotul imediat.

e Monitorizati robotul atunci cand functioneaza in zonele din apropierea spatiilor publice sau private care nu
sunt Tmprejmuite.

e Daca este folosit in spatii publice, in jurul zonei de lucru a robotului trebuie plasate indicatoare de avertizare.
Acestea trebuie sa contina urmatorul text: “Atentie! Echipament automat de tundere a gazonului! Feriti-
va de utilaj. Supravegheati copiii!”

e Acest robot nu este conceput pentru a fi utilizat de persoane si copii cu capacitati fizice, senzoriale
sau mintale limitate sau de persoane lipsite de experientd care nu cunosc produsul, cu exceptia
cazului in care sunt supravegheate de o persoand care este responsabilda de siguranta lor sau au
primit instructiuni privind modul de utilizare a aparatului. Copiii vor fi supravegheati pentru a se asigura
Ca nu se joaca cu aparatul.

¢ Nu permiteti folosirea robotului de catre persoane care nu stiu cum functioneaza acesta.

o Operatorii care efectueaza lucrari de intretinere si reparatii trebuie sa fie pe deplin constienti de caracteristicile
sale speciale si de reglementarile privind siguranta. Inainte de a utiliza robotul, cititi cu atentie manualul de
operare si asigurati-va ca intelegeti instructiunile.
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e Nu scoateti, ocoliti sau modificati niciodata dispozitivele de siguranta instalate. Producatorul nu raspunde
daca sunt folosite piese de schimb neoriginale. Nerespectarea acestei cerinte poate pune in pericol grav
sanatatea si siguranta persoanelor.

o Verificati sa nu existe jucarii, scule, ramuri, imbracaminte sau alte obiecte pe gazon care sa poata deteriora
cutitul. Orice obiect de pe gazon poate deteriora sau impiedica functionarea corecta a robotului.

¢ Nu permiteti nimanui sa se aseze pe robot. Nu ridicati echipamentul pentru a-i inspecta lama in timp ce acesta
functioneaza. Nu puneti mana sau piciorul sub robot in timp ce acesta functioneaza.

e Nu folositi robotul atunci cand sistemul de aspersoare functioneaza. In acest caz, programati robotul
si sistemul de aspersoare, astfel incat sa nu functioneze in acelasi timp. Nu spalati robotul cu jet de apa
de inaltd presiune si nu il scufundati in apa, partial sau complet, deoarece nu este etans.

e Deconectati sursa de alimentare si activati dispozitivul de sigurantd fnainte de a efectua orice reglaje
sau fintretinere pe care utilizatorul este autorizat sa o efectueze. Folositi dispozitivele de protectie
personald recomandate de producator, in special, purtati intotdeauna manusi de protectie atunci cand
manipulati cutitul.

o Curatarea si intretinerea nu trebuie efectuate de catre copii nesupravegheati.

o Nu folositi robotul atunci cand cutitul este deteriorat. inlocuiti cutitul.

e Nu folositi robotul cu piese exterioare deteriorate. Daca piesele mecanice ale robotului sunt deteriorate,
inlocuiti-le.

e Nu folositi robotul daca cablul de alimentare al transformatorului este deteriorat. Un cablu deteriorat
poate conduce la contact cu piese sub tensiune. Pentru a evita orice risc, inlocuiti cablul la producator sau la
centrul sdu de service sau la o persoana avand calificari similare.

e Verificati robotul Tn mod regulat pentru a va asigura ca cutitul, suruburile de montare si mecanismul
de taiere nu sunt uzate sau deteriorate. Asigurati-va ca toate piulitele, suruburile si bolturile sunt
strénse pentru a va asigura ca robotul este in stare buna de functionare.

e Daca robotul incepe sa vibreze anormal in timpul utilizarii, apasati ,STOP” si deconectati cablul de
alimentare de la priza electrica.

¢ Nu folositi si nu reincarcati robotul in medii cu substante explozive si/sau inflamabile.

e Utilizati numai Tincarcatorul de baterie si unitatea alimentare furnizate de producator. Utilizarea
necorespunzatoare poate provoca socuri electrice, supraincalzire sau scurgeri de lichide corozive din
baterie. Daca exista scurgeri de lichid, spalati bateria cu apa/neutralizator; in caz de contact cu ochii,
solicitati asistenta medicala.

DISPOZITIVE DE SIGURANTA

1. Bare de protectie
Senzorul din bara de protectie este activat daca robotul loveste un obiect solid mai mare de 9 cm (3,54") 1
ceea ce opreste miscarea in aceasta directie si redirectionandu-se inapoi pentru a evita obstacolul.

naltime,

2. Inclinometru

Daca robotul functioneaza pe o panta care este mai abrupta decéat limita maxima sau se rastoarna, robotul va opri
cutitul.

3. Dispozitiv de oprire de urgenta

Este situat in partea superioara a robotului si este marcat cu textul ,STOP” mai mare decéat celelalte comenzi de
pe tastatura. Apasarea acestui buton Tn orice moment in timpul functionarii va opri imediat miscarea robotului de
tuns iarba si cutitul se va opri.

4. Protectie la supra-curent

Fiecare motor (cutit si roti) este monitorizat continuu in timpul functionarii pentru orice situatie care poate
determina supraincalzirea acestora. Daca acest lucru se intdmpla in motorul rotilor, robotul va incerca sa se
deplaseze Tn directia opusa. Daca supra-curentul persista, robotul se va opri si va semnala o eroare. Daca motorul
cutitului se supraincélzeste, exista doua intervale de interventie. Daca parametrii se incadreaza in primul interval,
robotul va efectua manevrele pentru a debloca cutitul. Daca supra-curentul este sub limita de protectie, robotul se
va opri si va semnala o eroare la motor.
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INSEMNE DE SIGURANTA

Cititi cu atentie instructiunile
de utilizare pentru a
intelege

semnificatile nainte de a
utiliza echipamentul.

Nu atingeti cutitul rotativ si
nu asezati mainile sau
picioarele sub aparat atunci
cand acesta functioneaza.
Asteptati pana cand cutitul si
partile rotative se opresc
complet Tnainte de a le
atinge.

i1

Mentineti o distantd de siguranta
adecvata fatéd de aparat in timpul
functionarii.

In timp ce robotul functioneaza,
asigurati-va ca nu existd persoane
in zona de lucru (in special copii,
persoane Tn varsta sau persoane cu
dizabilitati) si animale de companie.
Tineti copiii, animalele de companie
si alte persoane la o distanta sigura
atunci cand aparatul functioneaza.
Pentru a preveni acest risc, va
recomandam sa programati
activitatile de tundere a gazonului in
momente adecvate de timp.

Nu va urcati pe aparat.

Utilizati  dispozitivul ~ de
siguranta Tnainte de a lucra
la aparat, sau nainte de a-I
ridica aparatul.

Avertisment! Nu pulverizati apa pe
aparat pentru a-l curata sau spala.

in timp ce robotul functioneaza,
asigurati-va ca nu exista persoane
in zona de lucru (in special copii,
persoane Tn varsta sau persoane cu
dizabilitati) si animale de companie.
Tineti copiii, animalele de companie
si alte persoane la o distanta sigura
atunci cand aparatul functioneaza.
Pentru a preveni acest risc, va
recomandam sa programati
activitatile de tundere a gazonului in
momente de timp adecvate.

Utilizati robotul numai cu sursele de
alimentare indicate Tn sectiunea
,Date  tehnice” din  capitolul
,Informatii tehnice”.
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INFORMATII TEHNICE

SPECIFICATII TEHNICE

. Model

Descriere

AO060ELO
Versiune A B
Suprafata maxima recomandata care poate fi tunsa.
Capacitate de lucru (-20% (*)) m? (ft?) 200 (2150) 400 (4300)
Cicluri zilnice necesare pentru a acoperi 2 n cazul gradinilor complexe si a gradinilor cu cu iarba
suprafata maxima (*) care creste repede
Dimensiuni (I x T x A) mm 409x199x335
Greutatea robotului (incl. baterie) kg 8,3 8,6
Tnaltime de taiere (min-max) mm (*) 20 -65(0,78-2,56 ")
Diametrul cutitului cu 4 lame mm (*) 250 (9,84 ")
Sistemul de actionare 4WD

4000 in taiere
Viteza lamei de taiere RPM

3000 la relanti
Viteza la sol metri / minut 18 (59)

50% admisibil, Tn functie de conditiile gazonului si
L . 0 accesoriile instalate.
Panta maxima recomandata (*) fo 40% maxim suportat si recomandat in conditii de gazon
tuns.

Temperatura ambientala de functionare Max °C iNCRA(I;?:OA-;(-)1I'\?-(11OA:’(ﬁ2 EZM)ITI)\/IT:)ZMSQ)OLEZ S:M)a(ﬁax)
Nivelul de zgomot masurat dB(A) 65
Clasa de protectie la infiltratii IP iNC%?Q%%L)IEX?Px 4

Caracteristici electrice

SQOY-2940230
Intrare: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Clasa 1
lesire: 29.4V ; ; 2.3A

- Alternative code -

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Intrare: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Clasa 2
lesire: 29.4V ; 2.0A

Unitate de alimentare (pentru baterii pe baza
de litiu)

Tip de acumulator si baterii reincarcabile
Baterie reincarcabila cu litiu-ion 25.9V - 5.0Ah 25,9 - 7.5Ah

Timp mediu de incarcare 3:00 4:40

Durata medie de tundere dupa un ciclu

de incarcare complet (*) 2:00 3:00

(*) Depinde de starea gazonului, de teren si de complexitatea zonei de tuns.
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Frecvente

Bluetooth mm

Echipamente / Accesorii / Functii

Banda de frecventa de lucru (MHz) 2402 — 2480
Puterea maxima radio (dBm) ; 14

Senzor de detectie a ierbii (brevetat) N. 6

Senzori de oprire (Pas) standard
Senzori de detectie gazon tuns standard
Modul de conectare (GPS, GPRS) optional

Cutit cu 8 lame

Specific pentru plantele cu crestere rapida primavara sau
pentru gazon care necesita o putere mai mare de tundere.

optional

DESCRIERE GENERALA A APARATULUI

Aparatul este un robot conceput si construit sa
tundd automat iarba in gradini si peluze in orice
moment al zilei sau al noptii.

El este mic, compact, silentios si usor de operat in
functie de gazonul pe care trebuie sa-I tunda.

In timpul functiondrii, robotul tunde zona marcata
de alei si/sau obstacole (garduri, pereti, etc.).

Atunci cand robotul detecteaza ca nu este iarba sau
intélneste un obstacol, el isi schimba directia Tn mod
aleator si incepe sa tunda in noua directie.

Bazé&ndu-se pe principiul sdu de functionare
(“aleator”), robotul tunde automat intreaga zona a
gazonului (a se vedea figura).

FUNCTIONARE ALEATOARE

Suprafata maxima de gazon pe care un robot o poate tunde depinde de o serie de factori, precum:

e caracteristicile suprafetei (perimetre neregulate, suprafete accidentate, suprafete divizate, etc.)

e caracteristicile gazonului (tipul si inaltimea ierbii, umiditate, etc.)

e starea cutitului (nivelul de ascutire, colmatarea cu iarba sau reziduuri, etc.)

e modelul robotului si tipul de baterii instalate pe acesta
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COMPONENTE PRINCIPALE

Robot N

Baterie

Unitate de alimentare

Placa de baza

Tastatura de control
Cutit (lama)

Motor electric

® Q0 0| ® 6|66

Motor electric

Senzori

Senzori de oprire (Pas)
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INSTALARE

AMBALARE S| DEZAMBALARE

Echipamentul este livrat ambalat. La despachetare, scoateti si verificati cu atentie integritatea pieselor.

Tineti ambalajele din plastic si recipientele de plastic departe de sugari si copii: risc de sufocare!

Pastrati materialele de ambalare pentru utilizare viitoare.

PLANIFICAREA INSTALARII ECHIPAMENTULUI

Robotul nu este dificil de instalat, dar necesita o planificare preliminara pentru a stabili suprafata optima de
instalare a unitatii de alimentare.

Pozitionati unitatea de alimentare intr-o zona usor
accesibila.

Unitatea de alimentare trebuie sa fie
pozitionata intr-o zona bine ventilata, protejata
de expunerea la razele directe ale soarelui si
fara a fi desfacuta

Unitatea de alimentare nu trebuie sa fie in
contact direct cu solul sau Tn medii cu
umezeala

Pozitionati unitatea de alimentare intr-o zona care nu
este accesibila copiilor. De exemplu, la o inaltime de
peste 160 cm (63 )

La conectarea alimentarii, este necesar ca o priza sa fie pozitionata in apropierea zonei de instalare.
Asigurati-va ca reteaua electrica respecta legile aplicabile in domeniu. Pentru a functiona in conditii de
siguranta completa, asigurati-va ca sistemul electric, conectat la unitatea de alimentare, este echipat cu
un sistem de impamantare care functioneaza bine. Circuitul de alimentare trebuie sa fie protejat de un
dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu un curent de declansare de cel mult 30 mA.

Este recomandabil sa instalati unitatea intr-un dulap pentru componente electrice (pentru uz exterior
sau interior), echipat cu o incuietoare cu cheie si bine ventilat pentru a mentine o circulatie corecta a
aerului.

Asigurati-va ca numai persoanele autorizate au acces la sursa de alimentare.
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PREGATIREA S| DEFINIREA LIMITELOR ZONELOR DE LUCRU

Pregatirea gazonului pentru tundere

1. Asigurati-va ca gazonul care trebuie tuns este uniform si nu contine gauri, pietre sau alte obstacole. Daca
este necesar, pregatiti gazonul astupand gaurile si indepartand obstacolele. Daca unele obstacole nu pot fi

inlaturate, este necesar sa se defineasca si protejeze corect aceste zone.

2. Verificati ca toate zonele de lucru ale gazonului sa nu aiba o pantd mai mare decét cele permise (consultati

sectiunea “Specificatii tehnice”)

Senzorii, care recunosc prezenta suprafetei ierboase, permit robotului sa se deplaseze liber in interiorul peluzei.
Gazonul trebuie verificat si pregatit in mod adecvat, astfel incat robotul sa aiba suficient spatiu pentru a recunoaste

cand nu exista iarba. Urmati cu atentie punctele de mai jos pentru utilizarea corecta si sigura a robotului.

PERETE GARD VIU ARCADE MICI

Mai inalt de
9cm/3.5”

ALEI
Mai late de 35 cm/ 13.6”

Latimea minima de 5cm/1.9incu
senzorul de oprire activat si
adancimea pasului de cel putin 5 cm
/1.9in

Tipuri de limite/protectii ce pot fi folosite pentru corecta definire a limitelor zonelor de lucru ale robotului.

Alei

Cu senzorul de oprire activat, robotul are nevoie de o curba
de cel putin 5 cm si o treaptd avand o adancime de cel putin
5 cm. Curbele care au o largime de mai putin de 5 cm sau
treptele mai mici de 5 cm adancime trebuie sa fie protejate
cu un pavaj suplimentar, sau ca alternativa, prin plasarea de
arcade la sol, asa cum este indicat in figura, astfel incéat
robotul, la intalnirea cu ele sa schimbe directia.

Perete

Perete perimetral, care defineste limita zonei de lucru la o
inaltime mai mare de 9 cm. (3.54 "). Daca peretii sunt de
inaltime mai micda, protejati zona cu arcade sau un pavaj
adecvat.
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Gard viu

Zona de lucru poate fi efectiv delimitata de un gard viu.

Gauri

Zona de lucru nu poate fi delimitatd prin santuri sau gauri care
nu trebuie sa fie prezente in interiorul zonei ierboase care
trebuie tunsa. inainte de a porni robotul, verificati s& nu existe
obiecte pe gazon, cum ar fi jucarii, pietre mici, ramuri sau
aspersoare care ies din pamant, care ar putea impiedica
functionarea corecta sau acre pot provoca deteriorarea lamei.

Obstacole si protectii

llustratiile arata un exemplu al elementelor interne si periferice ale unei zonei de lucru corec delimitate. Daca
sunt prezente elemente precum radacinile copacilor sau firele expuse, este necesar sa delimitati perimetrul
acestor elemente cu pavaj, pereti sau bariere pentru a preveni functionarea defectuoasa a robotului. Elementele
(copaci, stalpi etc. ref. Fig. Obstacole) care nu impiedica functionarea normald a robotului nu necesita
delimitare.
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Radacini
Nu lasati, in niciun caz, zone care nu au fost delimitate de
bariere in interiorul zonei de lucru, deoarece acestea vor

impiedica functionarea corecta a robotului (radacini, conducte
exterioare, instrumente de lucru etc.).

Pietris fin

Daca pietrisul fin, frunzele sau pietrele mici sunt folosite
pentru a delimita gazonul, acestea nu sunt detectate
corect de robot. Protejati gazonul cu alte elemente de
delimitare.

Colturi ascutite

in zonele gazonului care se termina in spatii inguste, asa
cum se arata in figura, robotul nu se poate misca cu
usurinta, de aceea aceasta parte a gazonului trebuie
exclusa deoarece robotul ar iesi din interiorul granitelor
zonei de lucru.
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PANTE

Verificati daca toate zonele gazonului sa nu depdseasca pantele admise (consultati sectiunea , Specificatii tehnice”).
Nu pot fi cosite zonele cu pante mai abrupte sau incompatibile cu functionarea corecta a robotului (vezi punctele urmatoare).
Pantele mai abrupte trebuie delimitate.

Senzorii robotului pot detecta pante mai mari decéat cele care pot fi gestionate de acesta. Directia este
inversata pentru a preveni rasturnarea sau functionarea defectuoaséa a robotului. in plus, ca o protectie
suplimentara, este necesara delimitarea zonelor, care au pante care nu pot fi gestionate. Se recomanda
testarea robotului atunci cand se utilizeaza pentru prima data pe pante care sunt la limita specificatiilor.

PANTA iN URCARE PANTA iN COBORARE
Mai mare de 1 m/ 39.3” Mai mare de 1 m/ 39.3”
Inclusiv intre 0 si +40% Inclusiv intre 0 si -40%

Robotul poate aborda diferentele de Tnaltime cu o panté de pana la 40%, cu conditia ca panta sa fie constanta pe o distanta
mai mare de un metru.

PANTELE ABRUPTE

Sistemul de siguranta al robotului va interpreta schimbarile bruste ale pantei (mai mari de 25%) ca o anomalie si, prin
urmare, va inversa directia si va readuce robotul in siguranta continuand sa tunda gazonul. Trunchiurile de copaci care se
ridica treptat din pamant sau pietrele pozitionate pentru a marca rasadurile de flori care coboara usor pe suprafata ierboasa
sunt de asemenea interpretate ca modificari de panta.

Verificati robotul cand il utilizati pentru prima data pe pantele care sunt la limita specificatiilor. . .
PANTA IN URCARE PANTA IN COBORARE

Robotul poate aborda diferentele de inéltime cu pante de pana la 25% dacéa coboara brusc.
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Zonele cu pante mai mari decat cele specificate nu pot fi tunse cu ajutorul acestui robot.

ELEMENTE POSIBILE iN ZONA DE LUCRU S| DISTANTELE DE SIGURANTA RELATIVE

PREGATIREA CORESPUNZATOARE A PISCINEI

Latimea minima a terenului

Latimea minima a fara iarba 100cm /27.5°
pavajului 70 cm / 27.5

Tnaltimea minimé a zidului

9cm/35° Arcade de protectie

Figura de mai sus arata o zona de lucru care a fost delimitata corect pentru functionarea corecta a robotului.

Folia este de obicei detectata sub forméa de iarba. in cazul infolierii, vd recomanddm sa cresteti distanta de la
margine cu aproximativ 20 cm (7,88 ").

PREGATIREA NECORESPUNZATOARE A PISCINEI

. S Lipsa terenului fara iarba
Latimea pavajului mai

micade 70cm/27.5"

Latimea a terenului fara iarba

Inaltimea zidului mai mica mai mica de 100 cm / 27.5

de9cm/35"°

Figura de mai sus arata o zona de lucru in care zonele de operare ale robotului nu au fost delimitate corect,
impiedicand astfel functionarea corecta a acestuia.
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REGLAJE

RECOMANDARI PRIVIND REGLAREA

Utilizatorul trebuie sa urmeze procedurile descrise in acest manual atunci cand efectueaza reglajele. Nu faceti
niciun reglaj care nu este indicat in mod expres in acest manual. Orice reglaje special, care nu sunt indicate in
mod expres in acest manual, trebuie efectuate numai de personalul din Centrele de Service Autorizate ale
Producatorului.

REGLAJUL INALTIMII DE TAIERE

INTRODUCETI DISTANTIERUL $I CUTITUL CU
AJUTORUL SURUBURILOR

1. Opriti robotul in siguranta apasand butonul ,ON/OFF” Verificat ta lamei. atunci
. . “ . a . ~ eriricati ca panta lamel, atunci

(consulta},tl sectiunea “Oprirea in siguranta a cand robotul se afl3 in pozitia
robotului ) de start sa fie indreptata in ios

2. Intoarceti robotul si pozitionati-l astfel incat s& nu
avariati capacul de protectie.

Folositi manusi de protectie pentru a nu va rani mainile.
3. Desurubati suruburile pentru a scoate cutitul.

4. Introduceti sau scoateti distantierul pentru a regla
inaltimea de taiere.

Repozitionati cutitul si strédngeti suruburile.

6. Intoarceti robotul in pozitia sa de functionare normala.

Reduceti inaltimea de taiere treptat. Se recomanda sa adaugati distantierul la fiecare 2 + 3 zile pana cand
inaltimea ideala a suprafetei ierboase este atinsa treptat.
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UTILIZARE S| OPERARE

CERINTE DE UTILIZARE

- Cand utilizati robotul pentru prima data, cititi cu atentie intregul manual si asigurati-va ca il intelegeti pe
deplin, in special recomandarile privind siguranta.

- Utilizati robotul numai in scopul prevazut, asa cum este descris de producator si nu modificati niciun
dispozitiv pentru a obtine performante de operare diferite.

- Nu folositi robotul si unitatile periferice in conditii meteorologice nefavorabile, mai ales atunci cand exista
risc de descarcari electrice atmosferice.

DESCRIEREA COMENZILOR ROBOTULUI

Figura de mai sus indica pozitia comenzilor pe echipament.

D. ON/OFF: Apasati acest buton pentru a porni sau opri robotul.

C. START/PAUSE: apasati acest buton pentru a porni si opri robotul atunci cand acesta este in standby.
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SEMNIFICATIA COMBINATIILOR DE LEDURI

ROBOT iN FUNCTIONARE

A. BATERIE: .

Baterie incarcata complet.
Baterie Tncarcata.

Baterie slaba.

Baterie descarcata

¢

B. PAUZA:

(Aprins continuu) pauza / in pauza
datorita bateriei descarcate

(clipind usor) robot in standby.
Apasati butonul ON/OFF petru a
afisa starea ledurilor.

(1 clipeste) gazonul a fost tuns

(2 clipeste) nu exista iarba

C. ALERTA:

®a000®0 ©

Cosultati sectiunea “GHID DE
DEPANARE’ pentru o explicatie detaliata
a modului in care sa remediati problema.

(1 clipeste) Eroare motor roata-dreapta

(2 clipeste) Eroare motor roata-stanga
(3 clipeste) Eroare motor cutit

(4 clipeste) Rasturnare

(5 clipeste) Senzorul de oprire a fost activ
prea mult timp

(clipeste) Oprire datorata apasarii
butonului STOP

D. FUNCTIONARE:

Cosultati sectiunea “PORNIREA PRIN
INTERMEDIUL APLICATIEI pentru
detalii privind modul de programare a
functiilor

(1 clipeste) Functia 1 este activa

(2 clipeste) Functia 2 este activa

00O

(1 clipeste) gazonul a fost tuns

(aprins continuu) Ambele functi sunt
active

REINCARCAREA ROBOTULUI:

A. BATERIE

@ incsrcare complets

O In proces de incércare

17
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PORNIREA

1. Verificati daca suprafata ierboasa a gazonului de
cosit este la o Tnaltime compatibila cu functionarea
corecta a robotului (consultati specificatiile tehnice).

2. Reglati finaltimea de taiere dorita (consultati
sectiunea privind reglarea inaltimii de taiere).

3. Verificati ca zona de lucru sa fie delimitata corect si
sa nu existe obstacole care sa Timpiedice
functionarea corectd a robotului, asa cum este
indicat in sectiunea ,Pregatirea si definirea limitelor
zonelor de lucru” si sectiunile urmatoare.

4. Pozitionati robotul 14nga zona de reincarcare.

Ridicati usita conectorului de Tncarcare. Introduceti
conectorul de incarcare. Odata conectat, robotul
porneste automat si afiseaza nivelul de incarcare al
bateriei  (consultati  sectiunea ,Semnificatia
combinatiilor de leduri”).

6. La sfarsitul incarcarii, deconectati robotul si apasati butonul ,ON / OFF”. La prima utilizare, incarcati
intotdeauna bateriile pentru cel putin 4 ore.

7. Pozitionati robotul in interiorul suprafetei ierboase intr-o zona in care iarba se afla la cel putin 1 metru (40,00
") de orice obstacol.

8. Apasati butonul ,ON / OFF” si asteptati cateva secunde pentru ca robotul sa porneasca complet.
9. Apasati butonul ,START / PAUSE” pentru a porni functionarea robotului.

Odata ce robotul s-a oprit din cauza motivelor descrise in sectiunea ,Oprirea robotului’, activati oprirea de
siguranta si repuneti robotul in interiorul unitatii de alimentare pentru reincarcare.

Pentru o mai buna performanta a taierii si pentru functionarea corecta a senzorului de recunoastere, nu porniti
robotul pe timp de ploaie sau in conditii de umiditate ridicatd. Cele mai bune rezultate se obtin la miezul zilei.
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PORNIREA PRIN INTERMEDIUL APLICATIEI

Robotul are un dispozitiv Bluetooth Tncorporat care ii permite sa fie programat si controlat prin intermediul unui
telefon inteligent.

Descarcati aplicatia din Google Play sau Apple Store utilizadnd smartphone-ul sau tableta. Porniti aplicatia si
urmati expertul de configurare pentru a asocia robotul cu dispozitivul dvs.

PIN-ul setat din fabrica este ,0000.” Schimbati codul PIN cat mai curand posibil pentru a opera robotul in
siguranta.

Aplicatia va permite sa:
e porniti si s& opriti robotul;
e setati configuratia butoanelor functionale 1 si 2, de exemplu, pentru a programa timpul de lucru;
e ghidati robotul Tn timpul tunderii gazonului;
e schimbati statusul senzorilor;

o afisati statusurile, alarmele si orice eroare.

OPERAREA CU PORNIRE INTARZIATA

Daca este necesar, robotul poate fi pornit si comandat sa inceapa sa lucreze la o anumita ora.
Functiile 1 si 2 trebuie doar sa fie configurate prin intermediul aplicatiei la prima utilizare a robotului.
e Apasati butonul “ON/OFF”
e Porniti aplicatia pe telefon si introduceti setarile pentru tasta functionala
e Setati timpul de lucru si salvati configuratia

o lesiti din aplicatie si porniti robotul cu ajutorul tastaturii sau folositi aplicatia pentru pornirea programata.

Pentru a porni robotul prin intermediul tastaturii, apasati tasta ,ON / OFF” daca robotul este oprit. Asteptati cateva
secunde pentru ca acesta sa porneasca complet.

Apasati scurt tasta functionalad 1 sau 2 pentru a activa setarea relativa.
Apasati ambele taste pentru mai mult de 1 secunda pentru a le activa.

LED-ul albastru indica faptul ca functia este activa. 1 clipeste, functia 1 este activa. 2 clipeste, functia 2 este activa.
Permanent ON, ambele functii sunt active.

Apasati tasta ,START / PAUSE” si robotul va trece in modul de asteptare inainte de a incepe ciclul de lucru la ora
setata.

In caz de erori, opriti robotul tinand apasat butonul ,ON / OFF” si reluati secventa de pornire.
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PORNIREA ROBOTULUI CU SENZORII OPRITI

in anumite conditii de gazon, robotul poate fi pornit cu senzorii de oprire la curba si bordura dezactivati, ceea ce
inseamna ca robotul poate fi pornit, atunci cand conditiile de gazon sunt astfel incat, functionalitatea corecta nu
este garantata, de exemplu, atunci cand iarba foarte scurta sau neteda.

Acest mod necesitad o atentie deosebitd din partea utilizatorului, iar distribuitorul trebuie consultat inainte de a
incerca operarea robotului in acest mod.

Cand robotul este in Pauza, aceste moduri pot fi activate urmand aceasta procedura (robotul cu senzorii
dezactivati in functie de modurile descrise mai jos poate fi pornit si cu ajutorul smartphone-ului):

Senzorul de detectie a ierbii dezactivat — c | 4o onrire Ia curb
senzorul de oprire la curba si borduri borduri instala, nalimea minima:
activat 5cm/1,9”

Apasati butonul ,START / PAUSE” si mentineti-l
apasat timp de 4 secunde pana cand se aud 2 bipuri
consecutive si ledul PAUSE clipeste de doua ori.
Acest mod trebuie utilizat doar pe modelele cu
senzorul de oprire la curba si borduri instalat si
permite lucrul cu doar cei 4 senzori de oprire. Acest
mod este recomandat in gradini in care gazonul este
mai jos decat senzorii, dar este totusi foarte uniform.

SENZORUL DE DETECTIE A IERBII DEZACTIVAT — SENZORUL DE OPRIRE LA CURBA S| BORDURI ACTIVAT

Apasati butonul ,START / PAUSE” si Asteptati Eliberati butonul
mentineti-l apasat timp de 4 secunde

2 bipuri 2 clipiri
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SENZOR DE DETECTIE A IERBII

Senzorul de detectie a ierbii activat —
senzorul de oprire la curba si borduri Tnilgmea/r?gngpé:
dezactivat emie

Apasati butonul ,START / PAUSE” si mentineti-l
apasat timp de 8 secunde pana cand se aud 3 bipuri
consecutive si ledul PAUSE clipeste de trei ori. Acest
mod trebuie utilizat doar pe modelele cu senzorul de
oprire la curba si borduri instalat si permite lucrul doar
cu senzorul frontal de detectie a ierbii. Acest mod este
recomandat pentru suprafete neregulate cu multe
colturi ascutite si iarba rara.

in acest mod de lucru, robotul necesitd mai mult spatiu pentru a schimba directia. Respectati distantele permise
pentru modelele fara senzorul de oprire la curba si borduri.

SENZORUL DE DETECTIE A IERBII ACTIVAT — SENZORUL DE OPRIRE LA CURBA S| BORDURI DEZACTIVAT

Apasati butonul ,START / PAUSE” si Asteptati Eliberati butonul
mentineti-l apasat timp de 8 secunde

3 bipuri 3 clipiri

21 Manualul utilizatorului



Senzorul de detectie a ierbii dezactivat —
senzorul de oprire la curba si borduri
dezactivat

Apasati butonul ,START / PAUSE” si mentineti-|
apasat timp de 12 secunde pana cand se aud 4 bipuri
consecutive si ledul PAUSE clipeste de patru ori.
Acest mod permite lucrul fara senzori. Este util in
particular pentru conditii foarte proaste ale gazonului.
Acest mod trebuie folosit doar daca gazonul este
protejat de un zid, gard sau gard viu.

PROTECTIE GAZON

SENZORUL DE DETECTIE A IERBII DEZACTIVAT — SENZORUL DE OPRIRE LA CURBA S| BORDURI DEZACTIVAT

Apasati butonul ,START / PAUSE” si Asteptati
mentineti-l apasat timp de 8 secunde

4 bipuri 4 clipiri

Eliberati butonul

OPRIREA iN SIGURANTA A ROBOTULUI

Cand utilizati robotul, 1l puteti opri in siguranta Tn orice
moment apasand tasta ,STOP”.

Oprirea de sigurantd a robotului este necesara atunci
cand efectuati orice lucrari de intretinere si reparatii (de
exemplu: curatare, ajustari ale inaltimii de taiere, etc.).
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OPRIREA ROBOTULUI

robotul se opreste automat daca sunt detectate urmatoarele conditii:

e Gazon tuns: senzorul a detectat ca gazonul a fost cosit si, prin urmare, nu necesita o cosire suplimentara.
Reincarcati bateriile si porniti robotul din nou dupa una sau doua zile in functie de rata de crestere a ierbii.

e Nu este iarba: senzorii de detectie a ierbii nu au detectat prezenta ierbii pentru o perioada indelungata.

e Baterii descarcate: bateriile si-au utilizat capacitatea de operare.

e Baterii in protectie: atunci cand baterile au atins o capacitate mai mica decat nivelul bateriilor
descarcate, robotul se opreste complet, fara sa afiseze nicio indicatie. In acest caz, conectati robotul la

incarcator. Robotul nu se va porni imediat, asa cum se intdmpla in mod normal, ci doar dupa céateva
minute.

iN PAUZA

B. PAUZA: O (Led prins continuu)
pauza / in pauza datorita bateriei
descarcate

(clipind usor) Robot in standby.
Apasati butonul ON/OFF petru a
afisa starea ledurilor.

(1 clipeste) gazonul a fost tuns

®® O

(2 clipeste) nu exista iarba

INACTIVITATEA PRELUNGITA S| REPORNIREA

Dupa o lungé perioada de inactivitate a robotului si inainte de sezonul de tuns, este necesar séa se efectueze o
serie de operatii pentru a garanta functionarea corecta in momentul reutilizarii.

1. Inc&rcati complet bateria inainte de depozitarea de iarn&. Reincarcati bateria cel putin o data la cinci luni.

2. Faceti intretinerea de rutina la un distribuitor autorizat. Acest lucru este esential pentru mentinerea robotului
in stare buna. Serviciul de asistenta include de obicei urmatoarele operatiuni:

curatarea totala a robotului, a cutitului si a tuturor celorlalte piese mobile;
curatarea interiorului robotului;

verificarea functionarii robotului;

verificarea si, daca este necesar, inlocuirea pieselor uzate, cum ar fi cutitul, periile;
verificarea capacitatii bateriei;

daca este necesar, distribuitorul poate incarca un software nou.

3. Curatati cu precizie robotul si statia de incércare (consultati ,Curatarea robotului”)
4. Verificati componentele uzate sau deteriorate, cum ar fi cutitul, si apreciati daca necesita schimbare.

5. Depozitati robotul intr-un loc protejat si uscat, cu o temperatura ambianta cuprinsa intre 10 si 20 °C, adapostit
de elemente externe (copii, animale, alte obiecte straine etc.). Depozitati robotul la o temperatura sub 20 °C
pentru a reduce descarcarea automata a bateriilor.

6. Deconectati stecarul de la priza electrica.
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REPORNIREA

Tnainte de a reporni robotul dupé o lungé perioada de inactivitate, procedati dupd cum urmeaza:

1. Conectati stecarul unitatii de alimentare la priza electrica;
2. Reconectati sursa de energie electric;

3.
4

. Dupa incarcarea completa, operati robotul in mod normal.

Reincarcati bateriile pentru cel putin 4 ore;

iINCARCAREA BATERIEI DUPA O PERIOADA DE INACTIVITATE PRELUNGITA

Nu reincarcati robotul Tn medii cu pericol de explozie sau inflamabile.

Pozitionati robotul chiar Ianga zona de reincarcare.

1.

Verificati ca unitatea de alimentare sa fie conectata la o sursa de energie electrica (110V sau 220V).

2. Ridicati usita conectorului de incéarcare.
3.
4

. Odata conectat, robotul se aprinde automat si incepe sa indice nivelul de incarcare al bateriilor (consultati

Introduceti conectorul de incarcare.

sectiunea “Semnificatia combinatiilor de leduri”)

La terminarea incarcarii, deconectati robotul si apasati butonul “OFF/ON”.

Reincarcati bateria cel putin la fiecare 5 luni in cazul bateriilor cu litiu.

SFATURI DE OPERARE

Mai jos sunt cateva sfaturi utile de operare pe care trebuie sa le urmati atunci cand utilizati robotul:

chiar si dupa ce ati fost informat Tn mod corespunzator despre utilizarea robotului, este intotdeauna bine sa
simulati unele manevre de test la prima utilizare pentru a identifica comenzile si functiile principale;

verificati si asigurati suruburile de fixare ale componentelor principale;
tundeti gazonul frecvent pentru a evita cresterea excesiva a ierbii;

nu folositi robotul pentru a tunde iarba care este cu 1 cm (0,40 ") mai mare decat cutitul de taiere. in cazul
ierbii Tnalte, ridicati cutitul si apoi coboréati-l treptat in urmatoarele zile;

daca gazonul este echipat cu un sistem automat de aspersoare, asigurati-va ca robotul isi termina ciclul de
lucru cu cel putin o ora Thainte de pornirea stropitoarelor. Indepartati robotul de pe gazon inainte de pornirea
sistemului de aspersoare.

verificati panta terenului si asigurati-va ca nu se depasesc valorile maxime admise, astfel incéat utilizarea
robotului sa nu provoace pericole

atunci cand utilizati robotul, asigurati-va ca in zona de cosit nu se afla oameni (in special copii, varstnici sau
persoane cu dizabilitati) si/sau animale domestice, pentru a preveni riscurile privind siguranta si pentru a
reduce riscul de ranire; operati robotul in perioadele in care curtea nu este folosita.

nu folositi robotul in caz de ploaie sau umiditate puternica. Cele mai bune rezultate se obtin la miezul zilei.
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INTRETINEREA DE RUTINA

RECOMANDARI DE iINTRETINERE

In timpul intretinerii, utilizati echipamente de protectie individuala indicate de producétor, in special atunci cand lucrati la cutit.
Inainte de a efectua orice tip de intretinere, asigurati-va ca robotul este oprit (consultati sectiunea ,Oprirea de sigurantd a
robotului”).

TABEL DE INTRETINERE PROGRAMATA

Frecventa Tip de intretinere Referinte
Curatati si verificati eficienta lamei. %%T)Stf”lz’?tl secfiunea *Curdfarea
Saptamanal Cutit Lnriﬁfrr:gaagi ::ZZEEft:sltgdL?zI;;m cauza Consultati sectiunea “Inlocuirea
' cutitului”

Consultati sectiunea “Inlocuirea
senzorului de oprire la curba sau
bordurg”

Eliminati orice exces de iarba. Schimbati

Senzorul de oprire senzorii daca sunt deteriorati.

Lunar Robot Curatati robotul Consultati sectiunea “Curéatarea

robotului”
O data pe an sau la ) . . ) . .
sfarsitul sezonului de Robot Duceti robotul la un centru de service Consultati sectiunea “Inactivitatea
; autorizat pentru intretinere prelungita si repornirea”

cosire

CURATAREA ROBOTULUI

1. Opriti robotul in siguranta (consultati sectiunea “Oprirea in sigurantd a robotulur’).

Folositi manusi de protectie pentru a evita riscul de ranire.

2. Curatati suprafetele exterioare ale robotului cu un burete folosind apa calda si un detergent usor. Stoarceti
bine buretele pentru a indeparta excesul de apa inainte de utilizare.

Nu curatati robotul cu un furtun de apéa. Asta poate provoca patrunderea apei in dispozitiv, ceea ce ar putea
deteriora componentele electrice.

3. Nu folositi solventi sau benzen, pentru a nu deteriora suprafetele vopsite si componentele din plastic.

4. Nu spalati partile interioare ale robotului si nu folositi jeti de apa sub presiune, pentru a nu deteriora piesele
electrice si electronice.

Pentru a evita avarierea ireversibild a componentelor electrice si electronice, nu scufundati robotul, partial
sau complet, in apa, deoarece acesta nu este etans.

5. Verificati partea inferioara a robotului (zona cutitului si rotile), si indepartati depunerile si/sau reziduurile care
pot impiedica buna functionare a robotului.

6. Pentru a indeparta aceste eventualele depuneri si/sau alte reziduuri de pe lama, utilizati o perie adecvata

7. Verificati nivelul de ascutire al lamei. Daca este necesar ascutiti-o.
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GHID DE DEPANARE

DEPANARE

Informatiile de mai jos sunt concepute sa ajute la identificarea si remedierea eventualelor defectiuni si/sau
probleme care pot aparea in timpul functionarii. Unele defectiuni pot fi rezolvate de utilizator, in timp ce altele
necesita abilitati tehnice specifice sau cunostinte de specialitate si, prin urmare, trebuie rezolvate numai de
personal calificat, cu experientd certificatd Tn domeniul specific de interventie.

Atunci cand robotul se afla in stare de eroare cu ledul ALERT aprins sau clipind, consultati acest capitol pentru
posibile remedii sau accesati aplicatia de pe telefonul inteligent pentru orice nu este continut in acest manual.

Opriti robotul n siguranta (consultati sectiunea ,Oprirea de siguranta a robotului’) in cazul in care este necesar
sa verificati robotul, pentru a evita pericolul de pornire accidentala a cutitului.

Problema

Vibratii anormale

Robotul este foarte
zgomotos

Cauza

Cutitul este avariat

Solutie

Tnlocuiti cutitul cu unul nou (consultati sectiunea

JInlocuirea cutitului”)

Cutitul este infundat cu reziduuri
(banda, cabluri, fragmente de
plastic etc.)

Opriti Tn siguranta robotul (consultati sectiunea
,Oprirea de siguranta a robotului”).

Folositi manusi de protectie pentru a nu va rani
. mainile.
Indepartati depunerile de pe cutit.

Robotul a fost pornit prea aproape
de obstacole (mai putin de 1m (40”)
sau in prezenta obstacolelor
neasteptate (crengi cazute, obiecte
pierdute, etc.)

Opriti in siguranta robotul (consultati sectiunea
,Oprirea de siguranta a robotului”).

Indepartati obstacolele si reporniti robotul.

Avarie la motorul electric

Tnlocuiti sau reparati motorul la cel mai apropiat
centru de service autorizat

larba este prea mare

Mariti inaltimea de taiere (consultati ,Reglajul
inéltimii de taiere”)

Efectuati o taiere preliminara a zonei cu o
masgina de tuns iarba normala

Zona de lucru nu este cosita
complet

Nu sunt suficiente ore de lucru

Porniti robotul in fiecare zi

Cutitul este infundat cu depuneri
si/sau reziduuri

Opriti Tn siguranta robotul (consultati sectiunea
,Oprirea de siguranta a robotului”).

Folositi manusi de protectie pentru a nu va rani
mainile.
Curatati cutitul.

Cutitul este uzat

Tnlocuiti lama cu o pies& de schimb originala
(consultati sectiunea ,Inlocuirea cutitulur”).

Zona de lucru este prea mare in
comparatie cu capacitatea reala a
robotului

Ajustati zona de lucru (consultati sectiunea
~Specificatii tehnice”).

Bateriile sunt pe punctul de a se
epuiza.

Tnlocuiti bateriile cu piese de schimb originale.

Bateriile nu se incarca complet

Reincarcati bateriile cel putin 4 ore.
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Problema

Ledurile care clipesc semnaleaza o
,eroare a motorului rotii”.

(1 al led-ului ALERT clipeste - eroare
motor dreapta).

(2 al led-ului ALERT clipeste - eroare
motor stanga)

Cauza

Teren neuniform sau sol cu
obstacole care impiedica miscarea.

Solutie

Verificati daca gazonul de cosit este uniform si
nu are gauri, pietre sau alte obstacole. Daca
este asa, astupati gaurile si indepartati orice
obstacole (consultati sectiunea ,Pregétirea si

definirea limitelor zonelor de lucru”).

Unul sau ambele motoare ale rotilor
au o defectiune.

Tnlocuiti sau reparati motorul la cel mai apropiat
centru de service autorizat

Ledurile care clipesc semnaleaza o
,eroare a motorului/cutitului’.

(3 clipiri consecutive ale ledului rosu
ALERT)

Cutitul este avariat

Inlocuiti cutitul cu unul nou (consultati sectiunea
Lnlocuirea cutitului”)

Cutitul este infundat cu reziduuri
(banda, cabluri, fragmente de
plastic etc.)

Opriti in siguranta robotul (consultati sectiunea
,Oprirea de siguranta a robotulur”).

Folositi manusi de protectie pentru a nu va rani
. mainile.
Indepartati depunerile de pe cutit.

Robotul a fost pornit prea aproape
de obstacole (mai putin de 1m (40”)
sau in prezenta obstacolelor
neasteptate (crengi cazute, obiecte
pierdute, etc.)

Opriti in siguranta robotul (consultati sectiunea
,Oprirea de siguranta a robotului”).

Indepartati obstacolele si reporniti robotul.

Avarie la motorul electric

Tnlocuiti sau reparati motorul la cel mai apropiat
centru de service autorizat

larba este prea mare

Mariti inaltimea de taiere (consultati ,Reglajul
inéltimii de taiere”)

Efectuati o taiere preliminaré a zonei cu o
masina de tuns iarba normala

Ledurile care clipesc semnaleaza o
,eroare de rasturnare”.

(4 clipiri consecutive ale ledului rosu
ALERT)

Teren cu panta prea mare sau cu
limite nedefinite.

Verificati regulile de instalare. (consultati
sectiunea ,Pregatirea si definirea limitelor
zonelor de lucru”).

Avariere a senzorului de rasturnare

Tncercati s& reporniti robotul. Dacé problema
persista, reparati robotul de cel mai apropiat
centru de service autorizat.

Ledurile care clipesc semnaleaza o
.eroare a senzorului de oprire”.

(5 clipiri consecutive ale ledului rosu
ALERT)

Cand robotul este pornit, acesta nu
detecteaza corect datele senzorului
de oprire la curba sau bordura.

Curatati senzorii si reporniti robotul. Daca
problema continua, decideti daca porniti robotul
cu senzorii de oprire la curba sau bordura opriti.

In caz contrar contactati centrul de service

autorizat cel mai aproape de dvs.

Unitatea de alimentare nu se
aprinde.

Nu exista energie electrica.

Verificati daca unitatea de alimentare este
conectata corect la priza.
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SEMNALE DE EROARE

C. ALERTA: Cosultati sectiunea “GHID DE DEPANARE"
pentru o explicatie detaliatd a modului in care sa
remediati problema.

Nici o eroare

(1 clipeste) Eroare motor roata-dreapta

(2 clipeste) Eroare motor roata-stanga

(3 clipeste) Eroare motor cutit

)
)
(4 clipeste) Rasturnare

(5 clipeste) Senzorul de oprire a fost activ prea
mult timp

(clipeste) Oprire datorata apasarii butonului
STOP

®000®®e O

INLOCUIREA PIESELOR

RECOMANDARI PENTRU iINLOCUIREA PIESELOR

Tnlocuiti si reparati orice piesa conform instructiunilor producatorului sau contactati centrul de service daca aceste operatiuni
nu sunt incluse in manual.

iNLOCUIREA BATERIEI

Tnlocuiti bateriile la un centru de service autorizat.

iNLOCUIREA CUTITULUI

1. Opriti robotul n siguranta (consultati sectiunea “Oprirea in siguranta a robotulur).

Folositi manusi de protectie pentru a evita riscul de ranire.

Pentru inlocuire, utilizati numai un cutit original potrivit pentry ~ 'NTROPUCEREA CUTITULUI CU AJUTORUL SURUBURILOR

aparat. Verificati ca panta lamei, atunci
cand robotul se afla in pozitia de
MODEL: AOB0ELO start sa fie indreptata in jos

Cod cutit: 50_D0018_02

2. Intoarceti robotul si pozitionati-| astfel incat sa nu avariati
capacul.

3. Desurubati suruburile (B) pentru a scoate cutitul (A).
4. Introduceti un cutit nou si fixati suruburile.

5. Tntoarcet,i robotul inapoi in pozitia de operare.

Verificati ca panta lamei,atunci cand robotul se afla in pozitia de start, trebuie
sa fie indreptata in jos.
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RECICLAREA ROBOTULUI

e La sfarsitul duratei de viatd utile, acest produs este clasificat ca DEEE (deseuri de
echipamente electrice si electronice). Prin urmare, nu trebuie eliminat precum deseurile
menajere normale, ca deseurile urbane mixte (nediferentiate) sau ca deseurile urbane
separate (diferentiate).

e Cand a venit momentul eliminarii, utilizatorul trebuie sa se asigure ca produsul este reciclat
in conformitate cu cerintele legilor locale; in special, componentele electrice si electronice
trebuie separate si sortate in centrele de eliminare a deseurilor autorizate pentru DEEE, sau
produsul trebuie sa fie dus intact la distribuitor atunci cand se face o noua achizitie. Aruncarea
abuziva a DEEE este pedepsita cu amenzile stabilite de legile in vigoare in zonele in care

are loc eliminarea. [ ]

e Substantele periculoase continute in echipamentele electrice si electronice au efecte
potential ddunatoare asupra mediului si sanatatii oamenilor, astfel incéat utilizatorul are un rol
fundamental in a contribui la valorificarea, reciclarea si orice alt mod de recuperare a DEEE.

e Toate componentele care urmeaza a fi separate si eliminate sunt marcate.

DEEE - Deseurile de echipamente electrice si electronice (DEEE) pot contine substante periculoase cu efecte
potential daunatoare asupra mediului si sanatatii oamenilor. DEEE trebuie eliminate corect si numai in centrele
de eliminare specifice.

e Ambalajul - Ambalarea produsului este realizatd cu materiale reciclabile si trebuie eliminate intr-o
maniera durabild Tn recipiente speciale de eliminare sau la centre autorizate de eliminare a deseurilor.

o Bateriile - Bateriile vechi sau epuizate contin substante nocive pentru mediu si sé@natatea oamenilor,
deci nu trebuie aruncate ca deseuri menajere normale. Utilizatorul trebuie sa& arunce bateriile Tntr-un
mod sustenabil, in recipientele de eliminare specifice sau la centre autorizate de eliminare a deseurilor.

29 Manualul utilizatorului



DECLARATIE DE CONFORMITATE CE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR)
ITALIA
Declara pe propria raspundere ca produsul:

robot automat de tuns iarba pe baterii, model AOG6OELO, respecta cerintele de baza pentru securitate, sanatate
si protectia mediului prevazute de urmatoarele directive ale Uniunii Europene:

Directiva privind masinile 2006/42/CE, Directiva privind compatibilitatea electromagnetica 2014/30/CE,
Directiva Radio (RED) 2014/53/UE, Directiva RoHS 2011/65/CE, Directiva DEEE 2012/19/UE, Directiva
privind emisiile de zgomot in mediu 2005/88/CE;

respecta urmatoarele standarde armonizate:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 and EN 60335-1: 2012 + A13:2017 (siguranta);
EN 62233:2008 (campuri electromagnetice);

EN 55014-1:2017 (emisii);

EN 61000-3-2:2014 si EN 61000-3-3:2013 (emisii);

EN 55014-2:2015 (imunitate);

EN 50419:2006 ( DEEE - Marcarea echipamentelor )

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 ( Compatibilitatea electromagnetica )
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 ( Compatibilitatea electromagnetica )
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Efiecienta spectrului radio)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Efiecienta spectrului radio)

Modele echipate cu "Modul de conectare (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Efiecienta spectrului radio)

declara, de asemenea, ca, in conformitate cu Directiva 2005/88/CE, nivelul de putere acustica LWA,
dintr-un esantion semnificativ, este de 65 dB + 2,0 dB (ponderat pe o curba A si raportat la 1 pW), ¢ nivelul
de putere acustica garantat LWA este mai mic de 67 dB (ponderat pe curba A si raportat la 1 pW) si
ca dosarele tehnice in conformitate cu directivele 2005/88/CE si 2006/42/CE sunt disponibile la c/o
Zucchetti Centro Sistemi SpA prin Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italia.

Terranuova B.ni 02/10/2019
Bernini Fabrizio
(CEO)

A
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REGULI PRIVIND GARANTIA

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) asigura aplicarea tuturor cerintelor Directivei Europene 1999/44 / CE. in special, garantia acopera
orice defecte materiale sau de fabricatie pentru o perioada de 2 (doi) ani de la data cumpararii initiale.

ZCS nu garanteaza functionarea neintrerupta sau fara erori a produsului si nici nu raspunde pentru daunele cauzate de nerespectarea
instructiunilor. in plus, aceast& garantie nu acopera daunele estetice, cum ar fi zgarieturi, ciobiri si scobituri; materialele consumabile, cum ar
fi bateriile, cu exceptia cazului in care deteriorarea a fost cauzata de un defect al materialelor sau manoperei; daunele cauzate de utilizarea
produsului cu accesorii care nu sunt fabricate sau vandute de ZCS; pagubele cauzate de accidente, abuz, abuz de utilizare, inundatii, incendii
sau alte evenimente naturale sau cauze externe; daunele cauzate de operatiunile efectuate de furnizorii de servicii neautorizati de ZCS; sau
deteriorarea unui produs care a fost modificat sau modificat fara permisiunea scrisa a ZCS.

ZCS are dreptul exclusiv de a repara sau inlocui (cu un produs nou sau reparat) produsul sau componentele sau de a oferi, la discretia sa,
rambursarea completa sau pretul de achizitie. Atunci cand este acordatd o rambursare, produsul pentru care ati primit rambursarea trebuie
returnat catre ZCS si acesta devine proprietatea ZCS.

In timpul perioadei de garantie, ZCS trebuie, la propria sa discretie, sa repare sau sa inlocuiasca orice piese care nu functioneaza normal.
Reparatia sau inlocuirea poate include utilizarea pieselor folosite recent fabricate sau reconditionate, dupa cum considera ca ZCS este potrivit.
ZCS are, de asemenea, dreptul de a utiliza unitati de schimb, piese sau componente de valoare si design similar. Costul pieselor sau al fortei
de munca pentru reparatii sau inlocuiri nu va fi perceput clientului, care in schimb va fi taxat pentru costurile de transport. Cand inlocuiti un
produs sau o piesa, orice element de inlocuire devine proprietatea utilizatorului, iar partea inlocuita devine proprietatea ZCS, in functie de caz.
Aceasta garantie nu afecteaza drepturile legale ale clientilor in conformitate cu legile statului sau cele nationale aplicabile, cu exceptia taxelor
stabilite prin aceste legi care trebuie suportate de catre client pentru a pune in aplicare aceasta garantie.

Garantia este limitata la tara de achizitie si este aplicata la magazinul de vanzare cu amanuntul de unde a fost cumparat robotul sau la cel mai
apropiat centru de service. Robotul defect trebuie returnat in persoand furnizorului sau celui mai apropiat centru de service. In cazul livrarii
prin curier, aceasta trebuie platita de catre cumparator, robotul trebuie sa fie ambalat in ambalajul original si insotit de o copie a facturii sau a
chitantei de achizitie, inclusiv data achizitiei, numarul de serie si descrierea problemei.

CONDITII SI LIMITARI SOLICITAREA DE SERVICE Sl

e Pentru metodele de aplicare a acestei garantii si pentru orice GARANTIE
informatii, contactati dealerul. 2

Pentru a solicita servicii de garantie si instructiuni specifice

e Aceasta garantie este valabila doar daca: despre unde si cum sa returnati produsul ZCS pentru service,
contactati dealerul de unde ati achizitionat robotul sau cel mai

- produsul defect este readus fnapoi cu factura lizibila apropiat centru de service. Pentru a aplica dreptul de garantie,
originala sau chitanta de achizitie care arata data achizitiei clientul trebuie sa prezinte un original sau o copie a facturii sau

si numele dealerului. a chitantei de achizitie a produsului emis de dealerul original.

Garantia limitata este valabila si executorie numai in tara in care

rantia nu mai este valabila a: L o A
* Garantia numai este valabila daca ZCS sau dealerii sai autorizati au vandut initial produsul.

- produsul nu a fost utilizat conform instructiunilor de

utilizare si intretinere; DEFINITII SUPLIMENTARE

- instalarea sau utilizarea nu au respectat instructiunile de

utilizare; Suport la fata locului
- numarul de serie a fost sters sau facut ilizibil; e Clientul nu are dreptul la asistenta produsului la fata locului,
- a fost utilizat un dispozitiv periferic neautorizat sau nici macar in perioada de garantie.
produsul a fost modificat; ¢ ncazul in care este necesara asistenta la fata locului, apelul
- au fost utilizate piese de schimb sau accesorii neoriginale; si tariful orar aplicat de centrul de service vor fi taxate
- afost modificata vreo piesa sau vreun accesoriu; clientului.
- intretinerea a fost efectuata de catre client sau de catre .
terti neautorizatj; Sugestii
- robotul, unitatea de alimentare cu energie electrica, statia e Pastrati ambalajul original.
de incarcare sau accesoriile au defectiuni cauzate de e Pastrati factura si/sau chitanta de achizitie (poate cauza
agentii atmosferici, cum ar fi fulgere, avalanse, alunecari pierderea garantiei).
de teren, supratensiuni, furtuni, inundatii, dezastre i
naturale etc. Atentie!
e Clientul este obligat sa citeascd cu atentie brosura de
e Excluse din garantie si limitari: instructiuni si s& urmeze toate informatiile continute de

. - N - acesta.
- garantia nu acopera piese supuse uzurii in urma utilizarii,

cum ar fi perii, lame taietoare, fir perimetral, stifturi, curele,
roti, lame, cabluri si cabluri de conectare;

- piese exterioare si suporturi din plastic care nu prezinta
defecte de fabricatie. Decolorarea plasticului din motive
naturale sau substante chimice;

- garantia bateriei este limitatd numai la defectele de
fabricatie din primele sase luni de viata;

- motoarele au o garantie de 2 ani, cu limita la 3000 de ore
de functionare.

31 Manualul utilizatorului



NOTE
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