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Stimata clienta, stimate client,

ne bucuram ca ati ales STIHL. Dezvoltam
si executam produsele noastre in calitate
de varf, conform nevoilor clientilor nostri.
In felul acesta iau nastere produse de
mare fiabilitate chiar si in conditii de
solicitare extrema.

STIHL inseamna calitate de varf si in
domeniul de service. Atelierele noastre de
specialitate ofera consiliere si instructiuni
competente, ca si o ingrijire tehnica
cuprinzatoare.

Va mulfumim pentru incredere si va dorim
multa bucurie cu produsul STIHL pe care il
detineti.

s

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANT! INAINTE DE UTILIZARE,
CITITI S| PASTRATI INSTRUCTIUNILE.

0478 131 9657 A - RO

1. Cuprins

Despre aceste instructiuni de
utilizare

Generalitati
Variante in functie de tara
Indicatii privind citirea
instructiunilor de utilizare
Descrierea aparatului
Robot de tuns iarba
Post de andocare
Afisajul
Cum lucreaza robotul de tuns
iarba
Principiul de functionare
Dispozitive de siguranta
Tasta STOP
Blocaj aparat
Capace de protectie
Senzorul de ciocnire
Protectia contra ridicarii
Senzorul de inclinatie
lluminarea afisajului
Solicitare PIN
Protectia GPS
Pentru siguranta dvs.
Generalitati

Imbr&camintea si echipamentul de
lucru

Avertizare — Pericole din cauza
curentului electric

Acumulator

Transportul aparatului

Inainte de punerea in functiune
Programarea

Tn timpul lucrului

186
186
187

187
188
188
189
190

191
191
192
192
192
192
192
193
193
193
193
193
193
193

194

195
195
196
196
197
197

Intretinerea si repararea

Depozitarea in cazul pauzelor de
functionare mai lungi

Evacuarea la deseuri
Descrierea simbolurilor
Continutul pachetului
Prima instalare
Indicatii pentru postul de andocare
Conexiunile postului de andocare

Conectarea cablului de alimentare
la postul de andocare

Material de instalare

Reglarea indltimii de taiere
Indicatii pentru prima instalare
Setarea limbii, datei si orei
Instalarea postului de andocare
Asezarea firului de delimitare
Conectarea firului de delimitare

Cuplarea robotului de tuns iarba cu
postul de andocare

Verificarea instalarii

Programarea robotului de tuns
iarba

Terminarea primei instalari

Prima operatie de tundere dupa
prima instalare

Aplicatia iIMOW®
Meniu
Indicatii privind utilizarea
Indicatorul de stare
Zona info
Meniu principal
Start
Deplasarea acasa
Planul de tundere
Mai mult
Setdri

Tiparit pe hartie albita fara clor. Hartia este reciclabild. Tnvelisul de protectie nu contine halogeni.

199

199
200
200
201
201
205
207

208
209
209
209
210
210
211
215

219
220

221
222

223
223
224
224
225
226
226
227
227
227
228
228

185



iIMOW® — Setarile aparatului
Setarea senzorului de ploaie
Setarea indicatorului de stare
Instalarea
Stabilirea punctelor de pornire
Siguranta
Service
Informatii

Fir de delimitare

Stabilirea amplasarii firului de
delimitare

Realizarea schitei suprafetei de
cosit

Asezarea firului de delimitare
Conectarea firului de delimitare

Distante fata de fir — utilizarea
iMOW® Ruler

Colturi ascutite

Locuri inguste

Instalarea traseelor de legatura
Suprafetele interzise
Suprafetele alaturate

Drumuri

Bucle de detectie pentru
deplasarea decalata acasa

Tunderea precisa pe margine

Teren n panta descendenta de-a
lungul firului de delimitare

Instalarea rezervelor de fir

Utilizarea conectoarelor de fir

Distante reduse fata de margine
Post de andocare

Elementele de comanda ale
postului de andocare

Indicatii referitoare la tundere
Generalitati
Raspandirea

186

229
229
229
230
231
231
233
233
234

235

235
236
236

236
237
238
238
238
239
240

241
242

242
243
243
244
244

244
245
245
245

Timpii activi

Durata de cosire

Zona de acasa (RMI 422 PC)
Punerea in functiune a aparatului

Pregatirea

Clapeta

Adaptarea programarii

Tunderea in sistem automat

Tunderea independenta de timpii
activi

Andocarea robotului de tuns iarba

Incarcarea acumulatorului
intretinerea

Planul de intretinere

Curatarea aparatului

Verificarea limitelor de uzura ale

cutitului

Demontarea si montarea cutitului

Ascutirea cufitului

Demontarea si montarea discului
de antrenare

Cautarea ruperii firului
Depozitarea si pauza de iarna
Demontarea postului de andocare

Piese de schimb cerute mai
frecvent

Accesorii

Reducerea uzurii si evitarea
deteriorarilor

Protectia mediului
Demontarea acumulatorului
Transportul

Ridicarea sau deplasarea
aparatului

Ancorarea aparatului
Declaratia de conformitate UE

245
245
246
246
246
246
246
247

247
248
248
249
249
250

250
251
252

252
253
253
254

255
255

255
256
256
257

258
258
258

Robot de tuns iarba (RMI), electric,
actionat de acumulator cu post de

andocare (ADO) 258
Specificatii tehnice 259
Mesaje 260
Identificarea cauzelor defectiunilor 267
Planul de intretinere 272

Confirmare de predare 272

Confirmare de service 272
Exemple de instalare 273

2. Despre aceste instructiuni

de utilizare

2.1 Generalitati

Aceste instructiuni de utilizare reprezinta
instructiuni de utilizare originale ale
producatorului in sensul directivei UE
2006/42/EC.

Firma STIHL lucreaza permanent la
dezvoltarea gamei sale de produse; de
aceea ne rezervam dreptul de a efectua
modificari ale echipamentului livrat in ceea
ce priveste forma, tehnologia sau dotarile.
Din acest motiv, nu se pot solicita daune
sau alte pretentii pe baza datelor si figurilor
din aceasta brosura.

Tn aceste instructiuni de utilizare pot fi
descrise modele care nu sunt disponibile
n fiecare tara.

Aceste instructiuni de utilizare sunt
protejate conform dreptului de autor. Toate
drepturile raman rezervate, in special
dreptul de multiplicare, traducere si
prelucrare cu sisteme electronice.
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2.2 Variante in functie de tara

STIHL livreaza aparatele cu stechere si
comutatoare diferite, in functie de tara de
destinatie.

Tn imagini sunt reprezentate aparatele cu
stechere Euro; racordul la retea al
aparatelor cu alte tipuri de stechere se
face in acelasi mod.

2.3 Indicatii privind citirea
instructiunilor de utilizare

Imaginile si textele descriu anumite
operatii.

Toate simbolurile aplicate pe aparat sunt

explicate in aceste instructiuni de utilizare.

Directia in care se priveste:

Directia privirii in timpul utilizarii - ,,stanga”
si ,dreapta” in instructiunile de utilizare:
utilizatorul se afla in spatele aparatului si
priveste Tnainte, in directia de deplasare.

Trimiteri la capitole:

Cu ajutorul unei sageti se face trimitere la
capitole si subcapitole pentru mai multe
detalii. Exemplul urmator face trimitere la
un capitol: (= 3.)

Marcarea pasajelor de text:

Instructiunile descrise pot fi marcate in
urmatoarele moduri.

Operatii care necesita interventia
utilizatorului:

e Se desurubeaza surubul (1) cu o
surubelnita, se actioneaza maneta (2)

Enumerari de ordin general:
— Ultilizarea produsului la manifestari

sportive sau concursuri
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Texte cu semnificatie suplimentara:

Pentru a le evidentia suplimentar in
instructiunile de utilizare, pasajele de text
cu semnificatie suplimentara sunt marcate
cu unul dintre simbolurile descrise in
continuare.

Pericol!

Pericol de accidentare sau ranire
grava a persoanelor. Trebuie
adoptat sau trebuie evitat un anumit
comportament.

Avertizare!

A Pericol de ranire a persoanelor.
Printr-un anumit comportament se
previn raniri posibile sau probabile.

Atentie!

Raniri usoare sau daune materiale
pot fi prevenite printr-un anumit
comportament.

Indicatie

Informatii pentru o mai buna
folosire a aparatului si pentru
prevenirea posibilelor greseli de
utilizare.

i@

Texte cu trimitere la figuri:

Unele figuri, care sunt necesare pentru
utilizarea aparatului, le gasiti la inceputul
instructiunilor de utilizare.

Simbolul aparat foto serveste la =2
asocierea figurilor de pe paginile cu 1

figuri cu pasajele de text
corespunzatoare din instructiunile
de utilizare.

Imagini cu segmente de text:

Secventele de operatii cu referire directa la
o figura le gasiti imediat dupa aceasta, cu
numerele corespunzdtoare de pozitie.

Exemplu:

o

-

Blocul de taste directionale (1) serveste la
navigarea in meniuri; cu tasta OK (2) se
confirma setarile si se deschid meniurile.
Cu tasta Thapoi (3) se pot parasi din nou
meniurile.
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3. Descrierea aparatului

3.1 Robot de tuns iarba

1 Capota fixata mobil (= 5.4), (= 5.5) 8 Maner de purtare spate (integrat in
2 Bara de protectie capota mobila) (= 21.1)

3 Contacte de incarcare: 9  Senzor de ploaie (= 11.11)

Contacte de conectare la postul 10  Buton rotativ de reglare a inaltimii de
andocare téiere (= 9.5)

4  Maner de purtare fata (integrat in 11 Eticheta cu numarul masinii
capota mobila) (= 21.1) 12 Roata fata

5 Tasta STOP (= 5.1) 13 Cutit ascutit pe ambele parti

6 Clapeta (= 15.2) (= 16.3)

7 Roata de actionare 14 Mecanism de cosire
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3.2 Post de andocare

Placa de baza

Ghidaje de cablu pentru
introducerea firului de delimitare

(= 9.10)

Alimentator de retea

Capac detasabil (= 9.2)

Contacte de incarcare:

Contacte de conectare la robotul de
tuns iarba

Panou de comanda
cu tasta si LED (= 13.1)

Tasta
Indicator LED
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3.3 Afisajul

& Meniu principal 14:57 Lﬂlﬂ

) A

Deplas. acasa

|

Plan tundere

1 Afisaj cu capabilitati grafice
2 Bloc de taste directionale:
Navigare Tn meniuri (= 11.1)

3 Tasta OK:
Navigare in meniuri (= 11.1)

4 Tasta Thapoi:
Navigare Tn meniuri
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4. Cum lucreaza robotul de

tuns iarba

4.1 Principiul de functionare

Robotul de tuns iarba (1) este conceput
pentru prelucrarea automata a
suprafetelor de gazon. El tunde gazonul in
fasii alese aleator.

Pentru ca robotul sa poata recunoaste
limitele suprafetei de cosit (A), trebuie
amplasat un fir de delimitare (2) in jurul
acestei suprafete. Prin acesta circulda un
semnal de fir, generat de postul de
andocare (3).

0478 131 9657 A - RO

Obstacolele fixe (4) de pe suprafata de
cosit sunt detectate de robot cu ajutorul
unui senzor de ciocnire. Zonele (5), pe
care robotul nu trebuie sa le parcurga,
precum si obstacolele de care nu trebuie
sa se ciocneasca, trebuie delimitate de
restul suprafetei de cosit cu ajutorul firului
de delimitare.

Cand sistemul automat este activat,
robotul paraseste automat postul de
andocare pe durata timpilor

activi (= 14.3) si tunde gazonul. Pentru

fncdrcarea acumulatorului, robotul de tuns
iarba se deplaseaza automat la postul de
andocare. Daca s-a ales tipul de plan de
cosire ,Standard”, robotul de tuns iarba
coseste si se Incarca pe durata intregului
timp activ. Daca s-a ales tipul de plan de
cosire ,Dinamic”, numarul si durata
operatiilor de tundere si incarcare din
cadrul timpilor activi sunt adaptate complet
automat.
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Cand sistemul automat este dezactivat
si pentru faze de tundere independente
de timpii activi se poate activa o faza de
tundere in meniul ,Start”. (= 11.5)

Robotul de tuns iarba
STIHL poate fi utilizat
sigur si fara interferente in
vecinatatea imediata a
W altor roboti de tuns iarba.
Semnalul de fir
indeplineste conditiile
standardului EGMF (Uniunea
producatorilor europeni de echipamente

pentru gradind) in ceea ce priveste
emisiile electromagnetice.

5. Dispozitive de siguranta

Aparatul este echipat cu mai multe
sisteme de siguranta pentru functionarea
sigura si pentru protectia impotriva utilizarii
necorespunzatoare.

Pericol de accidentare!

Daca este identificat un defect la
dispozitivele de siguranta, aparatul
nu trebuie pus in functiune.
Adresati-va unui distribuitor
autorizat; STIHL recomanda
distribuitorii autorizati STIHL.

5.1 Tasta STOP

Prin apasarea tastei STOP rosii de pe
partea superioara a robotului de tuns
iarba, functionarea aparatului se opreste
imediat. Cutitul se opreste Tn cateva
secunde si pe afisaj apare mesajul ,Tasta
STOP actionata”. Atat timp cat mesajul
este activ, robotul nu poate fi pus in
functiune si este intr-o stare sigura.

(= 24)
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Tn cazul in care sistemul
automat este pornit, dupa
confirmarea mesajului cu OK,
urmeaza intrebarea daca se
continua regimul automat.

Daca se raspunde cu Da, robotul
prelucreaza in continuare suprafata de
cosit conform planului de tundere.

Daca se raspunde cu Nu, robotul se
opreste pe suprafata de cosit si sistemul
automat este oprit. (= 11.7)

tAY

o | O apasare lunga a tastei STOP
1 | activeaza suplimentar blocajul
aparatului. (= 5.2)

5.2 Blocaj aparat

Tnaintea tuturor lucrarilor de
intretinere si de curatare,
Tnaintea transportului, precum si
Tnaintea verificarii, robotul de

tuns iarba trebuie blocat.

Robotul de tuns iarba nu mai poate fi pus

n functiune, cu blocajul aparatului activat.

Activarea blocajului aparatului:
— Se apasa lung tasta STOP
— Tn meniul Mai mult,

— Tn meniul Siguranta.

Activarea blocajului aparatului prin
meniul Mai mult:

o n meniul ,Mai mult’ se selecteaza
articolul ,Blocare IMOW®” si se
confirma cu tasta OK. (= 11.8)

Activarea blocajului aparatului din
meniul Siguranta:

o In meniul ,Mai mult” se deschide
submeniul ,Setari” si ,Siguranta”.
(= 11.15)

e Se selecteaza ,Bloc. aparat” si se
confirma cu tasta OK.

Anularea blocajului aparatului:

e Daca este necesar, se activeaza
aparatul prin apasarea oricarei taste.

e Se deblocheaza robotul de tuns
iarba cu combinatia de taste @
prezentatd Tn figura alaturat. 9
Pentru aceasta se apasa tasta
OK si tasta inapoi in ordinea
prezentata pe afisaj.

5.3 Capace de protectie

Robotul de tuns iarba este echipat cu
capace de protectie care nu permit
contactul accidental cu cutitul si cu
materialul taiat.

Printre acestea se numara, in special,
capota.

5.4 Senzorul de ciocnire

Robotul de tuns iarba este echipat cu o
capota mobila, care serveste ca senzor de
ciocnire. Robotul se opreste imediat daca
n regim automat atinge un obstacol fix
care are 0 anumita inaltime minima (8 cm)
si este bine fixat pe teren. In continuare, el
fsi modifica directia de deplasare si
continua operatia de tundere. Daca se
declanseaza prea frecvent senzorul de
ciocnire, suplimentar se opreste si cutitul.
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Ciocnirea de un obstacol se
A efectueaza cu o anumita forta.
Obstacolele sensibile, respectiv
obiectele usoare, cum ar fi
ghivecele mici de flori, pot fi
rasturnate, respectiv deteriorate.

STIHL recomanda sa se
indeparteze obstacolele sau sa se
excluda prin suprafete interzise.
(= 12.9)

5.5 Protectia contra ridicarii

Cand robotul de tuns iarba se ridica de
capota, operatia de tundere se intrerupe
imediat. Cutitul se opreste dupa cateva
secunde.

5.6 Senzorul de inclinatie

Daca in timpul functionarii se depaseste
nclinatia permisa a pantei, robotul de tuns
iarba 1si modifica imediat directia de
deplasare. in caz de résturnare, sistemul
de actionare pentru deplasare si motorul
de tundere se opresc.

5.7 lluminarea afisajului

In timpul functiondrii se activeaza
iluminarea afisajului. Datorita luminii,
robotul de tuns iarba se poate detecta
chiar si in intuneric.

5.8 Solicitare PIN

Cu solicitarea PIN activata, dupa ridicarea
robotului de tuns iarba se emite un semnal
de alarma daca nu se introduce codul PIN
intr-un minut. (= 11.15)
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Robotul de tuns iarba poate functiona
numai impreuna cu postul de andocare
inclus Tn echipamentul livrat. Un alt post de
andocare trebuie cuplat cu robotul de tuns
jiarba. (= 9.11)

STIHL recomanda sa se seteze

@ una din treptele de siguranta
.Redusd”, ,Medie” sau ,Mare”. In
felul acesta se garanteaza ca cei
neautorizati nu pot pune in
functiune robotul de tuns iarba cu
alte posturi de andocare, respectiv
nu pot modifica setarile sau
programarea.

5.9 Protectia GPS

Modelul RMI 422 PC este echipat cu un
receptor GPS. Tn cazul protectiei GPS
activate, posesorului aparatului i se
comunica daca aparatul este pus in
functiune n afara zonei de acasa. In afard
de aceasta, pe afisaj se solicita un cod
PIN. (= 14.5)

o | Recomandare:
1 | Activati intotdeauna protectia GPS.
(= 11.15)

6. Pentru siguranta dvs.

6.1 Generalitati

In timpul lucrului cu aparatul se
vor respecta neaparat
urmatoarele instructiuni de

prevenire a accidentelor.

Tnaintea primei puneri in

functiune, instructiunile de

utilizare trebuie citite cu atentie

si integral. Pastrati cu grija
instructiunile de utilizare pentru a putea fi
folosite ulterior.

Aceste masuri de precautie sunt
indispensabile pentru siguranta dvs., dar
enumerarea lor nu este limitativa. Utilizati
aparatul intotdeauna cu grija si spirit de
raspundere si aveti in vedere ca utilizatorul
aparatului este responsabil in cazul
accidentarii unor persoane sau al
deteriorarii bunurilor acestora.

Notiunea de ,utilizare” cuprinde toate
lucrarile la robotul de tuns iarba, la postul
de andocare si la firul de delimitare.

Se defineste ca ,utilizator”:

— O persoana care reprogrameaza
robotul de tuns iarba sau modifica
programarea existenta.

— O persoana care efectueaza lucrari la
robotul de tuns iarba.

— O persoana care pune in functiune sau
activeaza aparatul.

— O persoana care instaleaza sau
dezinstaleaza firul de delimitare,
respectiv postul de andocare.

Si folosirea aplicatiei IMOW® App este
inclusa in notiunea de ,,Utilizare” in sensul
acestor instructiuni de utilizare.

Folositi aparatul numai daca sunteti odihnit
si va aflati intr-o stare fizica si psihica
bun&. Tn cazul in care sdn&tatea va este
afectata, intrebati medicul dvs. daca lucrul
cu aparatul este oportun. Dupa consumul
de alcool, de droguri sau de medicamente
care diminueaza capacitatea de reactie,
nu este permis lucrul cu acest aparat.

193



Familiarizati-va cu elementele de
comanda si cu utilizarea aparatului.

Folosirea aparatului este permisa numai
persoanelor care au citit instructiunile de
utilizare si sunt familiarizate cu
manevrarea acestuia. Inainte de prima
punere in functiune, utilizatorul trebuie sa
se preocupe sa-si insuseasca
instructiunile practice si de specialitate.
Utilizatorul va fi instruit de catre vanzator
sau de catre un alt specialist asupra
modului Tn care se lucreaza in siguranta cu
acest aparat.

Cu ocazia acestei instruiri, utilizatorul
trebuie atentionat asupra faptului ca,
pentru utilizarea aparatului, este nevoie de
atentie si concentrare deosebite.

Riscurile reziduale nu pot fi evitate, chiar si
n cazul utilizarii acestui aparat in mod
corespunzator.

Pericol de moarte prin asfixiere!
Pericol de asfixiere pentru copii
daca se joaca cu materialul de
ambalare. Materialul de ambalare
nu se va tine in niciun caz la
ndemana copiilor.

Aparatul poate fi transmis, respectiv
fmprumutat, numai unor persoane care
sunt familiarizate temeinic cu acest model
si cu utilizarea lui. Instructiunile de utilizare
constituie parte integranta a aparatului si
trebuie transmise intotdeauna impreuna
cu aparatul.

Asigurati-va ca utilizatorul este apt din
punct de vedere fizic, senzorial si mental,
sa opereze si sa lucreze cu aparatul. Daca
utilizatorul este doar partial apt din punct
de vedere fizic, senzorial sau mental,
utilizatorul are voie sa lucreze cu aparatul
doar sub supraveghere sau dupa ce a fost
instruit de o persoana responsabila.
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Asigurati-va ca utilizatorul este major si a
fost format profesional sub supraveghere,
conform reglementarilor nationale.

n Atentie - pericol de accidentare!

Tn timpul lucrarilor de cosire,
copiii trebuie tinuti la distanta
de aparat si de suprafata de
cosit.

Tn timpul lucrarilor de cosire,
cainii si alte animale de casa
trebuie tinute la distanta de
aparat si de suprafata de
cosit.

Din motive de siguranta, sunt interzise
orice modificari ale aparatului, in afara de
montarea corecta a accesoriilor si a
aparatelor atasabile atestate de STIHL; in
caz contrar se pierde garantia. Informatii
despre accesoriile si aparatele atasabile
atestate obtineti de la distribuitorul dvs.
autorizat STIHL.

Sunt interzise orice interventii asupra
aparatului care modifica puterea, respectiv
turatia motoarelor electrice.

Nu se permite efectuarea de modificari la
aparat care pot provoca cresterea nivelului
de zgomot.

Din motive de siguranta, softul aparatului
nu trebuie modificat sau prelucrat in alt
mod.

La utilizarea n spatii publice, parcuri,
terenuri de sport, pe drumuri si in
intreprinderi agricole si forestiere, sunt
necesare masuri sporite de precautie.

Nu este permisa transportarea cu aparatul
a obiectelor, animalelor sau persoanelor,
in special a copiilor.

Nu permiteti persoanelor, in special
copiilor, sa se deplaseze impreuna cu
robotul sau sa se aseze pe el.

Atentie — pericol de accidentare!

Robotul de tuns iarba este destinat pentru
intretinerea automata a gazonului. Nu este
permisa o alta utilizare, aceasta putand fi
periculoasa sau de natura a produce
deteriorari ale aparatului.

Din cauza pericolului de accidentare a
utilizatorului, se interzice utilizarea
aparatului pentru urmatoarele lucrari
(enumerare incompleta):

— pentru tunderea tufelor, a gardurilor vii
si a arbustilor,

— pentru tdierea plantelor agatatoare,

— pentru ingrijirea gazonului de pe
acoperisuri si din jardinierele
balcoanelor,

— pentru tocarea si maruntirea crengilor
de la arbori si garduri vii,

— pentru curatarea drumurilor de acces
(aspirare, suflare),

— pentrunivelarea ridicaturilor de pamant,
cum ar fi, de exemplu, musuroaiele de
cartita.

6.2 imbracamintea si echipamentul de
lucru

Purtati incaltaminte rezistenta
@ Cu talpa aderenta si nu lucrati
niciodata descult sau in sandale

atunci cand va apropiati de robotul in
functiune.
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Purtati imbracaminte de lucru
adecvata lainstalare, la lucrarile
de intretinere si la toate
celelalte lucrari la aparat si la
postul de andocare.

Nu se va purta niciodata Tmbracaminte
larga, care se poate prinde in piesele
mobile — dar nici bijuterii, cravate sau
fulare.

Purtati, in special, pantaloni lungi

— atunci cand va apropiati de robotul in
functiune.

La lucrarile de intretinere si de
curatare, la lucrarile de
amplasare a firului (amplasarea
si indepartarea firului), precum
si la fixarea postului de andocare, se vor
purta intotdeauna manusi rezistente.
Se vor proteja mainile la toate lucrarile la
cutitul de tundere si cand se bat cuiele si
tarusii postului de andocare.

In timpul tuturor lucrarilor efectuate la
aparat, parul lung trebuie legat si asigurat
(batic, sapca etc.).

&

Cand se bat cuiele de fixare si

barele postului de andocare se
vor purta ochelari de protectie

adecvati.
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6.3 Avertizare — Pericole din cauza
curentului electric

Atentie!
Pericol de electrocutare!

Deosebit de importante

din punct de vedere al

sigurantei electrice sunt

un cablu de retea intact

si un stecher intact la alimentatorul
de retea. Pentru a nu se expune
pericolului de electrocutare, nu este
permisa utilizarea cablurilor de
alimentare, a prizelor si a
stecherelor deteriorate sau care nu
corespund reglementarilor.

Din acest motiv, cablul de
alimentare va fi verificat periodic sa
nu prezinte semne de deteriorare
sau Tmbatranire (fragilitate).

Se vor utiliza numai alimentatoare de retea
originale.

Alimentatorul de retea nu trebuie utilizat
— cand este deteriorat sau uzat,

— cand cablurile sunt deteriorate sau
uzate. Se va verifica in special cablul de
retea in privinta unor eventuale
deteriorari sau Tmbatraniri.

Lucrdrile de intretinere si reparatii la
cablurile de retea si la alimentatorul de
retea pot fi efectuate numai de personal de
specialitate, special instruit.

Pericol de electrocutare!

Un cablu de alimentare deteriorat nu se va
conecta la priza si nu se va atinge nainte
de a fi deconectat de la priza.

Cablurile de legatura la alimentatorul de
retea nu pot fi modificate (de ex. scurtate).
Cablul dintre alimentatorul de retea si
postul de andocare nu poate fi prelungit.

Stecherul alimentatorului de retea trebuie
conectat la sistemul electronic al postului
de andocare numai in stare uscata si fara
murdarie.

A nu se aseza mult timp alimentatorul de
retea si cablul pe sol umed.

Pericol de electrocutare!

Nu trebuie utilizate cabluri, conectori si
stechere deteriorate sau
necorespunzatoare.

Asigurati-va intotdeauna de protectia
suficienta prin sigurante a cablurilor de
retea utilizate.

Cablul de alimentare se va decupla tinand
de priza si de stecher, nu tragand direct de
cablu.

Aparatul se va conecta numai la o priza
care dispune de un releu diferential de
protectie, cu un curent de declansare de
cel mult 30 mA. Indicatii mai amanuntite va
va oferi electricianul.

Daca alimentatorul de retea se
conecteaza la o sursa din afara cladirii,
atunci priza trebuie sa fie atestata pentru
utilizare in exterior. Indicatii mai detaliate
cu privire la reglementarile specifice tarii le
ofera electricianul.

Daca aparatul este cuplat la un generator

electric, trebuie avut in vedere ca, datorita
variatiilor de tensiune, el se poate defecta.

6.4 Acumulator
Se va utiliza numai un acumulator original.

Acumulatorul este destinat exclusiv pentru
a fi montat fix intr-un robot de tuns iarba
STIHL. Acolo este protejat optim si se
fncarca atunci cand robotul de tuns iarba
se afla in postul de andocare. Nu se
permite utilizarea altui aparat de incarcare.
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Utilizarea unui aparat de incarcare
inadecvat poate provoca pericol de
electrocutare, supraincalzire sau scurgere
n exterior a lichidului iritant din
acumulator.

Nu se va deschide niciodata acumulatorul.

Acumulatorul nu se va lasa sa cada pe jos.

Nu se vor utiliza acumulatori defecti sau
deformati.

Acumulatorul se va depozita in locuri
inaccesibile copiilor.

Pericol de explozie!
Acumulatorul va fi

protejat contra radiatiei

solare directe, caldurii si

focului — nu se va arunca niciodata
n foc.

Acumulatorul se va utiliza si
pastra numai la temperaturi
cuprinse intre -10°C si maximum
+50°C.

Acumulatorul va fi protejat
contra ploii si umezelii — nu se
va scufunda in lichide.

Acumulatorul nu va fiintrodus in
cuptorul cu microunde si nu va fi supus la
presiuni ridicate.

Contactele acumulatorului nu se vor lega
intre ele (nu se vor scurtcircuita) niciodata
cu obiecte metalice. Prin scurtcircuitare,
acumulatorul poate fi deteriorat.

Acumulatorul neutilizat va fi tinut la
distanta de obiecte metalice (de exemplu,
cuie, monede, bijuterii). Nu se vor utiliza
containere de transport metalice — pericol
de explozie si incendiu!

Tn cazul utiliz&rii incorecte, se poate
scurge lichid din acumulator — se va evita
contactul cu acest lichid! In caz de contact
accidental, locul afectat se va spala cu
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apa. Daca lichidul ajunge la ochi, se va
solicita suplimentar si ajutorul medicului.
Lichidul scurs din acumulator poate
provoca iritatii, arsuri si alte afectiuni ale
pielii.

Nu se vor introduce obiecte in fantele de
aerisire ale acumulatorului.

Pentru alte indicatii privind siguranta, a se
vedea http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

6.5 Transportul aparatului

naintea oricarui transport, in special
Tnaintea ridicarii robotului de tuns iarba,
trebuie activat blocajul aparatului. (= 5.2)

Inaintea transportului se asteapts si se
raceasca aparatul.

Tn cursul operatiilor de ridicare si transport
se va evita contactul cu cutitul. Robotul de
tuns iarba trebuie ridicat numai de cele
doua manere de purtare; nu se prinde
niciodata de sub aparat.

Aveti In vedere greutatea aparatului si
folositi eventual accesorii de incarcare
adecvate (dispozitive de ridicare).

Pe suprafata de incarcare, aparatul si
componentele transportate impreuna cu
acesta (de exemplu postul de andocare)
se vor asigura cu elemente de fixare
dimensionate corespunzator (chingi,
cabluri etc.), in punctele de fixare indicate
n aceste instructiuni de utilizare. (= 21.)

La transportul aparatului, aveti in vedere
reglementarile legale din zona, in special
cele referitoare la asigurarea incarcaturii si
la transportul obiectelor pe suprafete de
incarcare.

Acumulatorul nu se lasa in autovehicul si
nu se expune niciodata la radiatia solara
directa.

Acumulatorii litiu-ion trebuie manevrati cu
deosebita grija in timpul transportului; se
va avea in vedere n special siguranta
contra scurtcircuitelor. Acumulatorul se
transporta numai in robotul de tuns iarba.

6.6 Inainte de punerea in functiune

Asigurati-va ca toate persoanele care
folosesc aparatul cunosc instructiunile de
utilizare.

Respectati indicatiile pentru instalarea
postului de andocare (= 9.1) si a firului de
delimitare(= 12.).

Firul de delimitare si cablul de retea
trebuie fixate bine pe sol, astfel incat sa nu
prezinte pericol de impiedicare. Se va
evita amplasarea acestora peste muchii
(de exemplu trotuare, muchii de pavele).
La amplasarea in zone in care nu se pot
bate cuiele de fixare incluse in
echipamentul livrat (de exemplu pavele,
trotuare), se va folosi un canal de cablu.

Se va controla cu regularitate amplasarea
corecta a firului de delimitare si a cablului
de retea.

Se bat intotdeauna complet cuiele de
fixare pentru a evita pericolul de
Tmpiedicare.

Postul de andocare nu se instaleaza intr-
un loc greu vizibil, unde poate produce
Tmpiedicari (de exemplu dupa colturi de
casa).

Postul de andocare se va instala pe cat
posibil in afara zonei de acces a
animalelor taratoare cum ar fi furnici sau
melci — n special se va evita zona
furnicarelor si a instalatiilor de compost.
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Zonele pe care robotul de tuns iarba nu le
poate parcurge fara riscuri (de exemplu,
din cauza pericolului de cadere), se vor
bloca printr-o asezare corespunzatoare a
firului de delimitare.

STIHL recomanda punerea in functiune a
robotului numai pe suprafete de gazon si

trasee stabile (de exemplu, intrari pavate).

Robotul de tuns iarba nu recunoaste
locurile cu pericol de cadere, cum ar fi
muchii, praguri, piscine sau iazuri. Daca
firul de delimitare se amplaseaza de-a
lungul locurilor cu pericol potential de
cadere, din motive de siguranta, intre firul
de delimitare si locul periculos se va
respecta o distanta mai mare de 1 m.

Verificati regulat terenul pe care se va
utiliza aparatul si indepartati toate pietrele,
betele, sarmele, oasele si toate celelalte
corpuri straine care ar putea fi aruncate in
sus de aparat.

Dupa instalarea firului de delimitare, se vor
indeparta in special toate sculele de pe
suprafata de cosire. Cuiele de fixare rupte
sau deteriorate se vor scoate din brazda
de iarba si vor fi aruncate la deseuri.

Verificati cu regularitate daca suprafata
care se va tunde nu prezinta denivelari si,
in caz afirmativ, indepartati-le.

Nu utilizati niciodata aparatul daca
dispozitivele de protectie sunt deteriorate
sau nu sunt montate.

Dispozitivele de cuplare si de siguranta
montate pe aparat nu trebuie indepartate
sau dezactivate.

Tnainte de utilizarea aparatului, se vor
Tnlocui toate piesele defecte precum si
cele uzate sau deteriorate. Etichetele
referitoare la pericole si la avertizari de pe
aparat care sunt deteriorate sau care au
devenit ilizibile vor fi inlocuite.
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Distribuitorul dvs. STIHL va poate pune la
dispozitie etichete si toate celelalte piese
de schimb.

Verificati Tnainte de pornire

— daca aparatul este in stare sigura de
functionare. Aceasta inseamna ca
dispozitivele de protectie, capacele si
clapeta se afla la locul lor si sunt in
perfecta stare.

— daca postul de andocare este in stare
sigura de functionare. Toate capacele
trebuie sa fie corect montate si in
perfecta stare.

— daca alimentatorul de retea este
conectat la o priza instalata conform
reglementarilor.

— dacaizolatia cablului si a stecherului de
retea sunt in perfecta stare.

— daca intregul aparat (carcasa, capota,
clapeta, elementele de fixare, cutitul,
arborele cutitului etc.) nu este uzat sau
deteriorat.

— daca cutitul si sistemul sau de fixare
sunt in stare buna (pozitie sigura,
deteriorari, uzura). (= 16.3)

— daca sunt prezente, respectiv bine
stranse, toate suruburile, piulitele si
celelalte elemente de fixare. Tnainte de
pornire, se vor strange bine suruburile
si piulitele slabite (atentie la cuplurile de
strangere).

Daca este cazul, se efectueaza toate
lucrarile necesare, respectiv se apeleaza
la un distribuitor autorizat. STIHL
recomanda distribuitorii autorizati STIHL.

6.7 Programarea

Respectati reglementarile locale
referitoare la orele de utilizare a aparatelor
de gradina actionate cu motor electric si
programati corespunzator timpii activi.

(= 14.3)

Tn special se va adapta programarea astfel
ca in timpul regimului de tundere, pe
suprafata care se va tunde sa nu fie copii
mici, alte persoane care privesc zona sau
animale.

Modificarea programarii cu ajutorul
aplicatiei IMOW® la modelul RMI 422 PC
poate provoca activitati neasteptate de
alte persoane. Din acest motiv,
modificarile din planul de tundere trebuie
comunicate tuturor persoanelor ce pot fi
afectate de acestea.

Robotul de tuns iarba nu poate fi utilizat
simultan cu o instalatie de irigare;
programarea se va adapta in mod
corespunzator.

Asigurati-va ca pe robot sunt setate data
corecta si ora corecta. Eventual corectati
setarile. Valorile incorecte pot provoca
plecarea accidentala a robotului de tuns
iarba.

6.8 in timpul lucrului
® Alte persoane, in special copii,
I dar si animalele, se vor
€|l tine la distanta de zona de
pericol.

Nu permiteti copiilor sa se apropie de
robotul in functiune sau sa se joace cu el.

Pornirea unei operatii de tundere cu
ajutorul aplicatiei IMOW® la modelul
RMI 422 PC poate surprinde terte
persoane neavizate. Din acest motiv,

197



persoanele ce pot fi afectate trebuie
informate intotdeauna in prealabil asupra
unei posibile activitati a robotului de tuns
iarba.

Nu lasati niciodata robotul de tuns iarba sa
lucreze fara supraveghere daca stiti ca in
apropiere se afla animale sau persoane —
n special copii.

La utilizarea robotului de tuns iarba in
locuri publice trebuie montate de jur
fmprejurul suprafetei de cosit placute cu
urmatoarele indicatii:

LJAvertizare! Masina automata de tuns
iarba! Pastrati distanta fata de masina!
Copiii trebuie supravegheati!”

Atentie — pericol de

accidentare!

Nu puneti niciodata mainile

sau picioarele pe sau sub

piesele care se rotesc. Nu
atingeti niciodata cutitul in miscare.

Tnaintea intemperiilor, respectiv in caz de
pericol de trasnet, se deconecteaza de la
retea alimentatorul de retea. In aceste
situatii nu se pune in functiune robotul de
tuns iarba.

Nu este permisa bascularea sau ridicarea
robotului de tuns iarba cu motorul electric
n functiune.

Nu Tncercati niciodata sa efectuati reglaje
la aparat in timp ce unul din motoarele
electrice functioneaza.

RMI 422:

Din motive de sigurantd, aparatul

(RMI 422) nu poate fi utilizat pe pante cu o
inclinatie mai mare de 19,3° (35 %).
Pericol de accidentare!
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O inclinatie a pantei de 19,3° corespunde
unei urcari verticale de 35 cmla 100 cm pe
orizontala.

A9 130
ok

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Din motive de siguranta, aparatul

(RMI 422 P, RMI 422 PC) nu poate fi
utilizat pe pante cu o inclinatie mai mare
de 21,8° (40 %).

Pericol de accidentare! 21,8° Inclinatia
pantei corespunde unei deplasari pe

verticalda de 40 cmla 100 cm pe orizonEIé.

!
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'I_« D
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40 cm

100 cm

£~ N Avetiin vedere ca scula de
“ ° 7 taiere continua sa se roteasca
N7 mai multe secunde pana la

STOP orprirea definitiva.

Apasati in regimul curent de
lucru tasta STOP (= 5.1)

— fTnainte de a deschide clapeta.
Activati blocajul aparatului (= 5.2)

— fnainte de aridica si a muta aparatul,
— finainte de a transporta aparatul,

— fTnainte de inlaturarea blocajelor si a
infundarilor,

— Tnainte de a executa lucrari la cutit,

— fTnainte de verificarea sau curatarea
aparatului,

— daca s-a lovit un corp strain sau daca
robotul vibreaz& anormal de puternic. in
aceste cazuri, verificati aparatul, in
special unitatea de tdiere (cutit, axul
cutitului, fixarea cutitului), cu privire la
eventuale deteriorari si efectuati
reparatiile necesare inainte de a reporni
aparatul si de a lucra cu el.

n Pericol de accidentare!

Vibratiile puternice indica, de
reguld, o defectiune.

Robotul de tuns iarba nu poate fi
pus Tn functiune n special daca
axul cutitului este deteriorat sau
deformat sau cu un cutit deteriorat,
respectiv deformat.

Pentru reparatiile necesare, daca
nu dispuneti de cunostintele
necesare, apelati la un specialist —
STIHL recomanda distribuitorii
specializati STIHL.

Tnainte de parasirea aparatului, se vor
adapta setarile de siguranta ale robotului
de tuns iarba in asa fel, incat acesta sa nu
poata fi pus in functiune de persoane
neautorizate. (= 5.)

La folosirea masinii si a aparatelor sale
periferice, nu va intindeti inainte, aveti grija
intotdeauna la pastrarea echilibrului si a
unei pozitii sigure pe pante si mergeti la
pas, nu alergati.

Nu folositi niciodata aparatul in apropierea
unei flacari deschise.
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6.9 intretinerea si repararea

Tnaintea lucrarilor de curétare,
reparatii si de intretinere, se
activeaza blocajul aparatului si
se pozitioneaza robotul pe un
teren stabil si plan.

Inaintea tuturor lucrarilor la
postul de andocare si la firul de
delimitare, se deconecteaza
stecherul alimentatorului de
retea.

o ©

Tnaintea tuturor lucrarilor de intretinere, se
va lasa robotul de tuns iarba sa se
raceasca timp de cca. 5 minute.

Cablul de retea trebuie reparat sau inlocuit
numai de electricieni autorizati.

Dupa toate lucrarile la aparat, Tnainte de
repunerea in functiune, se verifica
programarea robotului si, daca este
necesar, se corecteaz. In special trebuie
setate data si ora.

Curatarea:

Intregul aparat trebuie curatat cu atentie la
intervale regulate. (= 16.2)

Nu se va indrepta niciodata un jet de apa
(in special aparatul de curatare sub
presiune) spre piesele motorului,
garniturile de etansare, componentele
electrice si lagare. In caz contrar ar putea
rezulta deteriorari, respectiv reparatii
costisitoare. Aparatul nu se va curata sub
apa curgatoare (de ex. cu un furtun de
stropit gradina). Nu utilizati detergenti
corozivi. Acesti detergenti pot deteriora
piesele din material plastic si din metal,
fapt care poate influenta functionarea
sigura a aparatului dvs. STIHL.
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Lucrari de intretinere:

Trebuie efectuate numai acele lucrari de
ntretinere care sunt descrise in aceste
instructiuni de utilizare; pentru toate
celelalte lucrari trebuie sa se apeleze la
distribuitorul de specialitate.

Tn cazul in care va lipsesc cunostintele sau
mijloacele auxiliare necesare, adresati-va
intotdeauna unui distribuitor de
specialitate.

STIHL recomanda efectuarea de lucrari de
ntretinere si reparatie numai de catre
distribuitorii autorizati STIHL.

Distribuitorii autorizati STIHL sunt instruiti
n permanenta si dispun de informatiile
tehnice necesare.

Utilizati numai scule, accesorii sau aparate
atasabile atestate de STIHL pentru acest
aparat sau piese echivalente din punct de
vedere tehnic deoarece, in caz contrar,
exista pericol de accidente cu periclitarea
persoanelor sau cu deteriorari ale
aparatului. Daca aveti probleme sau
intrebari, adresati-va unui distribuitor
autorizat.

Sculele, accesoriile si piesele de schimb
originale STIHL sunt adaptate optim la
aparat si la cerintele utilizatorului. Piesele
de schimb originale STIHL pot fi
recunoscute dupa numarul de piesa de
schimb STIHL, dupa marcajul STIHL si, de
asemenea, dupa marcajul caracteristic
pieselor de schimb STIHL. Pe
componentele mici, poate fi gasit numai
marcajul.

Mentineti intotdeauna curate si lizibile
etichetele autocolante de avertizare si
indicatoare. Etichetele autocolante
deteriorate sau pierdute trebuie Tnlocuite
cu placute noi, originale, de la distribuitorul
dvs. STIHL autorizat. Daca o componenta

este Tnlocuitd cu una noua, asigurati-va ca
noua componenta este prevazuta cu
aceeasi eticheta autocolanta.

La unitatea de taiere se va lucra numai cu
manusi de lucru groase si cu o deosebita
atentie.

Mentineti bine stranse toate suruburile si
piulitele, in special toate suruburile si
elementele de fixare ale unitatii de taiere,
pentru ca aparatul sa se afle intr-o stare de
functionare sigura.

Verificati cu regularitate intregul aparat,
mai ales Thaintea depozitarii (de ex.
fnainte de pauza de iarnd), in ceea ce
priveste eventuale uzuri sau deteriorari.
Din motive de siguranta, inlocuiti imediat
componentele uzate sau deteriorate,
astfel incat aparatul sa se afle intotdeauna
ntr-o stare sigura de functionare.

Daca, pentru lucrari de intretinere, se
demonteaza componente sau dispozitive
de protectie, acestea trebuie neaparat
montate la loc Th mod corect dupa
finalizarea respectivelor lucrari.

6.10 Depozitarea in cazul pauzelor de
functionare mai lungi

Tnainte de depozitare
— se Incarca acumulatorul, (=> 15.7)

— Se seteaza treapta cea mai inalta de
siguranta, (=> 11.15)

— Se trece robotul de tuns iarba in
hibernare. (= 11.16)

Asigurati-va ca aparatul este protejat
fmpotriva utilizarii neautorizate
(de exemplu de catre copii).

Depozitati aparatul in stare sigura de
functionare.
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Inaintea depozitarii (de ex. pentru pauza
de iarna), aparatul se va curata temeinic.

inaintea depunerii intr-o incapere inchisa,
lasati aparatul sa se raceasca cca. 5
minute.

Spatiul de depozitare trebuie sa fie uscat,
ferit de inghet si sa poata fi incuiat.

Aparatul nu se depoziteaza in apropiere
de foc deschis, respectiv de surse
puternice de caldura (de exemplu sobe).

7. Descrierea simbolurilor

Avertizare!

nainte de punerea in functiune, cititi
instructiunile de utilizare.

6.11 Evacuarea la deseuri

Deseurile pot afecta negativ oamenii,
animalele si mediul inconjurator si, din
acest motiv, trebuie evacuate in mod
corespunzator.

Adresati-va unui centru de reciclare sau
distribuitorului dvs. pentru a afla cum
trebuie evacuate la deseuri in mod
corespunzator materialele respective.
STIHL recomanda distribuitorii autorizati
STIHL.

Asigurati-va ca un aparat scos definitiv din
uz este evacuat la deseuri conform
reglementarilor in vigoare. Faceti aparatul
inutilizabil inainte de a-I preda la centrul de
colectare. Pentru a evita accidentele,
indepartati in special cablul de retea al
alimentatorului de retea si acumulatorul
robotului de tuns iarba.

Pericol de ranire din cauza cutitului!
Nu lasati niciodata nesupravegheata
masina de tuns iarba, chiar daca aceasta
este scoasa din uz. Asigurati-va ca
aparatul si, in special, cutitul nu sunt
depozitate in locuri accesibile copiilor.

Acumulatorul trebuie evacuat la deseuri
separat de aparat. Trebuie sa se asigure
faptul ca acumulatorii sunt evacuati la
deseuri in siguranta si in mod ecologic.
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Avertizare!

Tn timpul lucrului se va pastra o distanta
sigura fata de aparat.

Se vor tine alte persoane la distanta de
zona de pericol.

A %
Avel tlzare‘.

nainte de ridicarea aparatului si inainte de
a efectua lucrari la el, aparatul trebuie
blocat.

Avertizare!
Nu va asezati sau nu va urcati pe aparat.

Avertizare!
Nu atingeti niciodata cutitul cand acesta
este Tn miscare.

Avertizare!

Tn timpul lucrarilor de cosire, copiii vor fi
tinuti la distanta de aparat si de suprafata
de cosit.

Avertizare!

Tn timpul lucrarilor de cosire, cainii si alte
animale de casa vor fi tinute la distanta de
aparat si de suprafata de cosit.
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8. Continutul pachetului

Poz. Denumire

Robot de tuns iarba
Post de andocare
Alimentator de retea
iIMOW® Ruler

Tarus pentru postul de
andocare

Extractor pentru discul de
antrenare

AKM 100

H Dispozitiv legare sarma
| Sablon pentru drum

- Instructiuni de utilizare

moonw>

m

(9]
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9. Prima instalare

Pentru instalarea simpla, rapida si robusta
aveti in vedere si respectati indicatiile si
instructiunile, in special distanta de 28 cm
la asezarea firului. (= 12.)

Exista posibilitatea de a mari suprafata de
cosit, prin asezarea mai aproape de
margine a firului de delimitare. (= 12.17)
Pentru o functionare sigura trebuie
adaptata distanta de asezare a firului de
delimitare la conditiile de la fata locului.

Instructiuni de utilizare in rezumat
iMOW®

La robotul de tuns iarba sunt alaturate
ajutator, separat instructiuni de utilizare in
rezumat pentru instalarea postului de
andocare si pentru asezarea firului de
delimitare. Aveti la dispozitie informatii
detaliate Tn capitolele respective din
instructiunile de utilizare. Instructiuni de
utilizare in rezumat se folosesc mereu
fmpreuna cu instructiunile de utilizare ale
robotului de tuns iarba.
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Instructiuni de utilizare in rezumat
iMOW®

Reprezentare micsorata a paginii 1:

INSTRUCTIUNI PE
SCURT iMOW®

INSTALAREA POSTULUI DE ANDOCARE
$!1 ASEZAREA A FIRULUI DE DELIMITARE

PENTRU ROBOTII DE TUNS IARBA MODELELE
RMI 422, RMI 422 P, RMI 422 PC
VERSIUNEA iN LIMBA: RO

202
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Instructiuni de utilizare in rezumat
iMOW®

Reprezentare micsorata a paginilor 2 si 3:

INSTALAREA PRINCIPALA

POZITIONAREA POSTULUI INTERN DE ANDOCARE
$1 ASEZAREA FIRULUI DE DELIMITARE

UTILIZATI ACESTE INSTRUCTIUNI PE SCURT NUMAI
A @ iMPREUNA cu INSTRUCTIUNILE PRINCIPALE DE UTILIZARE
ALE ROBOTULUI DUMNEAVOASTRA DE TUNS IARBA.

Robotii de tuns iarba MOW® STIHL
oate standardele de

Inainte de instalare va intocmiti o schi

2. Instalati postul de andocare intr-un loc adecvat si incircati aparatul IMOW® in acesta,

3. Treziti aparatul iMOW® prin apasarea tastei ,OK” si urmaf Robotul de tuns iarba iMOW® nu este

i o jucrie. Pe durata timpilor activi ai
punctul .Asezare fir robotului iIMOW® trebuie tinuti la
4. Pentru stabilirea distantelor, folositi iMOW® Ruler si sablonul pentru drumuri. distanta de zona de lucru in special

5. Continuati instalarea cu .Conectare fir* i urmati indicatile pan la sfarsit. copiii, spectatorii 5i animalele.

tructionile par

Masuri pregatitoare pentruinstalare: Accesoriul AKM 100 pentru gradini mici:
- inainte de lucru, se tunde suprafata de cosit la < 6 cm cu o masing de tuns iarba uzuali. Lungimi ale firului de delimitare s 80 m.

- Suprafetele de cosit n-au voie s3 se suprapund. Distanta minima : 1 m intre firele de delimitare. [ 99

+ Distanta maxima dintre robotul de tuns iarba IMOW?® gi frul de delimitare: 17 m.

+ Se regleaza inaltimea de taiere la iIMOW®. Recomandare: Treapta de taiere 4.

+ Se recomands indepartarea surselor de perturbatii, ca de ex. a metalelor.

1 91/9.5/99

—
&f;\

Pozitia postului de andoc:

Amplasarea firului de delimitare: Instalarea corectd a conectoarelor de fir:
Firul de delimitare (1) se agazé pe suprafata Capetele de fir libere nedezizolate se introduc

+ Dis i pamantuluila distante regulate gi se fixeazi cu  la maximum in conectoarele de fir. Se stringe
+ Se recomands o prizé cu protectie la cuie de fixare (2).In cazul unor denivelari se vor  dispozitivul de legare a sirmei cu un clegte
supratensiune. utiliza cuie suplimentare de fixare. Se agaza firul  adecvat, urmarindu-se inclichetarea corects.
w9129 fard a se intersecta w1216
23

Asistenta: hitps://support.stihl.com/

[T tmsteuctivni de utilizare =~ Firul de delimitare [ iMowe Ruler

tan

12

Obstacol fix:
Se recunoaste
prin senzorul de
ciocnire.

w41

uprafats
adiacents
necirculabila:

« Distanta: 28 cm

« inaltime obstacol:
>lem

mi2s

ta de api:
12:100 cm
1

Unghiuri:  90°
e

—1

Suprafata adiacenta circulabila:
« Distanta:2 O cm

+ Diferenta de nivel fata de brazda de farb: < /-1 cm

m2s

Suprafatainterzisa:

« Distanta: 28 cm

+ Se asaz firul fard a se intersecta
29

Post de andocare intern:

- Dispuneti irullateral 60 cm, la un
unghi de 90°

« Suprafata de cosit libers

inainte de postul de andocare: raza 1m

Vs

’kw)'

+60em

+60em

lustratie nu la scara

0478 131 9657 A - RO
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Instructiuni de utilizare in rezumat

iMOW®

Reprezentare micsorata a paginii 4:

Distanta: 0.5 m
1214

INSTALAREA EXTINSA

POZITIONAREA POSTULUI EXTERN DE ANDOCARE §I
ASEZAREA FIRULUI DE DELIMITARE iN CAZURI EXCEPTIONALE

Terenin panta descendenta in suprafata de cosit:

Pentru ca robotul de tuns iarba s3 poata tunde automat si fara defectiuni
 z0nain panta descendenta in suprafata de cosit, firul de delimitare
trebuie instalat in panta (1) la o distanta minim3 fata de marginea terenului

Puncte de pornire:

Suprafetele de cosit la care se poate
ajunge pe un drum sau pe la un post
extern de andocare, se prelucreaza
numai dacs este definit un punct de
pornire in suprafata respectiva
9.8/M13/114/1211

Bucle de detectie:
Dac se activeaza deplasarea decalats

de andocare extern si a drumului.

w1212

acass (printr-o banda de margine), trebuie
instalate bucle de detectie in cazul postului

Postul de andocare extern:
- Pozitia in afara suprafetei de cosit

m?!

Suprafag
auxiliard:

210

_—

AW

Drum:

I

QOOOOOD. M

+ Distanta fire pe drum: 22 cm

+ Distanta fire inceput/sfarsit: 6 em
+ Utilizati sablonul pentru drum
mizn

Asistenta: https://support.stihl.com/

0477-810-5565  RO-18

Hustratie nu la scard

204
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9.1 Indicatii pentru postul de andocare

Cerinte pentru locul de amplasare a
postului de andocare:

— protejat, la umbra.

o Tnaintea primei instalari, gazonul se

tunde cu o masina uzuala de tuns iarba
(indltimea optima a ierbii de maxim 6
cm).

In cazul unui teren tare si uscat, se uda
usor suprafata de tuns pentru a facilita
baterea cuielor de fixare.

Radiatia solara directa poate provoca
temperaturi ridicate n aparat si un timp
mai mare de incarcare a
acumulatorului.

Pe postul de andocare se poate monta
ca accesoriu un acoperis parasolar. in
acest fel, robotul de tuns iarba este mai
bine protejat contra intemperiilor.
vizibil.

Postul de andocare trebuie sa poata fi
usor de recunoscut pe locul de
amplasare dorit pentru a se evita riscul
de Tmpiedicare.

— in imediata vecinatate a unei prize

adecvate.

Racordul la retea trebuie sa fie
amplasat la o distanta corespunzatoare
fata de postul de andocare, care sa
permita conectarea cablurilor electrice
atat la postul de andocare, cat si la
racordul de retea — cablul electric al
alimentatorului de retea nu trebuie
modificat.

Se recomanda o priza cu protectie la
supratensiune.

fara surse perturbatoare.

Metalele, oxizii de fier sau materialele
magnetice, respectiv conducatoare
electric ori instalatiile cu fir de delimitare
vechi pot perturba regimul de tundere.
Se recomanda indepartarea acestor
surse perturbatoare.

— orizontal si plan.

Masuri pregatitoare:

0478 131 9657 A - RO
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Placa de baza nu trebuie Tndoita niciodata.
Denivelarile de sub placa de baza trebuie
indepartate pentru ca aceasta sa se poata
aseza pe intreaga suprafata.

Variante de instalare:

Postul de andocare poate fi instalat intern
si extern.

Postul de andocare intern:

Nu este permis ca suprafetele de tuns sa
se suprapuna. Intre firele de delimitare a
doua suprafete de tuns invecinate trebuie
sa se pastreze o distanta minima de
21m.

max. 2 cm

max. 8 cm

—_1

Postul de andocare poate fi inclinat cu
maxim 8 cm spre spate si 2 cm spre fata.

Postul de andocare (1) se instaleaza in
interiorul suprafetei de tuns (A), direct la
margine.
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In fata postului de andocare (1) trebuie s&
fie o suprafata plana libera (2) cu raza
minima de 1 m. Se indeparteaza movilele
sau adanciturile.

Tnainte si dupa postul de andocare (1) se
amplaseaza firul de delimitare (2) de
0,6 m in linie dreapta si in unghi drept fata

206

de placa de baza. Apoi se urmareste cu
firul de delimitare marginea suprafetei de
cosit.

Postul de andocare extern:

Postul de andocare (1) se instaleaza in
afara suprafetei de tuns (A).

e | In combinatie cu un post de

1 | andocare extern, pentru deplasarea
decalata acasa trebuie instalate
bucle de detectie. (= 12.12)

Necesarul de spatiu pentru post de
andocare extern:

<£12m

N
N
o
3
N

Pentru ca andocarea si iesirea din postul
de andocare sa functioneze corect, postul
de andocare (1) poate sa fie instalat ca in
figura cu un drum (2). Zonele din jurul
postului de andocare si din afara firului de
delimitare trebuie sa fie plane si liber
circulabile. Se indeparteaza movilele sau
adanciturile.

Drumul (2) se instaleaza cu ajutorul unui
sablon de drum (3). (= 12.11)

Distanta minima de la placa de baza la
inceputul drumului: 250 cm

Latimea suprafetei libere in lateral: 40 cm
Distanta maxima fata de suprafata de
cosit: <12 m
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Instalarea postului de andocare pe un Rabaterea panoului:
perete: 9.2 Conexiunile postului de andocare

Scoaterea capacului:

Se rabate in fata panoul (1). Se mentine
panoul in pozitie rabatata, pentru ca
acesta se inchide singur datorita arcurilor
balamalei.

Daca postul de andocare se instaleaza pe
un perete, trebuie facuta la alegere, prin
stanga sau dreapta, o trecere in placa de
baza cu ajutorul unui patent (1), pentru a
face loc pentru cablul de retea (2).

Se Impinge capacul (1) usor spre stanga si
dreapta, ca in figura, dupa care se scoate
n sus.

Conexiunile pentru firul de delimitare (1) si
cablul electric (2) sunt protejate impotriva
intemperiilor cand panoul este inchis.
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inchiderea panoului:

Se rabate panoul (1) spre spate —fara a

prinde cabluri.

Asezarea capacului:

208

Se asaza capacul (1) pe postul de
andocare si se inclicheteaza — fara a
prinde cabluri.

9.3 Conectarea cablului de alimentare
la postul de andocare

o | Indicatie:
1 | Stecherul si conectorul trebuie s
fie curate.

e Se scoate capacul postului de
andocare si se rabate panoul. (= 9.2)

Se conecteaza conectorul alimentaterului
de retea (1) la stecherul postului de
andocare (2).

Se introduce cablul prin ghidajul de
cablu (1) de pe panou.

e Se inchide panoul. ( 9.2)

cablu (1) ca infi
prin piesa de deten
prin canalul de cablu (3
de retea.

urd si apoi se dirijeaza
ionare a cablului (2) si
re alimentatorul

e Se Inchide capacul postului de
andocare. (= 9.2)
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9.4 Material de instalare

Daca firul de delimitare nu este amplasat
de distribuitorul autorizat, pentru a putea
pune Tn functiune robotul de tuns iarba
este necesar material suplimentar de
instalare, care nu este inclus in
echipamentul livrat. (= 18.)

Seturile de instalare contin fir de delimitare
pe rola (1), cuie de fixare (2) si conectoare
de fir (3). In pachetul de livrare a setului de
instalare pot fi incluse si piese
suplimentare, care nu sunt necesare
pentru instalare.

9.5 Reglarea inaltimii de taiere

e | Reglati indltimea de taiere in

1 | primele s&ptamani, pana cand firul
de delimitare s-a integrat in iarba,
cel putin pe nivelul 4, pentru a
asigura o functionare sigura.

Nivelele S1, S2 si S3 sunt inaltimi
speciale pentru suprafete deosebit
de plane (denivelari ale solului < +/-
1.cm).
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Inaltimea de taiere cea mai micé:
Nivelul S1 (20 mm)

Tn&ltimea de taiere cea mai mare:
Nivelul 8 (60 mm)

— Se deschide clapeta. (= 15.2)

Se roteste butonul rotativ (1). Marcajul (2)

indica Tnaltimea de taiere reglata.

@ | Butonul rotativ poate fi scos in sus
1 | de pe elementul de reglaj. Aceast3
constructie serveste pentru
siguranta (in felul acesta, se
garanteaza ca aparatul nu poate fi
ridicat si purtat de butonul rotativ),
respectiv pentru protectia contra
unei modificari a inaltimii de taiere
de catre o persoana neautorizata.

9.6 Indicatii pentru prima instalare
&+
+
+\

e |Instalarea postului de andocare

Pentru instalarea robotului de
tuns iarba este disponibil un
asistent de instalare. Acest
program va conduce prin
ntregul proces al primei instalari:

e Setarea limbii, datei si orei

e Asezarea firului de delimitare
e Conectarea firului de delimitare

e Cuplarea robotului de tuns iarba cu
postul de andocare

e Verificarea instalarii
e Programarea robotului de tuns iarba
e Terminarea primei instalari

Asistentul de instalare trebuie rulat
complet; numai dupa aceasta robotul de
tuns iarba este pregatit pentru functionare.

@ | Asistentul de instalare se

1 | reactiveaza dup4 o resetare
(revenire la setarile din fabrica).
(= 11.16)

Masuri pregatitoare:

e Inaintea primei instalari, gazonul se
tunde cu o masina uzuala de tuns iarba
(Tnaltimea optima a ierbii de maxim
6 cm).

e n cazul unui teren tare si uscat, se uda
usor suprafata de tuns pentru a facilita
baterea cuielor de fixare.

e RMI 422 PC:
Robotul de tuns iarba trebuie activat de
catre distribuitorul autorizat STIHL si
alocat adresei de e-mail a posesorului.
(= 10.)
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La utilizarea meniurilor, se vor avea
n vedere indicatiile din capitolul
LIndicatii privind utilizarea”. (= 11.1)

7S

Cu blocul de taste directionale se
selecteaza optiuni, articole de
meniu, respectiv butoane.

Cu tasta OK se deschide un @
submeniu, respectiv se
confirma o selectie.

Cu tasta inapoi se paraseste
meniul activ, respectiv se 9
sare cu un pas inapoi in

asistentul de instalare.

Daca in timpul primei instalari apar
erori sau defectiuni, pe afisaj apare
un mesaj corespunzator. (= 24.)

9.7 Setarea limbii, datei si orei

e Apasarea unei taste oarecare de pe
afisaj activeaza aparatul si, impreuna
cu el, asistentul de instalare.

A

Romana
Bbnrapcku

English
Francais
v

Se selecteaza limba de afisare si se @
confirma cu tasta OK.
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Bun venit
Limba selectata

Romana

oo |

Q@ ona 00:00 I
A A
16 33
O =
14 31
v v
Ora Minut

Limba selectata se confirma cu tasta @
OK, respectiv se selecteaza

~Modificare” si se repeta selectarea

limbii.

e Daca este necesar, se introduce
numarul de serie cu 9 cifre al robotului
de tuns iarba. Acest numar este
imprimat pe eticheta (a se vedea
descrierea aparatului). (= 3.1)

Luna 10:09 (T
A A A
23 06 2018
B o5 2017
21 04 2016
v v v
Zi Luna An

Se seteaza data curenta cu ajutorul @
blocului de taste directionale si se
confirma cu tasta OK.

Se seteaza ora curenta cu ajutorul @
blocului de taste directionale si se
confirma cu tasta OK.

9.8 Instalarea postului de andocare

@ | Se vor avea in vedere paragraful
1 | .Indicatii pentru postul de
andocare” (= 9.1) si exemplele de
instalare (= 27.) din aceste
instructiuni de utilizare.

&\“ Post andocare 15:33 I

Instalare post
andocare

e Se conecteaza cablul de alimentare
electrica la postul de andocare. (= 9.3)

e lainstalarea postului de andocare pe
un perete, cablul de alimentare
electrica se amplaseaza sub placa de
baza. (= 9.1)
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Postul de andocare (B) se fixeaza cu patru
tarusi (E) in locul de amplasare dorit.

e Alimentatorul de retea se instaleaza in
afara suprafetei de cosit, ferit de
radiatia solara directa si de umiditate;
daca este necesar, se fixeaza pe un
perete.

O functionare corecta a

@ alimentatorului de retea este
posibila numai la o temperatura
ambianta intre 0° C si 40° C.

e Toate cablurile electrice se amplaseaza
si se fixeaza pe sol in afara suprafetei
de cosit si mai ales n afara razei de
actiune a cutitului sau se asaza intr-un
canal de cabluri.

e Se desfasoara cablul electric in
apropierea postului de andocare pentru

a evita perturbatii ale semnalului firului.

e Se conecteaza stecherul de retea.

@ | La postul de andocare, LED-ul rosu
1 | clipeste rapid atat timp cat nu este
conectat niciun fir de delimitare.

(= 13.1)
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e Dupa terminarea lucrarilor, se
apasa tasta OK.

o | La post de andocare extern:

1 | Dupa terminarea primei instalri, se
stabileste cel putin un punct de start
in afara drumului spre postul de
andocare. Se defineste frecventa
pornirilor in asa fel, incat 0 din 10
faze de tundere (0/10) sa inceapa
de la postul de andocare (punct
start 0). (= 11.14)

N incarca 16:20 (T

Plasare iMOW® in
post andocare

Se ridica putin robotul de tuns iarba de
manerul de purtare (1) pentru a descarca
rotile de actionare. Se impinge aparatul
sprijinit pe rotile din fata in postul de
andocare.

Apoi se apasa tasta OK de pe afisaj. @

[ Ex3)

o | Daca acumulatorul este

1 | descarcat, dupa andocare
apare in coltul din dreapta
sus al afisajului, in locul simbolului
acumulatorului, un simbol de
stecher de retea si acumulatorul se
fncarca in timp ce se amplaseaza
firul de delimitare. (= 15.7)

9.9 Asezarea firului de delimitare

e | Inainte de amplasarea firului, se va
1 | citi si se va avea in vedere intregul
capitol ,Firul de delimitare”. (= 12.)

In special se planificd amplasarea,
se respecta distantele fata de fir,
iar pe parcursul amplasarii se
instaleaza suprafetele interzise,
rezervele de fir, traseele de
legatura, suprafetele auxiliare si
drumurile.

La suprafete de cosit mai mici cu o
lungime a firului de delimitare mai scurta
de 80 m, impreuna cu firul de delimitare
livrat trebuie instalat accesoriul AKM 100.
La lungimi prea scurte ale firului de
delimitare postul de andocare clipeste
SOS si nu este emis semnal de fir.
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AKM 100 se va instala la o distanta de
minim 3 m fata de postul de andocare.

4 N\

AKM 100 (1) se va fixa cu un cui de fixare
la o distanta de 30 cm in afara suprafetei
de cosit. Se rasucesc capetele firului pana
la suprafeta de cosit si se fixeaza cu un cui
de fixare.

Se taie firul de delimitare (2) si se
conecteaza capetele cu dispozitivele de
legare sarma (3) cu capetele firelor de
delimitare de la AKM 100 (= 12.16). Se
fixeaza piesele de legatura stanga si
dreapta, cu cuie de fixare, ca in figura.

@ | Se utilizeaza numai cuie de fixare si
1 | fire de delimitare originale. Seturile
de instalare cu materialul de
instalare necesar se pot obtine ca
accesorii de la distribuitorul
autorizat STIHL. (= 18.)

Se consemneaza amplasarea firului de
delimitare n schita gradinii. Continutul
schitei:
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— Conturul suprafetei de tuns cu
obstacolele importante, cu limite si cu
eventuale suprafete interzise n care
robotul de tuns iarba nu poate lucra.
(= 27)

— Pozitia postului de andocare (= 9.1)

— Pozitia firului de delimitare
Dupa scurt timp, firul de delimitare se
integreaza in sol si nu mai este vizibil.
Se va marca in special amplasarea
firului Tn jurul obstacolelor.

— Pozitia conectoarelor de fir
Dupa scurt timp, conectoarele de fir nu
mai sunt vizibile. Se noteaza pozitia lor
pentru a putea fi inlocuite cand este
necesar. (= 12.16)

Firul de delimitare trebuie amplasat intr-o
bucla continua in jurul intregii suprafete de
tuns.

Lungimea maxima: 500 m

@ | In niciun punct, robotul de tuns
1 | iarba nu are voie s fie la o distanta
mai mare de 17 m fata de firul de
delimitare, deoarece nu mai
identifica semnalul de fir.

3& Limitare 15:40 I3

Asezare
fir

Firul de delimitare se amplaseaza plecand
de la postul de andocare. Se va face
deosebirea intre un post de andocare
intern si un post de andocare extern.

Pornire de la postul de andocare intern:

Firul de delimitare (1) se fixeaza pe sol, la
stanga sau dreapta, langa placa de baza,
n imediata apropiere a unui orificiu de
iesire a firului, cu ajutorul unui cui de
fixare (2).

Se prevede un capat liber de fir (1) de cca.
1,5 m lungime.
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Tnainte si dup& postul de andocare (1), firul
de delimitare (2) se amplaseaza la 0,6 m
n linie dreapta si in unghi drept fata de

placa de baza. Apoi se urmareste cu firul

de delimitare marginea suprafetei de tuns.

o | Cand se utilizeaza deplasarea
1 | decalats acasa (banda margine),
firul de delimitare trebuie asezat
fnainte si dupa postul de andocare,
la o distanta minima de 1,5 m, in
linie dreapta si in unghi drept fata
de placa de baza. (= 11.13)
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Pornire de la postul de andocare
extern:

Firul de delimitare (1) se fixeaza pe sol, la
stanga sau dreapta, in spatele placii de
baza, Tn imediata apropiere a unui orificiu
de iesire a firului, cu ajutorul unui cui de
fixare (2).

Se prevede un capat liber de fir (1) de cca.
2 m lungime.

1 40 cm ‘250cm‘
e ToosA ]
2
— B
© @90_°__/
|
40 cm 2

Tnainte si dupa postul de andocare (1), firul
de delimitare (2) se amplaseaza la 50 cm
distanta in unghi drept fata de placa de
baza. Apoi se poate instala un drum

(= 12.11) sau se poate urmari cu firul de
delimitare marginea suprafetei de tuns.

Lateral, langa placa de baza (3) trebuie sa
fie o suprafata liber circulabila cu latime
minima de 40 cm.

@ | Alte informatii pentru instalarea
1 | postului de andocare extern sunt
prezentate n capitolul Exemple de
instalare. (= 27.)
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Asezarea firului pe suprafata de tuns:

R »
- ...
; S

Firul de delimitare (1) se amplaseaza in
jurul suprafetei de cosit si n jurul
obstacolelor eventual existente (= 12.9) si
se fixeaza pe sol cu cuie de fixare (2). Se
controleaza distantele folosind

iMOW® Ruler. (= 12.5)

e | In niciun punct, robotul de tuns
1 | iarba nu are voie sé fie la o distanta
mai mare de 17 m fata de firul de
delimitare, deoarece nu mai
identifica semnalul de fir.
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Se va evita amplasarea in unghiuri
ascutite (mai mici de 90°). La colturile de
gazon care se termina in unghi ascutit, firul
de delimitare (1) se fixeaza pe sol cu cuie
de fixare (2), ca in figura.(> 12.6)

Dupa un colt la 90° trebuie asezata drept
cel putin o lungime de IMOW® Ruler,
Tnainte de a instala urmatorul colt.

28 cm

La amplasarea in jurul obstacolelor inalte,
cum ar fi colturi de ziduri sau straturi inalte
de flori (1), trebuie mentinuta precis
distanta la colturi pentru ca robotul de tuns
iarba sa nu se frece de obstacol. Firul de
delimitare (2) se amplaseaza cu ajutorul
iMOW® Ruler (3) ca in figura.

e Daca este necesar, se prelungeste firul
de delimitare cu conectoarele de fir
incluse Tn echipamentul livrat.

(= 12.16)

e Daca exista mai multe suprafete de
tuns alaturate, se instaleaza suprafete
auxiliare, (= 12.10), respectiv se unesc
suprafetele de tuns cu drumuri.

(= 12.11)

Ultimul cui de fixare la postul de
andocare intern:

Ultimul cui de fixare (1) se bate in stanga,
respectiv in dreapta, langa placa de baza,
n imediata apropiere a orificiului de iesire
a firului. Se taie firul de delimitare (2) la
cca. 1,5 m lungime.

Ultimul cui de fixare la postul de
andocare extern:

Ultimul cui de fixare (1) se bate la stanga,
respectiv la dreapta, in spatele placii de
baza, in imediata apropiere a orificiului de
iesire a firului. Se taie firul de delimitare (2)
la cca. 2 m lungime.

0478 131 9657 A - RO



Finalizarea asezarii firului:

e Se controleaza fixarea firului de
delimitare pe sol; ca valoare orientativa
este suficient un cui de fixare la un
metru. Firul de delimitare trebuie sa
stea permanent pe suprafata gazonului.
Se bat complet cuiele de fixare.

@ Daca acumulatorul este incarcat

e Dupa terminarea lucrarilor, se
apasa tasta OK.

insuficient pentru finalizarea
operatiilor ramase ale asistentului
de instalare, se afiseaza un mesaj
corespunzator. In acest caz, se lasa
robotul de tuns iarba in postul de
andocare si se continud incdrcarea
acumulatorului.

Trecerea la urmatorul pas al
asistentului de instalare cu tasta
OK este posibila numai dupa ce s-a
atins tensiunea necesara a
acumulatorului.

9.10 Conectarea firului de delimitare

16:10 I

@& Post andocare
Plasare iMOW®
in zona

—
E de tundere
I
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R

T
|

Se asaza robotul de tuns iarba (1)
ca in figura, n spatele postului de
andocare (2), in interiorul suprafetei
de cosit, apoi se apasa tasta OK.

©

16:11 ICN

; Post andocare

Scoatere
stecher retea

pAD
T

Se scoate din priza stecherul
alimentatorului de retea, apoi se
apasa tasta OK.

©

&\“ Post andocare 16:12 ICIN

Scoatere capac
post
andocare

Se scoate capacul. (= 9.2)
Se apasa tasta OK. @

N\ Postandocare 16:12 ICT0

Conectare
fir
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Firul de delimitare la postul intern de
andocare:

Firul de delimitare la postul extern de
andocare:

Se asaza firul de delimitare (1) in ghidajele
de cablu ale placii de baza si se trece prin
soclul (2).

216

Se amplaseaza firul de delimitare (1) in
zona (2), sub placa de baza. Pentru
aceasta se introduce firul in orificiile (3, 4)
— daca este necesar, se slabesc tarusii.

Se asaza firul de delimitare (1) in ghidajele
de cablu ale placii de baza si se trece prin
soclul (2).

Conectarea firului de delimitare:

o | Indicatie:
1 | Aveti grija s& mentineti contactele
curate (necorodate, nemurdarite,

)
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Se scurteaza capatul din stanga (1) al
firului si capatul din dreapta (2) al acestuia
la aceeasi lungime. Lungimea de la
orificiul de iesire a firului pana la capatul
firului: 40 cm

1

S

\

=

Se dezizoleaza cu o scula adecvata
capatul din stanga (1) al firului la lungimea
indicata si se rasucesc litele de sarma.

=10-12 mm
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Se rasucesc impreuna capetele libere de
fir (1) ca in figura.

e Se rabate panoul si se mentine in
aceasta pozitie. (= 9.2)

Se mufeaza cate o mufa (1) la ambele
capete ale cablului (2).

) Se deschide maneta de fixare

stanga (1).

Capatul dezizolat (2) al firului se
introduce la maximum in blocul de fixare.
Se inchide maneta de terminale (1).

Se dezizoleaza cu o scula adecvata

capatul din dreapta (1) al firului la
lungimea indicata (X] si se rasucesc litele
de sarma.

=10-12 mm
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=

€D Se deschide maneta de fixare
dreapta (1).

Capatul dezizolat (2) al firului se
introduce la maximum in blocul de
terminale.

Se inchide maneta de fixare (1).

2

Se trag mufele peste blocul de terminale.

Se controleaza pozitia capetelor firelor in
blocul de terminale. Cele doua capete de
fir trebuie sa fie bine fixate.

e Se inchide panoul. (= 9.2)
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Se inchid capacele canalului de cablu (1).

e Dupa terminarea lucrarilor, se @
apasa tasta OK.

&\" Post andocare 16:15 ICIN)

Montare capac
| | I post

andocare

Se monteaza capacul. (= 9.2)

Se apasa tasta OK. @

16:15 I

; Post andocare
0

Se cupleaza stecherul @
alimentatorului de retea la reteaua
electrica, apoi se apasa tasta OK.

Conectare
stecher retea

Daca firul de delimitare este instalat corect
si postul de andocare este conectat la
reteaua electrica, LED-ul (1) se aprinde.

@ | Se va avea in vedere capitolul

1 | .Elemente de comanda ale postului
de andocare”, in special cand LED-
ul nu se aprinde conform descrierii.
(= 9.2)
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N incarci

16:20 I

Plasare iMOW® in
post andocare

Se verifica

intrerupere cu
STOP

Se ridica putin robotul de tuns iarba de
manerul de purtare (1) pentru a descarca
rotile de actionare. Se impinge aparatul
sprijinit pe rotile din fata in postul de
andocare.

Apoi se apasa tasta OK de pe afisaj. @

9.11 Cuplarea robotului de tuns iarba
cu postul de andocare

@ | Robotul de tuns iarba poate fi pus
1 | in functiune numai cand
receptioneaza corect semnalul de
fir emis de postul de andocare.
(= 11.15)
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Verificarea semnalului de fir poate dura
mai multe minute. Cuplarea se intrerupe
cu tasta STOP rosie de pe partea
superioara a aparatului, dupa care se

selecteaza pasul anterior al asistentului de

instalare.

Receptie normala

& Post andocare

16:22 1D

&y  semnalfirok
‘o~
()

Semnal de fir OK:

Pe afisaj apare textul ,Semnal
fir OK”. Robotul de tuns iarba si %
postul de andocare sunt cuplate
corect.

Se continua prima instalare prin
apasarea tastei OK.

o | RMI 422 PC:

1 | Dupa ce cuplarea a reusit, se
activeaza modul de energie
LStandard”. (= 11.9)

Y~
=

©

Receptie perturbata

Robotul de tuns iarba nu

receptioneaza semnalul de @?
fir: =
Pe afisaj apare textul ,Lipsa

semnal fir”.

Robotul de tuns iarba S
receptioneaza un semnal de fir @
perturbat: =

Pe afisaj apare textul ,Verificare *
semnal fir”.

Robotul de tuns iarba I
receptioneaza un semnal de fir @.
inversat: >
Pe afisaj apare textul ,Legaturi

inverse/ iIMOW® in afara”.

Ca

uza posibila:
Defectiune temporara
Robotul de tuns iarba nu este andocat

Firul de delimitare conectat cu
polaritate inversa (inversat)

Postul de andocare este oprit, respectiv
nu este conectat la reteaua electrica

Conexiuni defectuoase

Lungimea firului de delimitare sub
lungimea minima impusa

Un cablu de retea infasurat in zona din
apropierea postului de andocare

Capetele firului de delimitare sunt prea
lungi sau nu sunt suficient rasucite
impreuna

Ruperea firului de delimitare

Semnale externe, cum ar fi un telefon
mobil sau semnalul unui alt post de
andocare

Cabluri electrice subterane, beton
armat sau metale perturbatoare in solul
de sub postul de andocare
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— Lungimea maxima a firului de delimitare
depasita (= 12.1)

Remediu:

— Se repeta cuplarea fara alte masuri de
remediere

— Andocarea robotului de tuns iarba
(= 15.6)

— Se conecteaza corect capetele firului
de delimitare (= 9.10)

— Se verifica racordul postului de
andocare la retea, se desfasoara cablul
electric Tn zona din apropierea postului
de andocare, nu se asaza infasurat

— Se verifica pozitia capetelor firelor in
blocul de terminale; capetele prea lungi
se scurteaza, respectiv se rasucesc
fmpreuna (= 9.10)

Daca semnalul de fir nu poate fi
receptionat corect si masurile

7S

descrise nu ofera niciun remediu,
se contacteaza distribuitorul
autorizat.

9.12 Verificarea instalarii

S& Limitare 16:23 D

Depasire
margine

La suprafete de tuns mai mici cu o
lungime a firului de delimitare mai
scurta de 80 m, impreuna cu firul de

delimitare livrat trebuie instalat
accesoriul AKM 100. (= 9.9)

— Se verifica indicatia LED-lui de pe
postul de andocare (= 13.1)

— Se repara firul rupt

— Se opresc telefoanele mobile, respectiv
posturile de andocare invecinate

— Se modifica pozitia postului de
andocare, respectiv se indeparteaza
sursele perturbatoare de sub postul de
andocare

— Se utilizeaza un fir de delimitare cu
sectiune mai mare (accesoriu special)

Dupa masurile de remediere @
corespunzatoare, se repeta
cuplarea prin apasarea tastei OK.
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Se incepe parcurgerea marginii prin @
apasarea tastei OK; in aceasta faza,
cutitul nu este activat.

@ | Robotul de tuns iarba parcurge
1 | alternativ in ambele directii

marginea suprafetei de cosit in
timpul functionarii dupa prima
instalare. Din acest motiv, la prima
instalare se verifica si parcurgerea
marginii in ambele directii.

inchidere clapeta

7~

Se inchide clapeta robotului de tuns
iarba. (= 15.2) Robotul porneste automat
numai dupa ce clapeta este inchisa si se
deplaseaza pe margine, de-a lungul firului
de delimitare.

e | RMI 422 PC:

1 | Cu parcurgerea marginii se
defineste zona de acasa a
robotului de tuns iarba. (= 14.5)

Daca robotul de tuns iarba nu
receptioneaza niciun semnal GPS
fnaintea inceperii parcurgerii
marginii, pe afisaj apare textul
JAsteptare GPS”. Daca nu se
receptioneaza niciun semnal GPS,
robotul de tuns iarba incepe, totusi,
parcurgerea marginii dupa cateva
minute. Intr-un moment ulterior
trebuie executata functia ,, Testare
margine” (= 11.13) pentru a putea
utiliza protectie GPS deoarece, in
caz contrar, nu este definita zona
de acasa.

iMOW® depaseste
marginea

Oprire cu
STOP

Tn timpul parcurgerii marginii, se merge n
spatele robotului de tuns iarba si se
urmareste

— daca acesta parcurge marginea
suprafetei de cosit conform planului,

— daca distantele fata de obstacole si fata
de limitele suprafetei de cosit
corespund,
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— dacaiesirea din andocare si andocarea
functioneaza corect.

Pe afisaj apare distanta parcursa —
aceasta indicatie Tn metri este necesara
pentru stabilirea punctelor de pornire de
la marginea suprafetei de cosit. (= 11.14)

e Se citeste si se noteaza valoarea
afisata la locul dorit. Punctul de pornire
se stabileste manual dupa prima
instalare.

Parcurgerea marginii se intrerupe automat
din cauza obstacolelor sau la parcurgerea
pantelor cu inclinatie prea mare, respectiv
se intrerupe manual prin apdsarea tastei
STOP.

e In cazul in care parcurgerea marginii s-
a Tntrerupt automat, se corecteaza
pozitia firului de delimitare, respectiv se
fnlatura obstacolele.

o Tnaintea continuarii parcurgerii marginii
se controleaza pozitia robotului.
Aparatul trebuie sa stea fie pe firul de
delimitare, fie in interiorul suprafetei de
cosit, cu partea din fata in directia firului
de delimitare.

Continuarea dupa intrerupere:

Dupa o intrerupere, parcurgerea marginii
se continua cu OK.

@ | STIHL recomanda sa nu se

1 | intrerupa parcurgerea marginii. Nu
au putut fi identificate probleme
posibile la parcurgerea marginii
suprafetei de cosit sau la andocare.

Daca este necesar, parcurgerea
marginii poate fi efectuata din nou
dupa prima instalare. (= 11.13)
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Dupa o runda completa in jurul suprafetei
de cosit, robotul de tuns iarba se
andocheaza. Apoi apare o interogare
privind faptul daca trebuie efectuata o
noua parcurgere in directie opusa.

Terminarea automata a parcurgerii
marginii:

Dupa andocarea dupa cea de a doua
runda completa sau dupa renuntarea la
parcurgerea marginii in sens opus, se
apeleaza pasul urmator al asistentului de
instalare.

9.13 Programarea robotului de tuns
iarba

T Supr.de tuns 16:32 IC1

A

50 m?
Alegere suprafata de tuns
800 m?

v

Se introduce marimea suprafetei
gazonului si se confirma cu OK.

o | Suprafetele interzise, respectiv

1 | suprafetele auxiliare instalate nu se
includ in marimea suprafetei de
cosit.

Se calculeaza un
nou plan de tundere

intrerupere cu
STOP

Se calculeaza un nou plan de tundere.
Cu tasta STOP rosie de pe partea
superioara a aparatului se poate intrerupe
procesul.

Plan tundere

Fiecare zi se confirma separat
sau se modifica timpii activi

Indicatia ,,Fiecare zi se confirma
separat sau se modifica timpii activi’
se confirma prin apasarea tastei OK.

©

™ Timpi activi 16:36 ICIN

MA MI

JO VI SA DU

@J Confirmare timpi activi

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

9 Timp activ nou
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Se afiseaza timpii activi din ziua de
luni si articolul de meniu @
Confirmare timpi activi este

activat.

Cu OK se confirma toti timpii activi; @
se afiseaza urmatoarea zi.

e | La suprafete mici de tuns nu sunt
1 | folosite toate zilele saptamanii
pentru tundere. Tn acest caz nu se
afiseaza timpii activi iar articolul de
meniu ,Sterg. toti timpii activi”
lipseste. Zilele fara timpi activi
trebuie confirmate, de asemenea,
cu OK.

Timpii activi afisati pot fi modificati.
Pentru aceasta se selecteaza
intervalul de timp dorit si se

deschide cu OK. (= 11.7)

Daca se doresc timpi activi
suplimentari, se selecteaza articolul &
de meniu Timp activ nou si se

deschide cu OK. in fereastra de selectare
se stabileste ora initiala si ora finala a
noului timp activ si se confirma cu OK.
Sunt posibili pana la trei timpi activi pe zi.

Daca trebuie stersi toti timpii activi
afisati, se selecteaza articolul de X
meniu Sterg. toti timpii activi si se
confirma cu OK.

M Timpi activi 16:36 I
LU MA Ml JO VI SA gV

@ Confirmare timpi activi

& Timp activ nou
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Dupa confirmarea timpilor activi de @
duminica, se afiseaza planul de
cosire.

Plan tundere 16:37 (I
RV MA MI JO VI SA DU
N B BN B .
Il N
Modificare

Cu OK se confirma planul de cosire @
afisat si se apeleaza pasul final al
asistentului de instalare.

Daca sunt necesare modificari, se

selecteaza Modificare si se adapteaza

individual timpii activi.
Tn timpii activi, celelalte persoane
trebuie sa stea la distanta de zona
periculoasa. Timpii activi se vor
adapta corespunzator.
in afara de aceasta aveti in vedere
reglementarile locale pentru
utilizarea robotilor de tuns iarba
precum si indicatiile din capitolul
~Pentru siguranta
dumneavoastra” (= 6.) si modificati
timpii activi imediat sau, daca este
necesar, dupa terminarea primei
instalari in meniul ,Plan tundere”.
(= 11.7)
In special interesati-va la
autoritatile competente la care ore
din zi si din noapte se poate folosi
aparatul.

9.14 Terminarea primei instalari

Se indeparteaza toate corpurile
A straine (de ex., jucarii, scule) de pe
suprafata de cosit.

iIMOWR® este pregatit
Recomandare:

Mariti treapta de siguranta
din setari

Se termina prima instalare prin @
apasarea tastei OK.

@ Dupa prima instalare este activata

X9

treapta de siguranta ,Lipsa

Recomandare:

Setati treapta de siguranta
.Redusd”, ,Medie” sau ,Mare”. n
felul acesta se garanteaza ca cei
neautorizati nu pot modifica setarile
si ca robotul de tuns iarba nu poate
fi actionat cu alte posturi de
andocare. (= 11.15)

RMI 422 PC:
Suplimentar se va activa protectia
GPS. (= 5.9)

RMI 422 PC:
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Pornire aparat

Acum se poate porni aplicatia
iMOW® App

Pentru a putea folosi toate functiile
robotului de tuns iarba, trebuie instalata si
activata aplicatia IMOW® pe un
Smartphone, respectiv pe o tableta cu
legatura Internet si receptor GPS. (= 10.)

©

9.15 Prima operatie de tundere dupa
prima instalare

Se inchide fereastra de dialog cu
tasta OK.

Daca terminarea primei instalari cade intr-
un timp activ, robotul incepe imediat sa
prelucreze suprafata de cosit.

Pornire tundere

e -

Daca terminarea primei instalari are
loc Tn afara timpului activ, prin
apasarea tastei OK se poate porni o
operatie de tundere. Daca robotul nu
trebuie sa tunda, se selecteaza ,Nu”.

©
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10. Aplicatia iIMOW®

Modelul RMI 422 PC poate fi comandat cu
aplicatia iIMOW®.

Aplicatia se poate descarca din App-Store
pentru cele mai uzuale sisteme de
operare.

o | Informatii mai detaliate gasiti pe
1 | pagina de internet
web.imow.stihl.com/systems/.

Instructiunile din paragraful ,,Pentru
A siguranta dvs.” sunt valabile Tn

special si pentru toti utilizatorii

aplicatiei IMOW®. (= 6.)

Activare:

Pentru ca aplicatia si robotul de tuns iarba
sa poata face schimb de date, aparatul
trebuie activat impreuna cu adresa de e-
mail a detinatorului de la distribuitorul
autorizat. La adresa de e-mail se trimite un
link de activare.

Aplicatia iIMOW® se va instala pe un
smartphone sau pe o tableta care au
legatura la Internet si au un receptor GPS.
Destinatarul mesajului e-mail se defineste
ca administrator si ca utilizator principal al
aplicatiei si el are acces deplin la toate
functiile.

@ | Adresa de e-mail si parola se vor
1 | pastra la loc sigur pentru ca
aplicatia iIMOW® sa poata fi
reinstalata dupa inlocuirea
smartphonului, respectiv a tabletei
(de exemplu, dupa o pierdere a
aparatului mobil).

Transmiterea datelor:

Transmiterea datelor de la robotul de tuns
iarba la Internet (serviciul M2M) este
inclusa in pretul de achizitie.

Transmisia datelor nu are loc permanent

si, din acest motiv, poate dura cateva
minute.

Din cauza transmiterii datelor de la
aplicatie catre Internet, in functie de
contractul pe care 1l aveti cu furnizorul de
servicii mobile, respectiv cu furnizorul de
Internet rezulta costuri pe care trebuie sa
le suportati personal.

e | Inabsenta unei legaturi de telefonie
1 | mobild si a unei aplicatii, este
disponibila doar protectia GPS fara
notificare prin e-mail si prin SMS si
fara mesaje tip Push.

Functiile principale ale aplicatiei:

— Vizualizarea si prelucrarea planului de
cosire

— Pornire tundere
— Pornire si oprire sistem automat

— Trimitere robot de tuns iarba la postul
de andocare

— Modificare data si ora

Modificarea planului de tundere,
pornirea unei operatii de tundere,
pornirea si oprirea sistemului
automat, trimiterea acasa a
robotului de tuns iarba si
modificarea datei si a orei pot
conduce la activitati neanticipate de
alte persoane. Din acest motiv,
persoanele in cauza vor trebui
intotdeauna informate in prealabil
asupra posibilelor activitati ale
robotului.

— Apelarea informatiilor privind aparatul si
pozitia robotului de tuns iarba
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11.1 Indicatii privind utilizarea

o

T

Patru taste de directie formeaza blocul de
taste directionale (1). Acesta serveste la
navigarea in meniu; cu tasta OK (2) se
confirma setarile si se deschid meniurile.
Cu tasta Thapoi (3) se pot parasi din nou
meniurile.

A Meniu principal 14:57 T_nml

A

Deplas. acasa

)

U u [ ]
[ 7 | —
Plan tundere Mai mult

Meniul principal este format din 4
submeniuri, reprezentate ca suprafete de
comanda. Submeniul selectat are fond
negru si se deschide cu tasta OK.

= Mai mult 10:27 {A} (D

Blocare iMOW®

Tundere marg.

Setari

Informatii

Al doilea nivel de meniu se prezinta sub
forma de lista. Submeniurile pot fi
selectate prin apasarea in sus respectiv in
jos a blocului de taste directionale.
Articolele active de meniu au fond negru.

Bara de derulare din partea dreapta a
afisajului arata ca, prin apasarea blocului
de taste directionale in jos, respectiv in
sus, mai pot fi afisate si alte articole.

Submeniurile se deschid prin apasarea
tastei OK.

iY setari 15:03 {Al ICT
joll «w® /8 Q »

iMOW®

Senzor ploaie <"">

Indicat.stare

Submeniurile ,Setari” si ,Informatii” sunt
reprezentate sub forma de sectiuni de
registru.

Sectiunile de registru se selecteaza prin
apasarea blocului de taste directionale
spre stanga, respectiv dreapta, iar
submeniurile se selecteaza prin apasarea

blocului in jos, respectiv in sus. Sectiunile
active, respectiv articolele de meniu, au
fond negru.

Timp activ
@ LU 08:00-12:00

7:9 Timp activ oprit
f Modificare timp activ

)( Stergere timp activ

Tn submeniuri sunt listate optiuni. Articolele
active din listd au fond negru. Apasarea
tastei OK deschide o fereastra de selectie
sau o fereastra de dialog.

Fereastra de selectie:

Dati 10:09 fA] (10
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Zi Luna An

Valorile de reglaj pot fi modificate prin
apasarea blocului de taste directionale.
Valoarea actuala este evidentiata cu
negru. Cu tasta OK se confirma toate
valorile.

0478 131 9657 A - RO



Fereastra de dialog:

Cod PIN nou
1234

Daca trebuie memorate modificari sau
trebuie confirmate mesaje, pe afisaj apare
o fereastra de dialog. Zona tactila activa
are fond negru.

Cand exista o posibilitate de selectie, prin
apasarea blocului de taste directionale
spre stanga, respectiv dreapta, poate fi
activata respectiva zona tactila.

Cu tasta OK se confirma optiunea
selectata si se apeleaza meniul
supraordonat.

11.2 Indicatorul de stare

20.06.2019
14:10

e

Ora pornire
LU 10:00

iMOW® pregatit de lucru
Sistem automat pornit

Indicatorul de stare apare

— cand regimul Standby al robotului de
tuns iarba se termina prin apasarea
unei taste,
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— cand in meniul principal se apasa tasta
fnapoi,

— Tn timpul desfasurarii lucrului.

LG

20.06.2019 Ora pornire
14:10 LU 10:00

Tn zona superioara a ecranului se gasesc
doua campuri configurabile; aici se pot
afisa diverse informatii referitoare la
robotul de tuns iarba, respectiv la
operatiile de tundere. (= 11.10)

Informatii de stare fara activitate
curenta — RMI 422, RMI 422 P:

iMOW® pregatit de lucru
Sistem automat pornit

Tn zona inferioara a afisajului se
afiseaza textul ,iMOW® pregatit de
lucru” impreuna cu simbolul
reprezentat in figura si cu starea
sistemului automat. (= 11.7)

Informatii de stare fara activitate
curenta — RMI 422 PC:

RMI 422 PC

iMOW® pregatit de lucru
Sistem automat pornit
Protectie GPS Porn.

n zona inferioara a indicatorului se
afiseaza numele robotului de tuns
iarba (= 10.), textul ,,iMOW®

pregatit de lucru” impreuna cu simbolul
aferent, starea sistemului automat

(= 11.7) si informatii pentru protectia GPS
(= 5.9).

Informatii de stare in timpul activitatilor
curente — toate modelele:

DN NNNNNNINNNNT]

V
{%-{ iMOW® tunde gazonul

Intimpul unei operatii de tunderein =
desfasurare, pe afisaj apare textul — @w
LMOWR® tunde gazonul” si un

simbol corespunzator. Informatia text si
simbolul sunt adaptate la operatia activa in
momentul respectiv.

Atentie
iMOW® porneste

inaintea operatiei de tundere se afiseaza
textul ,,Atentie — IMOW® porneste” si un
simbol de avertizare.

@ | Oiluminare intermitenta a afisajului
1 | si un semnal acustic indic&
suplimentar iminenta pornire a
motorului de tundere. Cutitul se
cupleaza numai dupa cateva
secunde, dupa ce robotul de tuns

iarba se pune in miscare.
d

Tundere marg.:

In timp ce robotul de tuns iarba
prelucreaza marginea suprafetei de
cosit, se afiseaza textul ,Se tunde
marginea”.
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Deplasare la postul de andocare:
Cand robotul de tuns iarba revine la @
postul de andocare, pe afisaj apare
motivul respectiv (de ex., Descarcare
acumulat., Tundere terminata).

incarcare acumulator: a
La incarcarea acumulatorului apare *E
textul ,Acumulatorul se incarca”.

Accesare puncte de pornire:
daca robotul de tuns iarba d
acceseaza la pornirea unei operatii

de tundere un punct de start, se afiseaza
mesajul ,Accesare punct de start”.

RMI 422 PC: Accesare zona
dorita: d
Daca robotul de tuns iarba

acceseaza la pornirea unei operatii de
tundere o zona dorita, se afiseaza mesajul
LAccesare zona dorita”.

Afisarea mesajelor — toate modelele:

in afara
Plasare iMOW®
in zona de tuns

11 14.05.2017 12:33 M1135

Erorile, defectiunile sau recomandarile
sunt afisate Tmpreuna cu simbolul de
avertizare, data, ora si codul mesajului.
Daca sunt active mai multe mesaje,
acestea apar alternativ. (= 24.)

e | Daca robotul de tuns iarba este
1 | pregétit de lucru, mesajul si
informatiile de stare sunt afisate
alternativ.
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11.3 Zona info

all14:28(R €

(o 1 o

In coltul din dreapta sus al afisajului apar
urmatoarele informatii:

1. Starea de incarcare a acumulatorului,
respectiv procesul de incarcare

2. Starea sistemului automat
3. Ora

4. Semnalul de telefonie mobila
(RMI 422 PC)

1. Stare incarc.:
Simbolul acumulatorului serveste
la afisarea starii de ncarcare.

Nicio bara — acumulator descarcat
1 pana la 5 bare —acumulator partial
descarcat

6 bare — acumulator incarcat
complet

EEE200D

In timpul procesului de incarcare, in
locul simbolului acumulatorului se
afiseaza un simbol de stecher de
retea.

@

2. Starea sistemului automat: -1
Cand sistemul automat este pornit, T'_A‘
se afiseaza simbolul sistemului
automat.

3. Ora:
Ora curenta se afiseaza in format de 24 h.

all il

4. Semnalul de telefonie

mobila:

Intensitatea semnalului de I XIH

telefonie mobila se afiseazacu # 1

4 bare. Cu cat sunt umplute IHH x””

mai multe bare, cu atat ' .><

receptia este mai buna. .DHH .DHH

Simbolul de receptie cu un ,x” HH XHH
UL ol

mic indica lipsa conexiuniila B
internet. 7‘|

Tn timpul initializarii modulului

radio (verificare hardware si software —
de exemplu, dupa pornirea robotului de
tuns iarba), se afiseaza un semn de
intrebare.

11.4 Meniu principal

A Meniu principal 14:57 ]_nljl

A

Deplas. acasa

U u [ ]
n ]
Plan tundere Mai mult
Meniul principal este afisat ‘

— cand se pdraseste ecranul de
stare (= 11.2) prin apasarea tastei OK,

— cand in al doilea nivel de meniuri se
apasa tasta inapoi.
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1. Start (> 11.5)
Timp tundere
Punct de pornire
Tundere in

2. Deplasarea acasa (= 11.6)

(=
E®
(=

3. Plan de tundere (= 11.7)
Sistem automat

Durata tundere

Timpi activi

Pland e tundere nou

4. Mai mult (= 11.8)
Blocare IMOW®

Tundere marg.

Setari

Informatii

11.5 Start

© Pornire tundere  15:02{A} ICTN

3. Tundere in:

Se poate alege suprafata de cosit.
Optiunea este disponibila, numai daca
este instalata o suprafata auxiliara.

11.6 Deplasarea acasa

Robotul de tuns iarba revine la
postul de andocare si incarca /\
acumulatorul. Daca sistemul

automat este pornit, robotul de

tuns iarba prelucreaza din nou suprafata
de tuns in urmatorul timp activ posibil.

o | RMI 422 PC:

1 | Robotul poate fi trimis la postul de
andocare si prin intermediul
aplicatiei. (= 10.)

11.7 Planul de tundere

Timp tundere 1.5h

Punct start Punct start 1

Tunderere in Supraf. princip

1. Timpul de cosire:
Timpul de cosire poate fi stabilit.

2. Punctul de pornire:

Punctul de pornire, de la care robotul de
tuns iarba porneste operatia de tundere,
poate fi ales. Optiunea este disponibila,
doar daca sunt stabilite puncte de start si
daca robotul de tuns iarba se afla la postul
de andocare.
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Uy

Plan tundere 11:02@ i1

Automat Porn.

Durata cosire 18 h

Timpi activi

Plan de tundere nou

Automat

Porn. - Sistemul automat este pornit.
Robotul de tuns iarba tunde gazonul pana
la urmatorul timp activ.

Oprit - Toti timpii activi sunt dezactivati.

Efectuare pauza azi - Robotul de tuns
iarba nu functioneaza automat pana la
ziua urmatoare. Optiunea este disponibila,
numai daca in ziua curenta mai sunt timpi
activi in curs.

Durata de cosire

Durata saptamanala de tundere
poate fi setatd. Setarea este posibila G
numai la planul de tundere tip

,Dinamic”. Valoarea presetata este
adaptata la marimea suprafetei de cosit.
(= 14.4)

Respectati indicatiile din paragraful
,Adaptare programare”. (= 15.3)

o | RMI 422 PC:
1 | Durata de tundere poate fi setats si
cu aplicatia. (= 10.)

Timpii activi
Plan tundere 17:30@@
(R’ MA MI JO VI SA DU

Planul de tundere memorat se apeleaza
prin meniul ,, Timpi activi” din meniul ,Plan
tundere”. Suprafetele dreptunghiulare de

sub ziua respectiva sunt pentru timpii activi
memorati. In timpii activi marcati cu negru
se poate tunde; suprafetele gri sunt pentru
timpii activi fara faze de tundere —de ex. la
un timp activ dezactivat.

o | Cand sistemul automat este oprit,
1 | intregul plan de cosire este inactiv
si toti timpii activi sunt reprezentati
n culoare gri.

Daca trebuie prelucrati timpii activi )
ai unei singure zile, atunci ziua
trebuie activata cu blocul de taste
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directionale (apasand spre stanga sau
dreapta) si trebuie deschis submeniul
Timpi activi.

™ Timpi activi 15:32 {A] (0
tu mA mi Jo [flsA ou
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

@ Timp activ nou

)( Sterg. toti timpii activi

Tn timpii activi cu bifa este permisa
cosirea; ei sunt marcati cu negru in

planul de cosire.

In timpii activi fara bifa nu este D
permisa cosirea; ei sunt marcati cu
gri in planul de cosire.

Se vor respecta indicatiile din
paragraful ,Indicatii pentru
tundere”. (= 14.3)

Alte persoane, in special, trebuie sa
stea la distanta de zona
periculoasa pe durata timpilor
activi.

e | RMI 422 PC:
A | Timpii activi pot fi prelucrati si cu
aplicatia. (= 10.)

Timpii activi memorati pot fi selectati si
prelucrati individual.

Articolul de meniu Timp activ nou
poate fi selectat atat timp cat sunt 9
memorati mai putin de 3 timpi activi

pe zi. Un timp activ suplimentar nu se
poate suprapune cu alti timpi activi.

Daca robotul nu trebuie sa tunda in
ziua selectata, atunci se selecteaza X
articolul de meniu Sterg. toti timpii
activi.
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Modificare timpi activi:

@ Timp activ
LU 08:00-12:00

@ Timp activ oprit
f Modificare timp activ

X stergere timp activ

Cu Timp activ oprit, respectiv Timp D
activ pornit, se blocheaza, @
respectiv se deblocheaza timpul @
activ selectat pentru tundere

automata.

Cu Modificare timp activ se poate ,
modifica fereastra de timp.

Daca timpul activ selectat nu mai x
este necesar, se selecteaza articolul
de meniu Stergere timp activ.

o | Daca ferestrele de timp nu sunt
1 | suficiente pentru utilizarile si
procesele de incarcare necesare,
se prelungesc sau se completeaza
timpii activi, respectiv se reduce
durata de cosire. Pe afisaj apare un
mesaj corespunzator.

Plan de cosire nou

Comanda Plan de tundere nou Eq
sterge toti timpii activimemorati. Se ¢
apeleaza pasul ,,Programare robot

de tuns iarba” al asistentului de instalare.
(= 9.13)

@ | Daca terminarea noii programari
1 | cade intr-un timp activ, robotul
fncepe o operatie automata de
tundere dupa confirmarea planurilor
zilnice individuale.

11.8 Mai mult

= Mai mult 10:27 {A} (0

Blocare iMOW®

Tundere marg.

Setari

Informatii

1. Blocarea iMOW®: Se activeaza
Blocarea aparatului.

Pentru deblocare se apasa combinatia de
taste indicata. (= 5.2)

2. Tundere marg.:

Dupa activare, robotul tunde marginea
suprafetei de tuns. Robotul revine la postul
de andocare dupa o runda si incarca
acumulatorul.

3. Setari(= 11.9)
4. Informatii(> 11.17)

11.9 Setari
iY setari 15:03 A} (T
Joll wo &8 Q »
iMOW®
Senzor ploaie <"">
Indicat.stare

1. iIMOW®:
Adaptarea setarilor aparatului
(= 11.10)

(e
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2. Instalare:
Adaptarea si testarea instalarii
(= 11.13)

3. Siguranta:

Adaptarea setarilor de siguranta
(= 11.15)

156)
@

4. Service: ®
Intretinere si service (= 11.16) ahida
5. Zona distribuitor: ® @
Meniul este protejat prin codul skdm

de distribuitor. Cu ajutorul

acestui meniu, distribuitorul autorizat

executa diverse activitati de intretinere si
service.

11.10 iIMOW® — Setarile aparatului
1. Plan de tundere tip:

Standard: Robotul de tuns iarba tunde
gazonul pe durata intregului timp activ.
Fazele de tundere sunt intrerupte doar de
fazele de incarcare. Planul de tundere tip
Standard este presetat.

Dinamic: Numarul si durata timpilor de
tundere si incarcare din cadrul timpilor
activi sunt adaptate complet automat.

2. Senzor ploaie:

Senzorul poate fi astfel setat, incat &b
tunderea sa se intrerupa, respectiv

sa nu Tnceapa Tn caz de ploaie.

e Setarea senzorului de ploaie (= 11.11)

==

3. Indicat.stare:

Selectarea informatiilor care se
afiseaza la indicatorul de stare.
(= 11.2)

e Setarea indicatorului de stare (= 11.12)
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4. Ora:

Setarea orei curente. a
Ora setata trebuie sa corespunda cu

ora reala pentru a evita ca robotul de tuns
iarba sa efectueze o tundere nedorita.

o | RMI 422 PC:
1 | Ora poate fi setatd si prin
intermediul aplicatiei. (= 10.)

5. Data:

Setarea datei curente. @
Data setata trebuie sa corespunda

cu data calendaristica reala pentru a evita
ca robotul de tuns iarba sa efectueze o
tundere nedorita.

o | RMI 422 PC:
1 | Data poate fi setatd si prin
intermediul aplicatiei. (= 10.)

6. Format data:
Setarea formatului de data dorit.

7. Limba:

Se seteaza limba dorita pentru
afisaj. In mod implicit, este setats
limba care a fost selectata la prima
instalare.

|EI

8. Contrast:
Daca este necesar, se poate seta
contrastul afisajului.

D

9. Mod energie
(RMI 422 PC): ;
In modul Standard robotul de tuns

iarba este conectat permanent la internet
si poate fi accesat prin aplicatie. (= 10.)
fn modul ECO, pentru reducerea
consumului de energie n fazele de
odihna, se dezactiveaza traficul radio; in
acest caz, robotul de tuns iarba nu mai
poate fi accesat prin aplicatie. in aplicatie
sunt afisate ultimele date disponibile.

11.11 Setarea senzorului de ploaie

Pentru setarea senzorului cu 5 L
">

trepte, se apasa blocul de taste
directionale spre stanga sau

spre dreapta. Valoarea actuala este
reprezentata in meniul ,Setari” prin linie
intrerupta.

Schimbarea pozitiei barei de reglaj
influenteaza

— sensibilitatea senzorului de ploaie,

— timpul in care, dupa o ploaie, robotul de
tuns iarba asteapta pana ce se usuca

suprafata senzorului.
& 3
o ]

Se deplaseaza bara spre &
stanga pentru tundere la G
umiditate mai mare. La o

deplasare a barei la

maximum stanga, robotul

tunde si in conditii exterioare de umezeala
si nu ntrerupe operatia de tundere cand
picaturile de ploaie cad pe senzor.

La sensibilitate medie,
robotul este pregatit de lucru
n conditii exterioare normale.

Se deplaseaza bara spre 1y

dreapta pentru tundere la KO

umiditate mai redusa. La o D]]:I

deplasare a barei la
maximum dreapta, robotul

tunde numai cand senzorul de ploaie este
complet uscat.

11.12 Setarea indicatorului de stare

Pentru configurarea indicatorului de stare,
se selecteaza cu blocul de taste
directionale fereastra din stanga, respectiv
cea din dreapta, si se confirma cu OK.
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Stare incarc.. -
Afisarea simbolului acumulatorului *Q
fmpreuna cu starea de incarcare, in
procente

Timp ramas: @
Durata de tundere ramasa in

saptamana curenta, in ore si minute.
Acest mesaj este disponibil numai la
planul de tundere tip ,,Dinamic”.

Ora si data:
Data si ora curenta

Ora pornire:

Inceperea urmatoarei faze de %
tundere planificate. In cazul unui

timp activ in desfasurare, se afiseaza
textul ,,Activ”.

Faze tundere:
Numarul tuturor fazelor de tundere @™
efectuate pana in prezent

Ore tundere: R
Durata tuturor fazelor de tundere ©»
efectuate pana in prezent

f’arcurs: —
Intregul traseu parcurs @™
Retea T H
(RMI 422 PC): .I|

Intensitatea semnalului de telefonie
mobild cu indicativul retelei. Un ,x” T,<|II
mic, respectiv un semn de intrebare,
marcheaza o lipsa a conexiunii L’JH
robotului de tuns iarba la internet.

(= 11.3), (= 11.17)

Receptie GPS ,
(RMI 422 PC): )
Coordonatele GPS ale robotului de

tuns iarba. (= 11.17)
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11.13 Instalarea

1. Banda margine:

Activarea si dezactivarea deplasarii
decalate acasa.

Daca banda de margine este activata,
robotul de tuns iarba se deplaseaza acasa
la postul de andocare de-a lungul firului de
delimitare, decalat spre interior.

Pot fi selectate trei variante:

Oprit — setare standard

Robotul de tuns iarba se deplaseaza pe
firul de delimitare.

ingust — 40 cm

Robotul de tuns iarba se deplaseaza
alternativ pe firul de delimitare sau decalat
cu 40 cm.

Lat—40-80cm

Distanta fata de firul de delimitare se alege
aleatoriu in limitele acestei benzi de
margine la fiecare deplasare acasa.

e | In combinatie cu un post de
1 | andocare extern si cu drumuri si

locuri inguste, pentru deplasarea
decalata acasa trebuie instalate

bucle de detectie. (» 12.12)

Pentru deplasarea decalata acasa
se va respecta o distanta minima la
fir de 2 m.

2. Puncte de pornire:
Robotul de tuns iarba incepe fazele 6
de tundere fie de la postul de

andocare (setare standard), fie de la un
punct de pornire.

Punctele de pornire se definesc

— daca suprafetele partiale se acceseaza
orientat, deoarece acestea sunt
prelucrate insuficient,

— daca zonele sunt accesibile numai
printr-un drum. Tn aceste suprafete
partiale se va stabili cel putin un punct
de pornire.

RMI 422 PC:

Punctelor de start li se poate aloca o raza.
Tntr-un astfel de caz, cand robotul de tuns
iarba Tncepe operatia de tundere la
respectivul punct de start, el tunde
intotdeauna mai intai in interiorul
suprafetei cercului din jurul punctului de
start. Numai dupa ce a prelucrat aceasta
suprafata partiald, se continua operatia de
tundere pe restul suprafetei de cosit.

e Stabilirea punctelor de start (= 11.14)

3. Suprafete auxiliare: —
Deblocarea suprafetelor auxiliare. ;DA
Inactiv — setare standard

Activ — se seteaza daca tunderea trebuie
sa aiba loc pe suprafetele auxiliare. Tn
meniul ,,Start” trebuie aleasa suprafata de
cosit (suprafata principald/suprafata
auxiliara). (=> 12.10)

4. Tundere margine:

Se stabileste frecventa de tundere a d
marginii.

Niciodata — marginea nu se tunde
niciodata.

O data - setare standard, marginea se
tunde o data pe saptamana.

De doualtrei/patru/cinci ori — marginea
se tunde de doud/trei/patru/cinci ori pe
saptamana.

5. Testare margine: %,
Se incepe parcurgerea marginii *\
pentru verificarea amplasarii corecte

a firului.

Pasul ,Verificare instalare” al asistentului
de instalare se apeleaza la aparatul
respectiv. (= 9.)
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Pentru verificarea amplasarii

o
1 | corecte a firului in jurul suprafetelor
interzise, se pozitioneaza robotul in
suprafata de cosit cu partea din fata
n directia suprafetei interzise si se
fncepe parcurgerea marginii.
Tn timpul parcurgerii marginii se
defineste zona de acasa a
robotului. Daca este necesar, o
zona de acasa deja memorata se
poate extinde. (= 14.5)
6. Reinstalare: A
Asistentul de instalare este pornit \

din nou; planul de tundere existent
se sterge. (= 9.)

11.14 Stabilirea punctelor de pornire

Pentru setare, fie se

e finvata punctele de pornire,

fie

e se selecteaza punctul de pornire dorit si
se defineste manual.

invatare pct. start:
Dupa apasarea tastei OK, robotul de 6
tuns iarba incepe o cursa de

fnvatare de-a lungul firului de delimitare.
Daca robotul nu este andocat, el se
deplaseaza mai intai la postul de
andocare. Toate punctele de pornire
existente se sterg.

e | RMI 422 PC:

1 | In timpul cursei de invatare se
defineste zona de acasa a robotului
de tuns iarba. Daca este necesar, o
zona de acasa deja memorata se
poate extinde. (= 14.5)

Tn timpul deplasarii, prin apasarea tastei
OK dupa deschiderea clapetei, se pot
stabili pana la 4 puncte de pornire.
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Se evita apasarea tastei STOP
fnainte de deschiderea clapetei
deoarece, prin aceasta, se
intrerupe cursa de invatare.

De regula, o intrerupere este
necesara numai pentru a modifica
traseul firului sau pentru a
indeparta obstacole.

7S

intreruperea procesului de invatare:
Manual — prin apasarea tastei STOP.
Automat — prin obstacole de la marginea
suprafetei de cosit.

o In cazul in care cursa de invitare s-a
intrerupt automat, se corecteaza pozitia
firului de delimitare, respectiv se
Tnlatura obstacolele.

o fnaintea continuarii cursei de invétare,
se controleaza pozitia robotului.
Aparatul trebuie sa stea fie pe firul de
delimitare, fie in interiorul suprafetei de
cosit, cu partea din fata in directia firului
de delimitare.

Terminarea procesului de invatare:
Manual — dupa o intrerupere.

Automat — dupa andocare.

Noile puncte de pornire se memoreaza
dupa andocare, respectiv dupa
ntrerupere prin confirmarea cu OK (dupa
deschiderea clapetei).

Frecventa pornirilor:

Cu frecventa pornirilor se defineste cat de
des se poate incepe o operatie de tundere
de la un punct de pornire. Setarea
standard este 2 din 10 faze de tundere
(2/10) pentru fiecare punct de pornire.

e Daca este necesar, dupa invatare se
modifica frecventa pornirilor.

e Daca procesul de invatare s-a terminat
prematur, se trimite robotul de tuns
iarba la postul de andocare printr-o
comanda. (= 11.6)

e RMI 422 PC:
Dupa nvatare, n jurul fiecarui punct de
pornire se poate stabili o raza de 3 m
pana la 30 m. De obicei, punctelor de
pornire memorate nu li se aloca nicio
raza.

@ | Puncte de pornire cu raza:

1 | Cand operatia de tundere incepe la
respectivul punct de pornire,
robotul de tuns iarba tunde mai
ntai suprafata partiala din interiorul
segmentului de cerc din jurul
acestui punct. Numai dupa aceasta
prelucreaza restul suprafetei de
tundere.

Stabilirea manuala a punctelor de 6
pornire 1 pana la 4:

Se stabileste distanta punctelor de
pornire fata de postul de andocare si

se defineste frecventa pornirilor. 5
Distanta corespunde traseului in 6
metri de la postul de andocare la

punctul de pornire, masurata in sens

orar.

Frecventa pornirilor poate fi intre 0 din
10 operatii de tundere (0/10) si 10 din 10
operatii de tundere (10/10).

RMI 422 PC:

Tn jurul punctului de pornire se poate stabili
o raza de 3 m pana la 30 m.
e | Postul de andocare este N
1 | definit ca Punct start 0; de ‘
obicei, operatiile de tundere
incep de aici.

Frecventa pornirilor corespunde
valorii reziduale calculate la 10 din
10 plecari.

11.15 Siguranta
1. Bloc. aparat
2. Nivel
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. Protectie GPS (RMI 422 PC)
. Modificare cod PIN

. Semnal porn.

. Tonuri meniu

. Blocare taste

. Cuplare iMOW® + Dock

1. Bloc. aparat:
Cu OK se activeaza blocajul

aparatului; robotul de tuns iarba nu

mai poate fi pus in functiune.

Tnaintea tuturor lucrarilor de intretinere si

de curatare, inaintea transportului, precum
si inaintea verificarii, robotul de tuns iarba
trebuie blocat. (= 5.2)

0 N OO U A~ W

e Pentru anularea blocajului se apasa
combinatia de taste indicata.

2. Nivel:
Se pot seta 4 niveluri de siguranta; B
n functie de nivel, devin active
anumite blocaje si dispozitive de protectie.
— Lipsa:
Robotul de tuns iarba este neprotejat.
— Redusa:
Solicitare PIN este activa; cuplarea
robotului de tuns iarba si a postului de
andocare, precum si resetarea
aparatului la setarile din fabrica se pot
face numai dupa introducerea codului
PIN.

— Medie:
La fel ca ,Redusa”, dar este activa si
blocarea timpului.

— Mare:
Este mereu necesara introducerea unui
cod PIN.

@ | STIHL recomanda sa se seteze
1 | una din treptele de siguranta
,Redusad”, ,Medie” sau ,Mare”.
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e Se selecteaza nivelul dorit si se
confirma cu OK; daca este necesar, se
introduce codul PIN din 4 cifre.

Solicitare PIN:

Daca se robotul este rasturnat mai mult de
10 secunde, apare o solicitare de cod PIN.
Tn cazul in care codul PIN nu se introduce
n interval de 1 minut, se declanseaza un
sunet de alarma si sistemul automat este
oprit.

Blocare cuplare:

Solicitarea codului PIN Tnainte de cuplarea
robotului de tuns iarba cu postul de
andocare.

Blocare reset.:

Solicitarea codului PIN Tnainte de

resetarea aparatului la setdrile din fabrica.

Blocare timp:
Solicitarea codului PIN pentru modificarea
unei setari in cazul in care, timp de mai

mult de o luna, nu s-a introdus un cod PIN.

Protect. setari:
Solicitarea codului PIN cand se modifica
setari.

3. Protectie GPS (RMI 422 PC): E]
Activarea, respectiv dezactivarea
supravegherii pozitiei. (= 5.9)

e | Recomandare:

1 | Activati intotdeauna protectia GPS.
Inainte de activare, inregistrati
numarul de telefon mobil al
posesorului in aplicatie (= 10.) si
setati la robotul de tuns iarba
nivelul de siguranta ,,Redusa”,
~Medie” sau ,Mare”.

4. Modificare cod PIN: @
Codul PIN din 4 cifre poate fi
modificat daca este necesar.

e | Articolul de meniu ,Modificare cod
1 | PIN” se afiseaza numai la nivelurile

de siguranta ,Redusad”, ,Medie” sau
~Mare”.

e Se introduce mai intai codul PIN vechi
si se confirma cu OK.

e Se seteaza noul cod PIN din 4 cifre si se
confirma cu OK.

@ | STIHL recomanda sa se noteze
1 | codul PIN modificat.

Daca un cod PIN a fost introdus
incorect de 5 ori, este necesar un
cod master format din 4 cifre si, in
afara de aceasta, sistemul automat
este oprit.

Pentru crearea codului master
trebuie se transmita distribuitorului
autorizat STIHL numarul de serie
din 9 cifre si data formata din 4
cifre, afisate in fereastra de
selectie.

5. Semnal porn.: 4)))
Pornirea, respectiv oprirea

semnalului acustic care se aude

fnainte de pornirea cutitului.

6. Tonuri meniu:
Pornirea, respectiv oprirea clicului *)))
acustic care se aude cand se

deschide un meniu, respectiv cand se
confirma o selectie cu OK.

7. Blocare taste: e
Daca blocarea tastelor este

activatd, tastele de pe afisaj pot fi &%
comandate numai daca se apasa °
mai intai tasta Inapoi si se

mentine apasata, dupa care se apasa
blocul de taste spre inainte.

Blocarea tastelor devine activa la 2 minute
dupa ultima actionare a tastelor.

8. Cuplare iMOW® + Dock:
Robotul de tuns iarba functioneaza -—=-
dupa prima punere in functiune

numai cu postul de andocare instalat.
Dupa inlocuirea postului de andocare,
respectiv dupa inlocuirea unor
componente electronice din robotul de

))))

0478 131 9657 A - RO



tuns iarba sau pentru punerea in functiune
a robotului pe alta suprafata de tuns cu un
alt post de andocare, robotul de tuns iarba
trebuie cuplat cu postul de andocare.

e Se instaleaza postul de andocare si se
conecteaza firul de delimitare. (= 9.8),
(= 9.10)

Se ridica putin robotul de tuns iarba de
manerul de purtare (1) pentru a descarca
rotile de actionare. Se Tmpinge aparatul
sprijinit pe rotile din fata in postul de
andocare.

e Dupa apasarea tastei OK se B
introduce codul PIN, dupa care
robotul cauta semnalul firului si il
memoreaza automat. Operatia dureaza
mai multe minute. (= 9.11)

@ | La nivelul de siguranta ,Lipsa” nu
1 | este necesar codul PIN.

11.16 Service

1. inlocuire cutite:
Montarea unui cutit nou se confirma cu
OK. Se reseteaza contorul.
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2. Cautare rupere fir:

Daca LED-ul rosu de la postul de
andocare clipeste rapid, firul de delimitare
este intrerupt. (= 13.1)

e Cautarea ruperii firului (= 16.7)

3. Hibernare:

Cu OK robotul de tuns iarba trece in
moduld e hibernare. Setarile se pastreaza;
ora si data se reseteaza.

o Tnainte de hibernare se incarca complet
acumulatorul.

e Daca este necesar, la repunerea in
functiune, aparatul se activeaza prin
apasarea oricdrei taste.

4. Resetare setari:

Cu OK, robotul se reseteaza la setarile din
fabrica; se reporneste asistentul de
instalare. (= 9.6)

e Dupa apasarea tastei OK, se @
introduce codul PIN.

29

o | La nivelul de siguranta ,Lipsa” nu
1 | este necesar codul PIN.

11.17 Informatii

@ Informatii 10:32@@]
0] @ e
Mesaje
Recomandare DU 15:00
1. Mesaje:

[

Lista tuturor erorilor, defectiunilor si
recomandarilor active; indicator
Tmpreuna cu momentul aparitiei.

n cazul unei functionari fira defectiuni,
apare mesajul ,Lipsa mesaje”.

Detaliile mesajelor sunt afisate dupa
apasarea tastei OK. (= 24.)

2. Evenimente: -
Lista ultimelor activitati ale robotului E

de tuns iarba.

Detaliile evenimentului (text suplimentar,
moment si cod) sunt afisate dupa
apasarea tastei OK.

e | Daca unele activitati apar

1 | neobisnuit de frecvent, distribuitorul
autorizat va poate oferi alte detalii.
Erorile din regimul normal de lucru
sunt documentate in mesaje.

3. Stare iIMOW®: (@)

Informatii referitoare la robotul -
de tuns iarba

— Stare incarc.:
Incarcarea acumulatorului, in procente

— Timp ramas:
Durata de tundere ramasa in
saptamana curenta, in ore si minute

— Data siora

— Ora pornire:
Inceperea urmatoarei faze de tundere
planificate

— Numarul tuturor fazelor de tundere
efectuate

— Ore tundere:
Durata tuturor fazelor de tundere
efectuate, in ore

— Parcurs:
Intregul traseu parcurs, in metri

— Nr. serie:
Numarul de serie al robotului de tuns
iarba, care se poate citi si pe eticheta (a
se vedea descrierea aparatului).
(= 3.1)
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— Acumulator:
Numarul de serie al acumulatorului

— Software:
Software-ul instalat pe aparat

4. Stare gazon:
Informatii referitoare la
suprafata de gazon

1)

— Suprafata de tuns, in metri patrati:
Valoarea se introduce la prima
instalare, respectiv la reinstalare.
(= 9.6)

— Durata runda:
Durata unei runde n jurul suprafetei de
tuns, Tn minute si secunde

— Puncte start 1 — 4:
Distanta in metri, masurata in sens
orar, a respectivului punct de start fata
de postul de andocare. (= 11.14)

— Circumferinta:
Circumferinta suprafetei de tuns, in
metri

— Tundere marg.:
Frecventa tunderii marginii pe
saptamana (= 11.13)

5. Stare modul radio

(RMI 422 PC):

Informatii referitoare la modulul
radio

— Sateliti:
Numarul satelitilor in raza de actiune

Talld

— Pozitie:
Pozitia actuala a robotului de tuns
iarba; disponibila cand exista o
conexiune suficienta la sateliti

— Intensitate semnal:
Intensitatea semnalului conexiunii de
telefonie mobild; cu cat sunt afisate mai
multe semne de plus (max. ,++++”), cu
atat mai buna este conexiunea.
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— Retea:

Indicativul retelei, constand din codul
tarii (MCC) si codul furnizorului (MNC)

— Numar telefon mobil:

Numarul telefonului mobil al
posesorului; se indica in aplicatie.
(= 10.)

— IMEL

Numar de hardware al modulului radio

— IMSI:

Identitatea internationala a abonatului
mobil

- SW:

Versiunea de software a modulului
radio

— Nr. serie:

Numarul de serie al modulului radio

— SN modem:

Numarul de serie al modulului

12. Fir de delimitare

inaintea amplasirii
firului de delimitare, Tn

i@

o~
special Tnaintea primei ?
instalari, se citeste
intregul capitol si se stabileste
precis amplasarea firului.

Prima instalare se efectueaza cu
asistentul de instalare. (= 9.)

Daca aveti nevoie de sprijin,
distribuitorul autorizat STIHL va
ajuta cu placere la pregatirea
suprafetei de cosit si la instalarea
firului de delimitare.

Tnaintea fixarii finale a firului de delimitare,
se verifica instalarea. (= 9.) Adaptari ale
amplasarii firului sunt necesare, de regula,
Tn zona drumuirilor, locurilor inguste sau a
suprafetelor interzise.

Pot sa apara abateri

— atunci cand posibilitatile tehnice ale
robotului de tuns iarba sunt epuizate,
prin drumuri foarte lungi sau la
amplasarea n zona obiectelor
metalice, respectiv peste metale de sub
suprafata gazonului (de exemplu,
conducte de apa si cabluri electrice),

— cand suprafata de cosit se modifica din
punct de vedere constructiv, special
pentru utilizarea robotului de tuns iarba.

o | Distantele firului indicate in aceste

1 | instructiuni de utilizare sunt
adaptate pentru amplasarea firului
de delimitare pe suprafata
gazonului.

Firul de delimitare poate fi ingropat
pana la adancimea de 10 cm

(de exemplu cu o masina de
amplasare).

De regula, ingroparea in pamant
influenteaza receptia semnalului, in
special cand peste firul de
delimitare sunt dispuse placi sau
pavele. Robotul de tuns iarba se
deplaseaza in acest caz mai
decalat spre exterior de-a lungul
firului de delimitare, fapt care
necesita spatiu mai mare la
drumuri, locuri inguste, precum si la
parcurgerea marginii. Daca este
necesar, se adapteaza amplasarea
firului.
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12.1 Stabilirea amplasarii firului de
delimitare

@ | Se vor respecta exemplele de
1 | instalare de la sfarsitul
instructiunilor de utilizare. (= 27.)
Pe parcursul amplasarii firului de
delimitare, se instaleaza suprafete
interzise, drumuri, suprafete
auxiliare, bucle de detectie si
rezerve de fir pentru a evita
corecturi ulterioare.

e Stabilirea pozitiei postului de
andocare (= 9.1)

e Obstacolele din suprafata de cosit fie
se indeparteaza, fie se prevad
suprafete interzise. (= 12.9)

e Firul de delimitare:
Firul de delimitare trebuie amplasat intr-
o bucla continua in jurul intregii
suprafete de cosit.
Lungimea maxima:
500 m

e | La suprafete de tuns mici cu o
1 | lungime a firului de delimitare mai
scurta de 80 m, impreuna cu firul
de delimitare livrat trebuie instalat
accesoriul AKM 100.(= 9.9)

e Drumuri si suprafete auxiliare:
Pentru tundere n regim automat, toate
zonele suprafetei de cosit se leaga cu
drumuri. (= 12.11)

Daca locul nu este suficient in acest
scop, se stabilesc suprafete
auxiliare. (= 12.10)

e La amplasarea firului de delimitare se
respecta distantele (= 12.5):
la suprafetele circulabile invecinate
(diferenta de nivel din teren mai mica de
+/- 1 cm, de ex. trotuare): 0 cm
la drumuri: 22 cm
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la obstacole Tnalte (de exemplu ziduri,
pomi): 28 cm

Distanta minima fir in locuri inguste:
44 cm

la suprafete de apa si locuri cu pericol
de rasturnare (muchii, praguri): 100 cm

e Colturi:
Se va evita amplasarea in unghiuri
ascutite (mai mici de 90°)

e Bucle de detectie:
Cand se utilizeaza deplasarea decalata
acasa (banda margine), trebuie
instalate bucle de detectie la drumuri,
respectiv la postul extern de
andocare. (= 12.12)

e Rezerve de fir:
Pentru a se putea modifica ulterior mai
usor pozitia firului de delimitare, se
instaleaza mai multe rezerve de
fir. (= 12.15)

T

Nu este permis ca suprafetele de tuns sa
se suprapuna. Intre firele de delimitare a
doua suprafete de tuns invecinate trebuie
sa se pastreze o distantd minima de
21m.

@ | Bucatile infasurate ramase ale
1 | firului de delimitare pot provoca
defectiuni si trebuie indepartate.

12.2 Realizarea schitei suprafetei 2
de cosit 1

La instalarea robotului de tuns iarba

si a postului de andocare, este
recomandabil sa se realizeze o schita a
suprafetei de cosit. O pagina este
prevazuta in acest scop la inceputul
acestor instructiuni de utilizare.
Aceasta schita se actualizeaza la
modificari ulterioare.

Continutul schitei:

— Conturul suprafetei de cosit cu
obstacolele importante, cu limite si cu
eventuale suprafete interzise n care
robotul nu poate lucra. (= 27.)

— Pozitia postului de andocare (= 9.8)

— Pozitia firului de delimitare
Dupa scurt timp, firul de delimitare se
integreaza in sol si nu mai este vizibil.
Amplasarea firului se va face astfel
fncat sa fie marcate obstacolele.
(= 9.9)

— Pozitia conectoarelor de fir
Dupa scurt timp, conectoarele de fir nu
mai sunt vizibile. Se noteaza pozitia lor
pentru a putea fi nlocuite cand este
necesar. (= 12.16)
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12.3 Asezarea firului de delimitare

@ | Se utilizeaza numai cuie de fixare si
1 | fire de delimitare originale. Seturile
de instalare cu materialul de
instalare necesar se pot obtine ca
accesorii de la distribuitorul
autorizat STIHL. (= 18.)

Directia de amplasare (in sens orar
sau antiorar) se poate alege dupa
dorinta.

Cuiele de fixare nu se scot
niciodata cu ajutorul firului de
delimitare — se utilizeaza
intotdeauna o scula adecvata (de
exemplu, cleste patent).

Se noteaza traseul firului de
delimitare intr-o schita. (= 12.2)

e Se instaleaza postul de andocare.
(= 9.8)

e Firul de delimitare se amplaseaza
plecand de la postul de andocare, in
jurul suprafetei de cosit si in jurul
eventualelor obstacole existente
(= 12.9) si se fixeaza pe sol cu cuie de
fixare. Se controleaza distantele
folosind IMOW® Ruler. (= 12.5)

Se vor respecta indicatiile din capitolul
,Prima instalare”. (= 9.9)

e Se conecteaza firul de delimitare.
(= 9.10)

e | Indicatie:

1 | Trebuie evitatd o tensiune pre mare
de Tntindere a firului de delimitare,
pentru a impiedica ruperea firului.
Mai ales la amplasarea firului cu
ajutorul unei masini, trebuie avut in
vedere ca firul de delimitare sa se
desfasoare usor de pe bobina.
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Firul de delimitare (1) se amplaseaza
deasupra solului si, in cazul unor
denivelari, se fixeaza cu ajutorul unor cuie
suplimentare (2). Astfel se evita ca firul de
delimitare sa fie taiat de cutit.

12.4 Conectarea firului de delimitare

e Se scoate din priza stecherul
de retea si apoi se scoate
capacul postului de ‘
andocare.

e Se introduce firul de delimitare in
ghidajele placii de baza, se trece prin
soclu, se dezizoleaza capetele si se
conecteaza la postul de andocare.
Se vor avea in vedere indicatiile din
capitolul ,,Prima instalare”. (= 9.10)

e Se monteaza capacul »
postului de andocare si apoi G
se conecteaza stecherul de &

retea.

e Se verifica semnalul firului. (= 9.11)

e Se verifica andocarea. (= 15.6)
Daca este necesar, se corecteaza
pozitia firului de delimitare in zona
postului de andocare.

12.5 Distante fata de fir — utilizarea
iMOW® Ruler

De-a lungul obstacolelor circulabile, cum
ar fi terase si drumuri circulabile, firul de
delimitare (1) poate fi amplasat fara
distanta. Robotul de tuns iarba se
deplaseaza in acest caz cu o roata din
spate in afara suprafetei de tuns.
Diferenta maxima de nivel fata de brazda
de iarba: +/-1 cm

@ | La ingrijirea marginii gazonului se
1 | va avea grija ca firul de delimitare
sa nu fie deteriorat. Daca este
necesar, firul de delimitare se
instaleaza la mica distanta (2-3 cm)
fata de marginea gazonului.

Masurarea distantelor fata de fir cu
iMOW® Ruler:

Pentru a amplasa firul de delimitare la o
distanta corecta fata de marginea
suprafetei gazonului si fata de obstacole,
la masurarea distantei se utilizeaza
iIMOW® Ruler.

STIHL RMI422 iMmow" Ruler
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Obstacol inalt:
Distanta intre un obstacol tnalt
si firul de delimitare.

B

Firul de delimitare (2) se amplaseaza cu
ajutorul IMOW® Ruler (3) ca in figura.
Distanta fir: 28 cm

28 cm

Daca este necesar, se regleaza
indltimea de taiere, astfel incat
robotul de tuns iarba sa nu se
ciocneasca cu mecanismul de
cosire de obstacole.

Daca se regleaza indltimea cea
mai mica de taiere, robotul de tuns
iarba poate trece peste diferente
de nivel mai mici decat cele
indicate.

o

Robotul de tuns iarba trebuie sa se
deplaseze complet in interiorul suprafetei
de tuns si nu trebuie sa atinga obstacolul.

Datorita distantei de 28 cm, robotul de
tuns iarba se deplaseaza in coltul din jurul
unui obstacol Tnalt, de-a lungul firului de
delimitare, fara a se ciocni de obstacol.

Amplasarea firului in jurul obstacolelor
inalte:

w
|
28 cm

La amplasarea in jurul obstacolelor
fnalte (1), cum ar fi colturi de ziduri sau
straturi inalte de flori, trebuie mentinuta
precis distanta la colturi pentru ca robotul
de tuns iarba sa nu se frece de obstacol.
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La amplasarea firului de delimitare (1) intr-
un colt interior langa un obstacol inalt,
masurati distanta fata de fir cu

iIMOW® Ruler (2).

Distanta fir: 28 cm

Masurarea inaltimii obstacolelor:

Robotul de tuns iarba poate parcurge
suprafete adiacente, cum ar fi drumurile,
daca diferenta de nivel care trebuie
depasita este mai mica de +/- 1 cm.

Diferenta de inaltime pana la obstacolul
circulabil (1) este mai mica de +/- 1 cm:
firul de delimitare (2) se amplaseaza fara
distanta fata de obstacol.

12.6 Colturi ascutite

28 cm

-~ - ‘

45°-
90°

La colturile de gazon care se termina intr-
un unghi ascutit (45° - 90°), se fixeaza firul
de delimitare ca in figura. Ambele unghiuri
trebuie sa aiba o distanta de minim 28 cm,
pentru ca robotul de tuns iarba sa poata
parcurge marginea.

Colturile, cu un unghi mai mic de 45°, nu
se includ la asezarea firului.
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12.7 Locuri inguste

@ | Cand se instaleaza locuri inguste,
1 | de dezactiveaza deplasarea
decalata acasa (banda margine)
(= 11.13) sau se instaleaza bucle
de detectie. (= 12.12)

Robotul de tuns iarba parcurge automat
toate locurile inguste daca se respecta
distanta minima la fir. Zonele mai inguste
ale suprafetei de cosit se vor limita prin
amplasarea corespunzatoare a firului de
delimitare.

Daca doua suprafete de cosit sunt legate
ntre ele printr-o zona ingusta circulabila,
se poate instala un drum. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Distanta minima a firului este de 44 cm.

De aici rezulta in locurile inguste
urmatorul necesar de spatiu:

— intre obstacole inalte de peste +/- 1 cm
fnaltime, cum ar fi zidurile, 100 cm,

— fntre suprafete adiacente, circulabile cu
o diferenta de nivel din teren mai mica
de +/- 1 cm ca de ex. trotuare 44 cm.
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12.8 Instalarea traseelor de legatura

Robotul de tuns iarba ignora semnalul
firului de delimitare daca firele se
amplaseaza paralel si apropiate unele de
altele. Traseele de legatura trebuie
instalate

— cand trebuie instalate suprafete
auxiliare. (= 12.10)

— cand sunt necesare suprafete interzise.
(= 12.9)

® | STIHL recomanda ca amplasarea

1 | traseelor de legatura si se faca
Tmpreuna cu suprafetele interzise,
respectiv cu suprafetele auxiliare
corespunzatoare, pe parcursul
amplasarii firului.

La o instalare ulterioara se
intrerupe bucla de fir, urmand ca
traseele de legatura sa fie legate cu
conectoarele de fir livrate cu
produsul. (=> 12.16)

n traseele de leg&tura, firul de

delimitare (1) se amplaseaza paralel; firele
nu trebuie sa se intersecteze si trebuie sa
fie apropiate strans unele de altele.
Traseul de legadtura se prinde pe teren cu
un numar suficient de cuie de fixare (2).

12.9 Suprafetele interzise
Suprafetele interzise se instaleaza

— 1injurul obstacolelor pe care robotul nu
trebuie sa le atinga,

— 1injurul obstacolelor insuficient de
stabile,

— 1njurul obstacolelor prea joase.
Indltimea minima: 8 cm

STIHL recomanda

e ca obstacolele fie sa se delimiteze cu
suprafete interzise, fie sa se
indeparteze,

e sa se verifice suprafetele interzise dupa
prima instalare, respectiv dupa
modificari ale instalarii firului, cu ajutorul
comenzii ,Testare margine”. (= 11.13)

Distanta pentru amplasarea firului de
delimitare in jurul unei suprafete interzise:
28 cm
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Robotul se deplaseaza de-a lungul firului
de delimitare (1) in jurul obstacolului (2)
fara a se ciocni.

Pentru a asigura o functionare fiabila,
suprafetele interzise ar trebui sa fie in
principiu rotunde, fara a prezenta forme

ovale, cu colturi sau cu bucle spre interior.

Suprafetele interzise trebuie sa aiba un
diametru minim de 56 cm.

Distanta fata de bucla de margine (X)
trebuie sa fie mai mare de 44 cm.

e | Recomandare:
1 | Suprafetele interzise trebuie s&

aiba un diametru maxim de 2 - 3 m.
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Pentru ca andocarea sa nu fie afectata,
ntr-un perimetru de minim 2 m in jurul
postului de andocare (1) nu trebuie sa se
instaleze nicio suprafata interzisa.
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Firul de delimitare (1) se duce de la
margine la obstacol, se amplaseaza la
distanta corecta in jurul obstacolului (2) si
se fixeaza pe teren cu un numar suficient
de cuie de fixare (3). Dupa aceasta, firul
de delimitare se amplaseaza inapoi spre
margine.

Tntre obstacol si margine, firul de
delimitare se amplaseaza paralel alaturat
pe un traseu de legatura. Important este
sa se respecte directia de asezare in jurul
suprafetei interzise (= 12.8)

12.10 Suprafetele alaturate

Suprafetele auxiliare sunt zone ale
suprafetei de cosit care nu pot fi
prelucrate complet automat de robot
deoarece accesul nu este posibil. in acest
fel, mai multe suprafete de cosit separate
se pot incadra cu un singur fir de
delimitare. Robotul de tuns iarba trebuie
adus manual de la o suprafata de cosit la
alta. Operatia de tundere se initiaza in
meniul ,,Start” (= 11.5).

;: 1 :t
r_;_@____-» _____
2

i
| 2
Il__:___:_\___:_

[ =TI -1

T it ] t
| | | '
l_ _ _ _ _ 1 L |

Postul de andocare (1) se instaleaza in
suprafata de cosit (A, care se prelucreazi
complet automat conform planului de
cosire.

Suprafetele auxiliare B) si [C) sunt legate
prin trasee de legatura (2) cu suprafata de
cosit (A). Firul de delimitare trebuie
amplasat Tn aceeasi directie pe toate
suprafetele — nu se incruciseaza firul de
delimitare cu traseele de legatura.

e Se activeaza suprafetele alaturate in
meniul ,Mai mult — Setari — Instalare”.
(= 11.13)
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12.11 Drumuri

Daca trebuie cosite mai multe suprafete
(de exemplu, suprafete de cosit in fata siin
spatele casei), se poate instala un drum de
legatura. In felul acesta este posibil s& se
prelucreze automat toate suprafetele de
cosit.

@ | La drumuri, gazonul se tunde
1 | numai la parcurgerea firului de
delimitare. Daca este necesar, se
activeaza tunderea automata a
marginii sau se tunde manual cu
regularitate zona drumului.

(= 11.13), (= 11.13)

Cand se instaleaza drumuri, se
dezactiveaza deplasarea decalata
acasa (banda de margine)

(= 11.13) sau se instaleaza bucle
de detectie. (= 12.12)

Distantele indicate ale firului si
sablonul pentru drumuri sunt
adaptate la amplasarea firului de
delimitare pe suprafata gazonului.
Daca firul de delimitare este asezat
la adancime prea mare, de ex. sub
un pavaj de piatra, dimensiunile pot
fi diferite. Verificati functionarea si
adaptati in mod corespunzator
asezarea firului.

Conditii:
— Latimea minima intre obstacolele fixe

din zona drumului 88 cm, iar intre
drumurile circulabile 22 cm.

o | La drumurile mai lungi se va

1 | prevedea, in functie de configuratia
terenului, un necesar de spatiu
ceva mai mare. Drumurile mai lungi
se vor instala, pe cat posibil, la
mijlocul distantei intre obstacole.

— Drumul este liber circulabil.
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— In zona celei de a doua suprafete de
cosit, se defineste cel putin 1 punct de
pornire. (= 11.14)

Postul de andocare (1) se instaleaza in
suprafata de cosit (A]. Suprafata de
cosit (B este legata cu un drum (2) cu
suprafata de cosit (A]. Firul de
delimitare (3) poate fi parcurs continuu de
catre robotul de tuns iarba. Pentru
prelucrarea suprafetei de cosit (B] se
definesc punctele de pornire (4).

(= 11.14)

Operatiile individuale de tundere se vor
Tncepe in functie de setarea (frecventa
pornirilor) la punctele de pornire.

Instalarea inceputului si sfarsitului
drumului:

1 6 cm
| 4
22 cm

22 cm

La inceputul si la sfarsitul unui drum, firul
de delimitare (1) se va amplasa in forma
de palnie, ca n figura. Astfel se evita
patrunderea accidentala a robotului de
tuns iarba pe drum in timpul operatiei de
tundere.

e | Dimensiunile depind de ambianta si
1 | de teren. La drumurile cu inceput,
respectiv sfarsit sub forma de
palnie trebuie verificat mereu daca
robotul de tuns iarba are loc sa
treaca.

Asezati firul de delimitare drept in
stanga si in dreapta intrarii pe un
drum cam o lungime de aparat.
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— fintre trotuare, respectiv obstacole

circulabile (sub 1 cm Tnaltime — de ex.

Pentru instalarea intrarii si iesirii in forma
de palnie folositi si sablonul livrat pentru
drum (1).

Instalarea drumului:

88 cm

22 cm

drumuri):
22 cm.
2‘ =
n/u_uu_u\m
. 22cm ]
\Tru—n/‘
1 o

‘22 cml

! .

Distanta pana la fir in cazul drumurilor:
22 cm

De aici rezulta urmatorul necesar de
spatiu:
— fintre obstacole inalte (peste 1 cm
fnaltime — de ex. ziduri):
88 cm,
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in zona drumurilor, firul de delimitare (1)
se amplaseaza paralel si se fixeaza pe
teren cu un numar suficient de cuie de
fixare (2). La inceputul si la sfarsitul
drumului se instaleaza o intrare si o iesire
in forma de palnie.

12.12 Bucle de detectie pentru
deplasarea decalata acasa

Daca se activeaza deplasarea decalata
acasa, trebuie prevazute bucle de detectie

— daca s-a instalat un post de andocare
extern

sau

— daca in suprafata de cosit sunt drumuri
sau locuri inguste.

Mod de functionare:

Daca robotul de tuns iarba urmeaza
decalat spre interior firul de delimitare
atunci, cu ocazia acestei deplasari acasa,
el traverseaza una din buclele de detectie.
Apoi el merge mai departe de-a lungul
firului de delimitare pana la postul de
andocare.

Bucle de detectie la un post de
andocare extern:

IrI/1 1\;'
Chey oo

Pe stanga si pe dreapta caii de acces spre
postul de andocare trebuie instalate doua
bucle de detectie (1) dispuse intr-un unghi
de 90° fata de firul de delimitare.

Distanta minima fata de calea de acces:
2m
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Bucle de detectie la drumuri:

Pe stanga si pe dreapta intrarii pe un drum
trebuie instalate doua bucle de detectie (1)
dispuse intr-un unghi de 90° fata de firul de
delimitare, si anume Tntotdeauna pe
partea suprafetei de cosit care poate fi
accesata doar dinspre un drum.

Distanta minima fata de intrarea pe drum:
2m

Daca sunt instalate mai multe
drumuri consecutiv, atunci pe
fiecare suprafata de cosit aferenta
trebuie instalate bucle de detectie.

(7S

Instalarea unei bucle de detectie:

we <
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Buclele de detectie nu trebuie instalate in
apropierea colturilor.
Distanta minima fata de colturi: 2 m

‘ [m] -

1

2100 cm

7
LY Fr)
\

Bucla de se instaleaza in interiorul
suprafetei de cosit, ca in figura. Firul de
delimitare (1) trebuie fixat pe marginea
cu doua cuie de fixare pe sol si nu trebuie
amplasat incrucisat.

Lungimea minima: 100 cm

Amplasarea firului cui la cui

e Bucla de detectie trebuie prinsa de sol

cu un numar suficient de cuie de fixare.

12.13 Tunderea precisa pe margine

o | De-a lungul obstacolelor inalte, se
1 | formeaza o fasie de 26 cm litime
cu iarba netunsa. Daca este
necesar, in jurul obstacolelor inalte
se pot pune borduri.

Latimea minima a bordurilor:

__—

Firul de delimitare se amplaseaza la o
distanta de 28 cm fata de obstacol. Pentru
ca marginea gazonului sa poata fi tunsa
complet, trebuie ca bordurile sa aiba o
|atime minima de 26 cm. Daca se
amplaseaza borduri mai late, marginea
gazonului se prelucreaza si mai precis.

12.14 Teren in panta descendenta de-a
lungul firului de delimitare

o | Indicatie:

1 | Pentru o instalare robusta se
recomanda ca firul de delimitare sa
fie asezat pe pante descendente cu
o inclinatie de maxim 10° (17 %).
Firul poate fi asezat pe pante cu
diferente de nivel de panala 15°
(27 %), dar aceasta poate creste
semnificativ efortul de asezare si
ajustare a firului. Diferentele de
nivel trebuie neaparat consemnate
n schitele gradinii.

Pentru ca robotul de tuns iarba sa poata
tunde automat si fara erori o zona in panta
descendenta in suprafata de cosit (panta
pana la 15°), firul de delimitare trebuie
instalat in panta la o distanta minima fata
de marginea terenului.

0478 131 9657 A - RO



La suprafetele de apa si la locurile de
rasturnare, cum ar fi muchii si praguri,
trebuie pastrata o distanta de cel putin
100 cm.

Zona descendenta cu o panta de
5°-15°

Daca in suprafata de cosit exista o zona
descendenta cu panta de 5° - 15°, firul de
delimitare poate fi amplasat sub marginea
terenului, pe suprafata in panta, ca in
figura. Distanta minima (0,5 m) de la
marginea terenului la firul de delimitare
trebuie respectata pentru a se asigura o
functionare fara erori a robotului de tuns
iarba.

Zona descendenta cu o panta > 15°:

Daca n suprafata de cosit exista o zona in
pantd descendenta cu inclinatie > 15°, in
care urmeaza a fi amplasat un fir de
delimitare, se recomanda ca firul de
delimitare (1) sa fie asezat in suprafata
plana de deasupra marginii terenului, cain
figura. Marginea terenului si zona
descendenta nu se tund.

12.15 Instalarea rezervelor de fir

Rezervele de fir instalate la distanta
regulata usureaza corectiile necesare, in
jurul pozitiei postului de andocare sau
pentru a modifica ulterior traseul firului de
delimitare.

Rezervele de fir se vor instala in special in
apropierea pasajelor dificile.

Firul de delimitare (1) se amplaseaza pe o
lungime de cca. 1 mintre 2 cuie de fixare,
ca in figurd. Se fixeaza rezerva de fir la
mijloc pe sol cu un alt cui de fixare.
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12.16 Utilizarea conectoarelor de fir

Pentru prelungirea firului de delimitare sau
pentru legarea capetelor de fir libere se
folosesc numai conectoare de fir umplute

cu gel, livrabile ca accesorii. Ele evita
uzura prematura (de exemplu, coroziunea
capetelor de fir) si garanteaza o legatura
optima.

Pozitia conectoarelor de fir se marcheaza
pe schita suprafetei de cosit. (= 12.2)

Capetele de fir libere nedezizolate (1) se
introduc la maximum in conectoarele de
fir (2). Se strange conectorul de fir cu un
cleste adecvat, urmdrindu-se inclichetarea
corecta.
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Pentru detensionare, firul de delimitare se
prinde pe teren cu doua cuie de fixare, ca
in figura.

12.17 Distante reduse fata de margine

Pe un traseu rectiliniu, nu si la colturi,
exista posibilitatea de a reduce distanta
firului de delimitare fata de un obstacol
fnalt la 22 cm. Aceasta are ca efect
marirea suprafetei cosite.

La parcurgerea marginii (= 9.12),

(= 11.13) trebuie avuta in vedere
pastrarea unei distante suficiente (minm
5 cm) intre robotul de tuns iarba si
obstacole. Dupa caz, se va mari distanta
firului fata de obstacole.

o | Distantele reduse de la margine
1 | trebuie neapérat consemnate n
schita gradinii. (= 12.2)

Distante reduse fata de margine la
colturile interioare:

e
B e S B S S SR e
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Distante reduse fata de margine la
colturile exterioare:
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Firul de delimitare (1) se amplaseaza la
coltul exterior ca in figura. Folositi
iIMOW® Ruler (2).

13. Post de andocare
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Firul de delimitare (1) se amplaseaza la
coltul interior ca Tn figura. Folositi
iIMOW® Ruler (2).
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13.1 Elementele de comanda ale
postului de andocare

Un LED rosu de forma inelara (1)
informeaza asupra starii postului de
andocare si a semnalului de fir.

Tasta de functii (2):

— Pornire si oprire post de andocare
— Activare chemare acasa

— Activare detectare rupere fir
LED-ul nu se aprinde:

— Postul de andocare si semnalul firului
sunt dezactivate.

LED-ul este aprins continuu:

— Postul de andocare si semnalul firului
sunt activate.

— Robotul de tuns iarba nu este andocat.

LED-ul clipeste lent (2 secunde aprins —
stins pe timp scurt):

— Robotul de tuns iarba este andocat,
acumulatorul se incarca daca este
necesar.

— Postul de andocare si semnalul firului
sunt activate.
LED-ul clipeste rapid:

— Firul de delimitare este intrerupt — fir
rupt sau conectat gresit la postul de
andocare.(= 16.6)

LED aprins 3 secunde, urmate de 1
secunda pauza:

— S-a activat chemarea acasa.

LED-ul clipeste de 3 ori scurt, de 3 ori
lung, de 3 ori scurt, dupa care urmeaza
5 secunde pauza (semnal SOS):

— Defect in postul de andocare.

Pornirea si oprirea postului de |
andocare: O
Tn regim automat, pornirea si oprirea

se realizeaza automat.
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Daca robotul nu este andocat, postul de
andocare se activeaza cu o apasare
scurta de tasta. Semnalul firului ramane
activ 48 ore, daca robotul nu este andocat
intre timp.

O apasare de tasta de 2 secunde opreste
postul de andocare.

Activare chemare acasa:

Se apasa scurt tasta de 2 ori in
interval de 2 secunde in timpul unei
operatii de tundere.

Robotul de tuns iarba termina operatia de
tundere Tn curs, cauta firul de delimitare si
revine la postul de andocare pentru a
incdrca acumulatorul. Tn timpul activ
curent, nu se mai executa alta operatie de
tundere.

e | Chemarea acasa ramane activa
1 | pana cand robotul de tuns iarba

este andocat. Chemarea acasa se
termina si printr-o noud apasare de
2 ori a tastei la postul de andocare.

14. Indicatii referitoare la

tundere

14.1 Generalitati

Robotul de tuns iarba este conceput
pentru prelucrarea automata a
suprafetelor de gazon. Prin prelucrare
continua, iarba este mentinuta scurta.
Rezultatul este un gazon frumos si des.

Suprafetele de gazon care nu au fost
tunse anterior cu 0 masina conventionala
de tuns iarba, devin corespunzatoare
numai dupa mai multe operatii de tundere.
Mai ales la iarba ceva mai inalta, apare
astfel un aspect corespunzator al
suprafetei tunse numai dupa cateva
operatii de tundere.
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Cand clima este calda si uscata, nu se
tunde prea scurt gazonul deoarece, in caz
contrar, acesta va fi ars de soare si va
deveni neaspectuos.

Cu un cutit ascutit se obtine un aspect mai
frumos al gazonului decat cu un cutit tocit
si, din acest motiv, cutitul trebuie inlocuit in
mod regulat.

14.2 Raspandirea

Robotul de tuns iarba este o masina de
tuns iarba cu functie de raspandire.

La raspandire, firele de iarba sunt
maruntite in continuare dupa taiere in
carcasa mecanismului de cosire. Ele cad
fnapoi in brazda de iarba, unde raman si
putrezesc.

larba fin maruntita transfera gazonului
substante nutritive organice si serveste
astfel ca ingrasamant natural. Necesarul
de ingrasamant se reduce substantial.

14.3 Timpii activi

Daca s-a ales planul de cosire tip
~Standard”, robotul de tuns iarba coseste
pe durata intregului timp activ, fiind
intrerupt doar de operatiile de Tncarcare.

Pe durata timpilor activi, in planul de
tundere tip ,,Dinamic”, robotul de tuns iarba
poate parasi oricand postul de andocare si
poate tunde gazonul. Din acest motiv, in
acesti timpi au loc operatii de tundere,
procese de incarcare si pauze de
odihna. Robotul de tuns iarba
repartizeaza automat operatiile de tundere
si de ncarcare in fereastra de timp
disponibila.

La instalare, timpii activi se repartizeaza
automat pe intreaga saptamana. Se
prevad rezerve de timp si astfel se
garanteaza o ingrijire optima a gazonului,
chiar si atunci cand nu pot avea loc
operatii separate de tundere (de exemplu,
din cauza ploii).

Pe durata timpilor activi, celelalte
persoane trebuie sa stea la distanta
de zona periculoasa. Timpii activi
se vor adapta corespunzator.

Tn afara de aceasta, aveti in vedere
reglementarile locale pentru
utilizarea robotilor de tuns iarba,
precum si indicatiile din capitolul
~Pentru siguranta

dumneavoastra” (= 6.1) si
modificati timpii activi in meniul
»Plan tundere”. (= 11.7)

Tn special, interesati-v& la
autoritatile competente la care ore
din zi si din noapte se poate folosi
aparatul.

14.4 Durata de cosire

Durata de cosire indica numarul de ore pe
saptamana in care se tunde gazonul. Ea
poate fi prelungita sau scurtata. (= 11.7)

Durata de cosire corespunde timpului in
care robotul tunde iarba. Timpii in care se
fncarca acumulatorul nu fac parte din
durata de cosire.

La prima instalare, robotul de tuns iarba
calculeaza automat durata de cosire din
marimea suprafetei de cosit indicate.
Aceasta valoare orientativa este adaptata
pentru un gazon normal in conditii uscate.

Capacitate de lucru:

Pentru 100 m? robotul necesita in medie:

RMI 422: 120 minute
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RMI 422 P,

RMI 422 PC: 100 minute

14.5 Zona de acasa (RMI 422 PC)

Robotul de tuns iarba fsi recunoaste locul
n care se afla cu ajutorul receptorului GPS
inglobat. La fiecare parcurgere a marginii
pentru verificarea amplasarii corecte a
firului (= 9.12) si la invatarea punctelor de
pornire (= 11.14), robotul de tuns iarba
memoreaza coordonatele punctului plasat
cel mai la vest, cel maila est, cel mai la
sud si cel mai la nord.

Aceasta suprafata este definita ca zona de
acasa; aici poate fi folosit robotul de tuns
iarba. Lafiecare repetare a unei parcurgeri
a marginii, coordonatele se actualizeaza.

in cazul protectiei GPS activate,
posesorului aparatului i se comunica daca
aparatul este pus in functiune in afara
zonei de acasa. in afard de aceasta, pe
afisajul robotului de tuns iarba se solicita
codul PIN.

15. Punerea in functiune a

aparatului

15.1 Pregatirea

e | Pentru prima instalare este
1 | disponibil un asistent de instalare.
(=9.)

@ | Robotul de tuns iarba trebuie
1 | incarcat si utilizat la temperaturi
ambiante intre +5°C si +40°C.

e Se instaleaza postul de andocare
(= 9.8)

e Se amplaseaza firul de delimitare
(= 9.9) si se conecteaza (= 9.10)
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e Se inlatura corpurile straine (de
exemplu, jucarii, scule) de pe suprafata
de cosit

e Se incarca acumulatorul (= 15.7)
e Se seteaza ora si data (= 11.10)

e Se verifica si, daca este necesar, se
adapteaza planul de cosire — se va
verifica in special ca alte persoane sa
stationeze la distanta de zona
periculoasa pe durata timpilor activi.
(= 11.7)

e | Inainte de utilizarea robotului de

1 | tuns iarba, gazonul foarte nalt se
va tunde scurt cu 0 masina uzuala
de tuns iarba (de exemplu, dupa o
intrerupere mai lunga).

15.2 Clapeta

Robotul de tuns iarba este echipat cu o
clapeta care protejeaza afisajul impotriva
intemperiilor si a utilizarii accidentale.
Daca se deschide clapeta in timpul
utilizarii robotului, procesul se opreste si
cutitul si robotul intra in repaus.

Deschiderea clapetei:

@ | Din motive de siguranta, in timpul
1 | functionarii robotului, inaintea
deschiderii clapetei, trebuie
apasata tasta Stop.

Se prinde clapeta (1) de punctul (A) si se
ridica cu o smucitura usoara. Clapeta se
deschide pana la maximum.

o | Clapeta deschisa poate fi scoasa in
1 | sus de pe aparat. Aceasta
constructie serveste pentru
siguranta: Astfel se garanteaza ca
aparatul nu poate fi ridicat si purtat
tinandu-I de clapeta.

inchiderea clapetei:

Se coboara cu atentie clapeta si se
inclicheteaza.

@ | Robotul de tuns iarba poate fi pus
1 | in functiune numai cu clapeta
complet inclichetata.

15.3 Adaptarea programarii

Programarea actuala poate fi vizualizata in
planul de tundere, respectiv la modelul
RMI 422 PC, in aplicatia iMOW®.

(= 11.7)

Planul de cosire se calculeaza la instalare,
respectiv la crearea unui plan nou de
cosire, pe baza marimii suprafetei de cosit.
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Timpii activi si Durata de tundere afisate
se pot modifica individual. La planul de
tundere tip Standard robotul de tuns iarba
tunde si se incarca exact in cursul timpilor
activi, iar la planul de tundere tip Dinamic
fazele de tundere necesare se distribuie
automat in cadrul timpilor activi posibili.
Daca este necesar, pe durata unui timp
activ se desfasoara mai multe operatii de
tundere si de incarcare. Daca se doreste,
se tunde automat marginea suprafetei de
cosit la intervale regulate. (= 11.13)

Sunt posibili pana la trei timpi activi diferiti
pe zi. (= 11.7)

Daca robotul de tuns iarba trebuie sa
acceseze orientat anumite zone din
suprafata de cosit, se definesc puncte de
pornire specifice. (= 11.14)

e | Daca este ales planul de tundere
1 | Dinamic, In anumite situatii (de ex.
pe vreme buna sau fereastra mare
de timp), pentru o ingrijire optima a
gazonului nu sunt folositi toti timpii
activi.

Modificarea timpilor activi: (= 11.7)

— Timpi activi suplimentari pentru alte
faze de tundere

— Adaptarea ferestrei de timp, de ex.,
pentru a evita tunderea in timpul
diminetii sau n timpul noptii.

— Omiterea de timpi activi individuali
deoarece suprafata de cosit se va
folosi, de ex., pentru o petrecere.

Prelungirea duratei de tundere: (= 11.7)

— Sunt zone care nu sunt tunse suficient,
de ex., pentru ca suprafata de cosit are
multe colturi.

— Cresterea intensiva a ierbii in perioada
de dezvoltare

— Gazon deosebit de des
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Reducerea duratei de tundere: (= 11.7)

— Cresterea redusa a ierbii din cauza
caldurii, frigului sau secetei

Conceperea unui plan de cosire nou:
(= 11.7)

— S-a modificat marimea suprafetei de
tundere.

Reinstalare: (= 9.6)

— Amplasament nou al postului de
andocare

— Prima punere in functiune pe o
suprafata noua de cosit

15.4 Tunderea in sistem automat

e Pornirea sistemului automat:
Cand sistemul automat este Aj
activat, pe afisaj apare L
simbolul sistemului automat

langa simbolul acumulatorului. (= 11.7)

e Pornirea operatiilor de tundere:

La planul de tundere tip Standard
robotul de tuns iarba porneste si tunde
gazonul.

La planul de tundere tip Dinamic fazele
de tundere necesare se distribuie
automat in cadrul timpilor activi posibili.
(= 11.7)

e Terminarea fazelor de tundere:
Daca acumulatorul este descarcat,
robotul de tuns iarba se deplaseaza
automat la postul de andocare.
(= 15.6)
Cu Tasta STOP sau cu meniul
»Deplasare acasa” se poate termina
manual oricand operatia de tundere
aflata in curs. (= 5.1)
Activarea chemarii acasa la postul de
andocare incheie, de asemenea,
imediat operatia de tundere in curs.
(= 13.1)
RMI 422 PC:
Tn afara de aceasta, operatia de
tundere poate fi terminata si cu aplicatia
— robotul de tuns iarba se trimite la
postul de andocare. (= 10.)

o | Suprafetele de cosit la care robotul

1 | de tuns iarba poate ajunge printr-un
drum, se prelucreaza numai daca
sunt definite puncte de pornire in
suprafata respectiva.

15.5 Tunderea independenta de timpii
activi

e Se activeaza robotul de tuns iarba
andocat prin apasarea unei taste. Prin
aceasta se porneste si postul de
andocare.

Suprafete de cosit cu post de andocare:

e Tundere imediata:
Se apeleaza comanda Pornire
tundere.(= 11.5).
Operatia de tundere incepe imediat si
dureaza pana la ora selectata. Daca
existd, poate fi ales un punct de start.
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e RMI 422 PC:
Se porneste tunderea cu aplicatia.
(= 10.)
Operatia de tundere porneste la ora de
pornire selectata si dureaza pana la ora
de terminare selectata. Daca exista,
poate fi ales un punct de start.

e Terminarea manuala a tunderii:
Cu tasta STOP sau din meniul
,Deplasare acasad” (= 11.6) se poate
termina manual oricand operatia de
tundere aflata in curs. (= 5.1)
Prin activarea chemarii acasa la postul
de andocare se incheie, de asemenea,
imediat operatia de tundere in curs.
(= 13.1)
RMI 422 PC:
n afara de aceasta, operatia de
tundere poate fi terminata si cu aplicatia
— robotul de tuns iarba se trimite la
postul de andocare. (= 10.)

e | Daca este necesar, robotul de tuns

1 | iarba incarca intre timp
acumulatorul si continua apoi
operatia de tundere pana la ora
finala selectata.

Suprafete auxiliare:

e Se activeaza robotul de tuns iarba aflat
n postul de andocare. Prin aceasta se
activeaza si postul de andocare.

e Se aduce robotul de tuns iarba in
suprafata auxiliara.

e Se activeaza suprafata auxiliara.
(= 11.13)

e Tundere imediata:
Se apeleaza comanda Pornire
tundere.(» 11.5).
Operatia de tundere incepe imediat si
dureaza pana la ora selectata.
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e Terminare tundere:
Cand s-a ajuns la ora de terminare,
robotul de tuns iarba se deplaseaza la
firul de delimitare si se opreste. Pentru
fncarcarea acumulatorului, se aduce
aparatul la postul de andocare si se
confirma mesajul afisat. (= 24.)
Cu tasta STOP se poate termina
manual oricand operatia de tundere
aflata in curs. (= 5.1)

e | Daca acumulatorul s-a descarcat
1 | inaintea orei finale selectate,
operatia de tundere se scurteaza
corespunzator.

15.6 Andocarea robotului de tuns iarba
Andocarea in regim automat:

Robotul de tuns iarba se deplaseaza
automat in postul de andocare dupa ce s-
a terminat timpul activ sau s-a descarcat
acumulatorul.

Fortarea andocarii:

e Daca este necesar, se porneste |
postul de andocare (= 13.1) 0

e Se activeaza deplasarea acasa.
(= 11.6)
In timpul unei operatii de tundere
se poate activa si chemarea Q
acasa la postul de andocare.

e RMI 422 PC:
In aplicatie se trimite robotul de tuns
iarba la postul de andocare. (= 10.)

e | In timpul activ curent, nu urmeazi
1 | alt operatie de tundere dupa
andocare.

Andocarea manuala:

e Se impinge manual robotul de tuns
iarba in postul de andocare.

Se ridica putin robotul de tuns iarba de
manerul de purtare (1) pentru a descarca
rotile de actionare. Se impinge aparatul
sprijinit pe rotile din fata in postul de
andocare.

15.7 incircarea acumulatorului

Acumulatorul se incarca numai in
postul de andocare.

Nu se demonteaza niciodata
acumulatorul pentru a-l incarca cu
un Tncarcator extern.

incircarea automati:

La tundere, incarcarea se face automat
dupa terminarea operatiei de tundere,
cand robotul de tuns iarba este andocat in
postul de andocare.

Pornirea manuala a procesului de
incarcare:

e Dupa o utilizare in suprafete auxiliare,
se aduce robotul in suprafata de cosit si
se andocheaza. (= 15.6)

e Dupa intreruperea unei operatii de
tundere, robotul trebuie andocat.
(= 15.6)
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e Daca este necesar, se termina regimul
Standby al robotului de tuns iarba prin
apasarea unei taste.

Procesul de incarcare porneste
automat.

Procesul de incarcare:

In timpul procesului de incércare se
afiseaza in ecranul de stare textul
~+Acumulatorul se incarca”.

4

In toate celelalte meniuri, in zona
info a ecranului, apare un simbol de
stecher de retea in locul simbolului
acumulatorului.

[ ExZ)

Procesul de incarcare are durate diferite si
se adapteaza automat la urmatoarea
utilizare.

@ | Cand exista probleme de incdrcare,
1 | pe afisaj apare un mesaj
corespunzator. (= 24.)

Acumulatorul se Tncarca numai
dupa ce tensiunea sa scade sub o
anumita valoare.

Starea de incarcare:

in ecranul de stare se poate citi =
direct starea momentana de fE
incarcare, daca este selectat

indicatorul corespunzator. (= 11.12)

Tn toate celelalte meniuri, simbolul
acumulatorului din zona info a
ecranului serveste pentru indicarea
starii de incarcare. (= 11.3)

I
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Daca incdrcarea acumulatorului este prea
mica, apare simbolul corespunzator de
acumulator.

n acest caz, se plaseaza robotul in postul
de andocare pentru a incarca
acumulatorul.

16. intretinerea

fnaintea tuturor lucrarilor de
Tntretinere sau de curatare a

g Pericol de accidentare!

aparatului, cititi cu atentie capitolul
~Pentru siguranta dvs.” (= 6.), mai

ales subcapitolul ,intretinere si
reparatii” (= 6.9) si respectati
Tntocmai toate instructiunile de
siguranta.

Tnaintea tuturor lucrarilor
de intretinere sau
curdtare, se activeaza
blocajul aparatului.

(= 5.2)

Tnaintea inceperii
lucrarilor de intretinere la
postul de andocare, se
scoate stecherul din
priza.

-
&

La toate lucrarile de
ntretinere se vor purta
manusi, in special cand
se lucreaza la cutit.

O

16.1 Planul de intretinere

Intervalele de intretinere se orienteaza,

intre altele, dupa orele de functionare.
Contorul corespunzator ,,Ore tundere”
poate fi apelat in meniul ,Mai multe -
Informatii”. (=> 11.17)

Intervalele de intretinere indicate se vor

respecta cu strictete.
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Lucrari de intretinere in zilele cu timpi
activi:

e Se verifica starea generala a aparatului
si a postului de andocare prin control
vizual.

e Se controleaza afisajul — ora actuala si
Tnceputul urmatoarei operatii de
tundere.

e Se controleaza suprafata de cosit si,
daca este necesar, se indeparteaza
corpurile strdine etc.

e Se verifica daca se incarca
acumulatorul. (= 15.7)

Lucrari de intretinere saptamanale:
e Se curata aparatul. (= 16.2)

e Se verifica vizual daca nu sunt
deteriorate (ciobituri, fisuri, puncte de
rupere etc.) cutitul, sistemul sau de
fixare si mecanismul de cosire.

(= 16.3)

La fiecare 200 ore:
e Se inlocuieste cutitul. (= 16.3)
Lucrari de intretinere anuale:

e STIHL recomanda o inspectie anuala in
lunile de iarna, efectuata de un
distribuitor autorizat STIHL.

Cu aceasta ocazie trebuie efectuate
operatii de intretinere in special la
acumulator, la sistemul electronic si la
software.

Pentru ca distribuitorul autorizat sa
poata efectua corect toate lucrarile
de intretinere, se modifica treapta
de siguranta pe ,Lipsa” sau se
comunica distribuitorului autorizat
codul PIN folosit.
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16.2 Curatarea aparatului

Tngrijirea atent3 protejeaza aparatul contra
deterioradrii si Ti prelungeste durata de
utilizare.

Pozitia de curatare si intretinere:

Inainte de curédtare asigurati-va, ca
butonul rotativ este montat corect,
deoarece in caz contrar poate
patrunde apa in aparat.

Pentru curatarea partii superioare a
aparatului (capota, clapetd), se asaza
aparatul pe un teren plan, rezistent si
orizontal. Pentru curatarea partii
inferioare a aparatului (cutit, mecanism
de cosire), se rabate robotul pe partea
stanga sau dreapta si se reazema de un
perete, ca in figura.

e Murdaria se indeparteaza cu o perie
sau cu o lavetd. Se curata in special si
cutitul si postul de andocare.

e Resturile de iarba fixate pe carcasa siin
mecanismul de cosire se vor desprinde
mai Tntai cu un bat de lemn.

e Daca este necesar, se va utiliza un
detergent special (de exemplu,
detergent special STIHL).

e Se demonteaza discul de antrenare la
intervale regulate si se indeparteaza
resturile de iarba. (= 16.6)

@ | Pe vreme umeda, discul de

1 | antrenare trebuie curitat mai des.
Murdaria fixata intre discul de
antrenare si carcasa mecanismului
de cosire produce frecare si, din
aceasta cauza, mareste consumul
de energie.

16.3 Verificarea limitelor de uzura ale
cutitului

Pericol de accidentare!

Un cutit uzat sau deteriorat se
poate rupe si poate provoca raniri
grave. Din acest motiv,
instructiunile de intretinere a
cutitelor trebuie respectate in mod
obligatoriu. Cutitele se uzeaza in
mod diferit, in functie de locul si de
durata de utilizare. Daca utilizati
aparatul pe sol nisipos sau deseori
n conditii uscate, cutitele de cosire
sunt solicitate mai mult si se uzeaza
mai rapid fata de media celorlalte
tipuri de utilizare.

Cutitul se Tnlocuieste cel putin la
fiecare 200 ore de functionare — nu
se ascute. (= 16.5)
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e Se activeaza blocajul
aparatului. (= 5.2)

e Se rabate lateral robotul si se sprijina
sigur pe un perete stabil. Se curata cu

grija mecanismul de cosire si
cutitul. ( 16.2)

Se verifica latimea cutitului (Al si

grosimea cutitului (B cu un subler.
Daca intr-un punct cutitul este mai ingust
de 25 mm sau mai subtire de 1,3 mm, el
trebuie Tnlocuit.

16.4 Demontarea si montarea cutitului

e Se activeaza blocajul
aparatului (= 5.2) si se
fmbracd manusile.
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e Se rabate lateral robotul si se sprijina
sigur pe un perete stabil. Se curata cu
grija mecanismul de cosire si
cutitul. (= 16.2)

Demontarea cutitului:

Se apasa cu 0 mana ambele
cleme (1) de pe discul de
antrenare si mentin apasate. Se
desurubeaza cu cealalta mana
piulita de fixare (2). Se scoate cutitul
impreuna cu piulita de fixare.

Montarea cutitului:

A

Pericol de accidentare!

Tnaintea fiecirei montari se va
verifica daca cutitul nu prezinta
deteriorari. Cutitul trebuie Tnlocuit
daca se pot identifica ciobituri sau
fisuri, respectiv daca intr-un punct
cutitul este mai ingust de 25 mm
sau mai subtire de 1,3 mm.

(= 16.3)

Discul de antrenare si piulita de
fixare trebuie, de asemenea,
Tnlocuite daca sunt deteriorate
(de exemplu rupte, uzate). In
special piulita de fixare trebuie sa
se inclicheteze bine in discul de
antrenare.

¢ Tnainte de montare, se curdta cutitul,
discul de antrenare si piulita de fixare.

Se asaza cutitul (1) si piulita de fixare (2)
pe discul de antrenare (3), ca in figura.
Atentie la pozitia corecta a ciocurilor de
sustinere (4) Tn cutit.
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Se insurubeaza piulita de fixare (1) pana
la maximum. Tn timpul strangerii se aud
mai multe sunete de inclichetare. Se
controleaza asezarea sigura a cutitului
prin vibrare atenta.

e Dupa montarea unui cutit nou, se
confirma Inlocuire cutite in meniul
LService”. (= 11.16)

16.5 Ascutirea cutitului
Nu se vor reascuti niciodata cutitele.

STIHL recomanda sa se inlocuiasca
intotdeauna un cutit tocit cu unul nou.

@ | Numai un cutit nou este echilibrat
1 | cu precizia necesara si garanteaza
o functionare corecta a aparatului,

precum si emisii reduse de zgomot.

16.6 Demontarea si montarea discului
de antrenare

@ | Pentru curdtarea mecanismului de
1 | cosire, discul de antrenare poate fi
demontat.
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e Se activeaza blocajul
aparatului (= 5.2) si se
fmbraca manusile.

e Serabate lateral robotul si se
sprijina sigur pe un perete stabil. Se
curata cu grija mecanismul de cosire si
cutitul. (= 16.2)

Demontarea discului de antrenare:

o Se demonteaza cutitul. (= 16.4)

Se introduce extractorul (F) si se roteste la
maximum in sens antiorar.

Se sprijina aparatul cu o mana. Se scoate
discul de antenare (1) tragand de
extractorul (2).

Montarea discului de antrenare:

Se curata temeinic arborele (1) al cutitului
silocasul de pe discul de antrenare (2). Se
fmpinge discul de antrenare la maximum
pe arborele cutitului.

e Se monteaza cutitul. (=> 16.4)
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16.7 Cautarea ruperii firului

e | in cazul unei ruperi de fir, LED-ul
1 | rosu de pe postul de andocare
clipeste rapid. (= 13.1) Pe ecranul
robotului se afiseaza un mesaj
corespunzator.

Daca o rupere de fir nu poate fi
gasita conform descrierii, se
apeleaza la distribuitorul autorizat.

¢ Tnainte de cautarea unei rupturi a firului,
trebuie apasata tasta de la postul de
andocare o data (LED-ul clipeste rapid
mai departe).

e Se scoate capacul postului de
andocare si se rabate panoul. (= 9.2)

B Se deschide maneta de fixare (1).

3 Se scoate capatul (2) al firului din blocul
de terminale si apoi se inchide din nou
maneta de fixare.

e Se Inchide panoul si se asaza capacul
postului de andocare. (= 9.2)

in cele ce urmeaza se descrie ciutarea
ruperii de fir in sens orar, adica firul de
delimitare se parcurge plecand in sens
orar de la postul de andocare. Daca este
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necesar, cautarea se poate face siin sens
antiorar, insa n acest caz trebuie scos
capatul firului din dreapta din blocul de
terminale.

o In meniul ,Mai mult” se selecteaza
~Cautare rupere fir’ si se confirma cu
OK. (= 11.16)

Plecand de la postul de andocare, se
parcurge cu robotul de tuns iarba
marginea suprafetei de cositin sens orar.
Pentru aceasta se ridica putin aparatul de
manerul de purtare din spate (1) pentru a
descarca rotile de actionare. Cu robotul
sprijinit pe rotile din fatd, se urmareste firul
de delimitare (2). Se va avea grija ca firul
de delimitare (2) sa treaca pe sub senzorii
de fir. Senzorii de fir sunt montati protejat
la stanga si la dreapta in zona din fata a
robotului de tuns iarba.

La cautarea ruperii de fir, pe afisaj este
indicata intensitatea semnalului; senzorii
de fir sunt plasati optim deasupra firului de
delimitare daca valoarea este maxima.

in timp ce senzorii de fir
receptioneaza corect semnalul Q
de fir, pe afisaj apare simbolul ?
Semnal fir OK.

Tn zona firului rupt intensitatea I
semnalului scade si pe ecran se @,
afiseaza simbolul pentru >
Verificare semnal fir.

e Se sunteaza locul de rupere cu un
conector de fir (= 12.16); daca este
necesar, se reamplaseaza firul de
delimitare in zona unde este rupt.

e Se reconecteaza capatul din stanga al
firului. (= 9.10)

e Daca s-aremediat corect ruperea de fir,
LED-ul rosu se aprinde continuu.
(= 13.1)

16.8 Depozitarea si pauza de iarna

In cazul unei opriri mai indelungate a
robotului de tuns iarba (de exemplu, pauza
de iarna, depozitare temporara) se vor
avea in vedere urmatoarele puncte:

e Se incarca acumulatorul (= 15.7)
e Oprire sistem automat (= 11.7)

e Se activeaza treapta cea mai inalta de
siguranta (= 11.15)

e RMI 422 PC:
Se activeaza modul de energie ECO
(= 11.10)

e Se trece robotul de tuns iarba in
hibernare. (= 11.16)

e Se deconecteaza de la retea stecherul
alimentatorului de retea

e Se curata cu atentie toate partile
exterioare ale robotului si postului de
andocare
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O.K.

Se acopera postul de andocare cu o calota
adecvata si se fixeaza calota.

e Se pastreaza robotul de tuns iarba intr-
un spatiu uscat, inchis si fara praf, fiind
asezat pe roti. Asigurati-va ca aparatul
este depozitat in locuri inaccesibile
copiilor.

e Robotul se depoziteaza numai intr-o
stare sigura de functionare

e Mentineti toate suruburile bine stranse,
fnlocuiti placutele de pericol si
avertizare de pe aparat devenite
ilizibile, verificati intreaga masina cu
privire la eventuale uzuri sau
deteriorari. inlocuiti piesele uzate sau
deteriorate.

e Din principiu, eventualele defectiuni ale
aparatului vor fi remediate Thainte de
depozitare.

o | Nu se asaza, respectiv nu se
1 | depoziteaza obiecte pe robotul de
tuns iarba.

Temperatura din spatiul de
depozitare nu trebuie sa scada sub
5°C.

254

Repunerea in functiune a robotului de
tuns iarba dupa o pauza mai lunga:

o | Dupa o pauza mai indelungata,
1 | trebuie corectate data si ora daca
este necesar. Ferestrele de selectie
corespunzatoare sunt afisate la
punerea in functiune. Daca
ferestrele de selectie nu sunt
afisate automat, se controleaza si,
daca este necesar, se corecteaza
data si ora in meniul ,Setari”.

(= 11.10)

e Pregatirea suprafetei de tuns:
Se indepdrteaza corpurile strdine si se
tunde gazonul foarte Tnalt cu o masina
uzuala de tuns iarba.

e Se elibereaza postul de andocare si se
conecteaza alimentatorul la retea.

e Se incarca acumulatorul (=> 15.7)

e Se controleaza planul de tundere si,
daca este necesar, se modifica.
(= 11.7)

e Se parcurge zona de margine si se
controleaza daca drumurile si locurile
fnguste sunt circulabile.

Se indeparteaza obstacolele si
obiectele straine din zona de margine.

e Se activeaza sistemul automat (= 11.7)

e RMI 422 PC:
Daca este necesar, se activeaza modul
de energie Standard (= 11.10) si se
conecteaza protectia GPS. (= 5.9)

16.9 Demontarea postului de andocare

Tn cazul unui repaus mai indelungat al
robotului de tuns iarba (de exemplu, pauza
de iarna), se poate demonta si postul de
andocare.

e Pregatirea robotului de tuns iarba
pentru o pauza mai lunga (=> 16.8)

e Se deconecteaza de la retea stecherul
alimentatorului de retea

e Se scoate capacul postului de
andocare si se rabate panoul (= 9.2)

) Se rabate in sus maneta de blocare
dreapta (1).

Se scoate capatul de cablu din
dreapta (2) din blocul de terminale.

Se Inchide la loc maneta de blocare (1).
Se rabate Tn sus maneta de blocare
stanga (3).

@) Se scoate capatul de cablu din
stanga (4) din blocul de terminale.

Se inchide la loc maneta de blocare (3).

e Se inchide panoul (= 9.2)

e Se scot din postul de andocare
capetele firelor din dreapta si stanga,
separate unele de altele

e Se asaza capacul postului de andocare
(= 9.2)
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Se scot tarusii (1), se indeparteaza postul
de andocare (2) din suprafata gazonului
fmpreuna cu alimentatorul de retea
conectat, se curata temeinic (cu o laveta
umeda) si se depoziteaza.

e Robotul de tuns iarba impreuna cu
postul de andocare si cu alimentatorul
de retea se pastreaza in pozitie
normala intr-o incapere uscata,
fncuiata si fara praf. Robotul se
andocheaza in postul de andocare.
Asigurati-va ca aparatul este depozitat
n locuri inaccesibile copiilor.

e Capetele libere ale firului de delimitare
se protejeaza contra influentelor
mediului ambiant — de exemplu, cu o
banda izolatoare adecvata.

e in cazul unei noi montari, postul de
andocare se instaleaza ca la prima
instalare — in special se conecteaza
capatul firului de delimitare din dreapta
si din stanga corespunzator partii pe
care se afla. (= 9.8)
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17. Piese de schimb cerute

mai frecvent

Cutit:
6301 702 0101

18. Accesorii

— Set STIHL S pentru suprafete de cosit
pana la 500 m?

— Set STIHL L pentru suprafete de cosit
intre 2000 m? — 4000 m?

— Cuie de fixare STIHL AFN 075

— Fir de delimitare STIHL ARB 501:
Lungime: 500 m
Diametru: 3,4 mm

— Conectoare fir STIHL ADV 010

Pentru aparat sunt disponibile mai multe
accesorii.

Informatii mai detaliate gasiti la
distribuitorul Dvs. STIHL, pe Internet
(www.stihl.com) sau in catalogul STIHL.

@ | Din motive de siguranta, pe aparat
1 | se pot folosi numai accesorii
atestate de STIHL.

19. Reducerea uzurii si

evitarea deteriorarilor

Indicatii importante pentru intretinerea
si ingrijirea grupei de produse

Robot de tuns iarba, actionat cu
acumulator (STIHL RMI)

Firma STIHL nu fsi asuma nicio
raspundere pentru daune materiale si
vatamari corporale care se produc prin
nerespectarea indicatiilor din instructiunile
de utilizare, in special in ceea ce priveste

siguranta, utilizarea si intretinerea,
precum si din cauza utilizarii unor accesorii
sau piese de schimb neatestate.

Va rugam sa respectati neaparat
urmatoarele indicatii importante pentru
evitarea deteriorarilor sau a uzurii
excesive a aparatului dumneavoastra
STIHL:

1. Piese de uzura

Chiar si Tn cazul utilizarii conform
destinatiei, unele piese ale aparatului
STIHL sunt supuse unei uzuri normale si
trebuie, Tn functie de modul si durata de
utilizare, sa fie inlocuite la timp.

Printre acestea se numara:

— Cutitul

Acumulator
— Pneurile

2. Respectarea indicatiilor cuprinse in
aceste instructiuni

Utilizarea, intretinerea si depozitarea
aparatului STIHL trebuie sa se efectueze
conform celor descrise in aceste
instructiuni de utilizare. Toate deteriorarile
cauzate de nerespectarea instructiunilor
de siguranta, exploatare si intretinere, cad
n sarcina exclusiva a utilizatorului.

Acest lucru este valabil in special pentru:

— manipulare eronata a acumulatorului
(ncarcare, depozitare),

— racordare electrica eronata (tensiune),

— modificari ale produsului neautorizate
de firma STIHL,

— utilizarea de scule sau accesorii care nu
sunt permise sau nu sunt adecvate
pentru aparat sau care sunt de o
calitate inferioara,
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— utilizarea neconforma cu destinatia
produsului,

— utilizarea produsului la manifestari
sportive sau concursuri,

— defecte cauzate de utilizarea in
continuare a produsului cu componente
defecte.

3. Lucrari de intretinere

Toate lucrarile prezentate in capitolul
sIntretinere” trebuie executate in mod
regulat.

in m&sura Tn care aceste lucrari nu sunt
efectuate de utilizatorul insusi, se va
dispune efectuarea lor de catre un
distribuitor autorizat.

STIHL recomanda efectuarea de lucrari de
intretinere si reparatie numai la
distribuitorul autorizat STIHL.

Distribuitorii autorizati STIHL sunt instruiti
n permanenta si dispun de informatiile
tehnice necesare.

Daca aceste lucrari sunt omise, pot aparea
defecte care cad exclusiv Tn sarcina
utilizatorului.

Printre acestea se numara:

— Defectiuni la aparat ca urmare a unei
curatari insuficiente sau eronate

— Coroziune si alte defectiuni rezultate in
urma unei depozitari
necorespunzatoare

— Defectiuni ale aparatului din cauza
utilizarii unor piese de schimb de
calitate inferioara
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— Defectiunile rezultate din neefectuarea
la timp sau efectuarea insuficienta a
operatiilor de intretinere, respectiv
defectiuni din cauza lucrarilor de
intretinere sau reparatie care nu au fost
efectuate in atelierele unor distribuitori
de specialitate.

20. Protectia mediului

Ambalajul, aparatul si accesoriile sunt
realizate din materiale reciclabile si se vor
evacua la deseuri in mod corespunzator.

Evacuarea separatd si corecta la deseuri a
resturilor de materiale stimuleaza
reutilizarea Tn fabricatie a materialelor de
valoare. Din acest motiv, dupa trecerea
perioadei normale de utilizare, aparatul
trebuie predat la un centru de colectare a
materialelor de valoare. La evacuarea la
deseuri, aveti in vedere indicatiile cuprinse
in paragraful ,Evacuarea la deseuri”.

(= 6.11)

Evacuati intotdeauna la deseuri
fn mod reglementar produsele
devenite inutilizabile, cum sunt
acumulatorii. Respectati
]
&

reglementdrile locale.

Nu aruncati acumulatorii litiu-ion
la gunoiul menajer, ci predati-i
la distribuitorul autorizat sau la
un centrul de colectare a
materialelor speciale.

20.1 Demontarea acumulatorului

e Se activeaza blocajul aparatului.
(= 5.2)

e Se deschide clapeta. (= 15.2)

Se desurubeaza si se scot suruburile (1)
de pe capacul (2). Se scoate in sus
capacul (2).
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Pericol de accidentare!

Nu se permite sectionarea
cablurilor de la acumulatori. Pericol
de scurtcircuit!

Cablurile se deconecteaza si se
scot intotdeauna Tmpreuna cu
acumulatorul.

Se scoate cablul (1) si cablul (2) din
ghidajele de cablu, apoi se scoate
acumulatorul (3).

Pericol de accidentare!
Se va evita deteriorarea
acumulatorului.

21. Transportul

Pericol de accidentare!

naintea transportului se va citi
atent capitolul ,Pentru siguranta
Se scoate conectorul de cabluri (1) dumneavoastrd” (= 6.), In special
(battery). subcaplto.lul ,,Transpprtul
aparatului” (= 6.5) si se vor
respecta instructiunile de siguranta
— se activeaza ntotdeauna blocajul
aparatului. (= 5.2)

Se rabate spre spate partea superioara (1)
a carcasei.
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21.1 Ridicarea sau deplasarea
aparatului

Se ridica robotul de manerul de purtare din
fata (1) si de cel din spate (2), dupa care

se transporta. La aceasta operatie trebuie
avut grija ca, n permanenta, cutitul sa fie
plasat in partea opusa corpului si sa aiba o
distanta suficienta fata de corp, in special
fata de picioare.
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21.2 Ancorarea aparatului

Se asigura masina de tuns iarba pe
suprafata de incércare. Tn acest scop,
aparatul se fixeaza ca in figura, folosind
mijloace de fixare adecvate (chingi,
cabluri).

Componentele aparatului care se
transporta impreuna cu acesta (de
exemplu, postul de andocare, piesele
mici), se asigurad, de asemenea, contra
alunecairii.

22. Declaratia de

conformitate UE

22.1 Robot de tuns iarba (RMI), electric,
actionat de acumulator
cu post de andocare (ADO)

Fabricat de:

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-Stral3e 5
Langkampfen, 6336.
Austria

ANDREAS STIHL AG & Co. KG declara
pe proprie raspundere, ca

Tipul constructiv: Masina de tuns
iarba, automata
si actionata de

acumulator

Marca de fabricatie: STIHL

Tip: RMI 422.1
RMI 422.1 P
RMI 422.1 PC

Numar de identificare 6301

de serie:

Tipul constructiv: Post de
andocare

Marca de fabricatie: STIHL

Tip: ADO 401.1
Firmware
V1.02-1.07

Numar de identificare 6301

de serie:

respecta dispozitiile relevante ale
Directivelor 2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU si au fost
proiectate si produse in conformitate cu
versiunile valabile la data fabricatiei ale
urmatoarelor norme:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3 V 2.2.1 (2017-03)
ETSIEN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

suplimentar pentru RMI 422.1 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)
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Organismul notificat TUV Rheinland LGA
Products GmbH, Nr. 0197 a efectuat
verificarea conformitatii prevazuta in
modulul B, anexa lll, din Directiva
2014/53/EU si a emis urmatorul Certificat
CE de examinare de tip:

RT 60146397 0001

Pastrarea documentatiei tehnice:
Andreas STIHL AG & Co. KG
Certificarea produsului

Anul de fabricatie si numarul de serie (Nr.
serie) sunt indicate pe aparat.

Waiblingen, 02.01.2020
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

pentru

) Hoffmion

Dr. Jurgen Hoffmann, Sef serviciu date,
prevederi si autorizare produse

23. Specificatii tehnice

RMI 422.1, RMI 422.1 P, RMI 422.1 PC:

Numar de identificare
serie 6301

Sistem de cosire Mecanism de

cosire cu

raspandire
Dispozitiv de taiere Suport cutit
Latime de taiere 20 cm

0478 131 9657 A - RO

RMI 422.1, RMI 422.1 P, RMI 422.1 PC:
Turatie dispozitiv de
taiere

Tip acumulator

Tensiune acumulator
Uce 18,5V

Tnaltime de tiiere 20-60 mm
Clasa de protectie [
Grad de protectie IPX4

Conform directivei 2006/42/EC
si standardului EN 50636-2-107:

Nivel de putere
acustica masurat
Lwa 60 dB(A)

4450 rot/min
Litiu-ion

Incertitudine Kyya 2 dB(A)
Lwa + Kwa 62 dB(A)
Nivel de presiune

acustica Loa 52 dB(A)
Incertitudine Kpa 2 dB(A)
Lungime 60 cm
Latime 43 cm
Tn&ltime 27 cm
RMI 422.1:

Putere 60 W
Denumire

acumulator AAI 50
Energie acumulator 42 Wh
Capacitate

acumulator 1,9 Ah
Greutate 9 kg
RMI 422.1 P:

Putere 60 W
Denumire

acumulator AAI 100
Energie acumulator 83 Wh
Capacitate

acumulator 3,8 Ah

RMI 422.1 P:
Greutate

RMI 422.1 PC:
Putere

Denumire
acumulator

Energie acumulator

Capacitate
acumulator

Greutate

Telefonie mobila:

Benzi de frecventa
acceptate:

Putere maxima radiata:

E-GSM-900:

DCS-1800:

10 kg

60 W

AAl 100
83 Wh

3,8 Ah
10 kg

E-GSM-900 si
DCS-1800

880 - 915 MHz:

33,0 dBm
1710 -
1785 MHz:
30,0 dBm

Post de andocare ADO 401.1:

Tensiune Ucc
Clasa de protectie
Grad de protectie
Greutate

27V
1]

IPX4
3 kg

Fir de delimitare si bucla de detectie:

Domeniul de
frecventa:

Intensitate maxima a
campului

Alimentator de retea:

Tensiune de retea
Uca
Frecventa

1,0 kHz - 90 kHz

<72 pA/m

OWA-60E-27
2,23 A
100-240 V

50/60 Hz
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Alimentator de retea:
Tensiune continua

Uce 27V
Clasa de protectie Il
Grad de protectie P67

Transportul acumulatorilor STIHL:

Acumulatorii STIHL indeplinesc conditiile
din manualul UN ST/SG/AC.10/11/Rev.5
partea lll, subcapitolul 38.3.

Utilizatorul poate transporta pe cale rutiera
acesti acumulatori STIHL la locul de
utilizare a aparatului, fara restrictii
suplimentare.

In cazul transportului aerian sau maritim,
se vor respecta prevederile nationale
specifice.

Pentru alte indicatii privind transportul, a
se vedea http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

REACH:

REACH este o ordonanta CE pentru
fnregistrarea, clasificarea si autorizarea
substantelor chimice. Pentru informatii
privind indeplinirea ordonantei REACH
(CE) nr. 1907/2006, a se vedea
www.stihl.com/reach

24. Mesaje

Mesajele informeaza asupra
erorilor, defectelor si recomandarilor |I|
active. Ele sunt afisate intr-o

fereastra de dialog si, dupa apasarea
tastei OK, pot fi apelate in meniul ,Mai mult
- Informatii -Mesaje”. (= 11.17)

Recomandarile si mesajele active apar si
in indicatorul de stare. (= 11.2)
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Tn detaliile mesajului pot fi apelate codul
mesajului, momentul aparitiei, prioritatea
si frecventa de aparitie.

— Recomandarile au prioritatea
~-Redusa” sau ,Info”; ele apar in
indicatorul de stare alternativ cu textul
JMOWR® pregatit de lucru”.

Robotul de tuns iarba poate fi pus in
continuare in functiune, regimul
automat functioneaza in continuare.

— Defectiunile au prioritatea ,,Medie” @
si necesita o actiune a
utilizatorului.
Robotul de tuns iarba poate fi pus in
continuare in functiune, regimul
automat functioneaza in continuare.

— La defecte cu prioritatea ,Mare”,
pe afisaj apare textul ,Contactati
distrib. autorizat”.

Robotul de tuns iarba poate fi repus in
functiune numai dupa remedierea
defectiunii de catre distribuitorul
autorizat STIHL.

o | Daca, in pofida remediului propus,
1 | un mesaj rdmane activ, se va apela
la distribuitorul autorizat STIHL.

Defectele care pot fi remediate
numai de un distribuitor autorizat
STIHL nu sunt listate in cele ce
urmeaza. Daca apare un astfel de
defect, se va transmite
distribuitorului autorizat codul de
eroare din 4 cifre si textul de
eroare.

RMI 422 PC:

Mesajele care afecteaza regimul
normal se transmit si catre
aplicatie. (= 10.)

o

Dupa expedierea mesajului, robotul
de tuns iarba trece in Standby si
dezactiveaza traficul pe telefonia
mobila pentru a proteja
acumulatorul.

Mesaj:
0001 — date actualizate
Pentru deblocare se apasa OK

Cauza posibila:

— S-a efectuat actualizarea softului din
aparat

— Pierdere de tensiune

— Eroare de software, respectiv de
hardware

Remediu:

— Dupa apasarea tastei OK robotul
functioneaza cu setarile anterioare — se
verifica si se corecteaza setdrile (data,
ora, planul de cosire)

Mesaj:
0100 — Descarcare acumulat.
Incarcati acumulatorul

Cauza posibila:

— Tensiunea acumulatorului este prea
mica

Remediu:

— Se aduce robotul la postul de andocare
pentru a incarca acumulatorul (= 15.7)
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Mesaj:
0180 — Temperatura prea redusa
placa principala

Cauza posibila:
— Temperatura din interiorul robotului
este prea mica

Remediu:
— Se lasa robotul de tuns iarba sa se
incalzeasca

Mesaj:
0185 — Temperatura prea ridicata
placa comanda deplasare

Cauza posibila:
— Temperatura din interiorul robotului de
tuns iarba este prea mare

Remediu:
— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba

Mesaj:
0302 — Defect motor de action.
Domeniu de temperatura depasit

Cauza posibila:
— Temperatura din motorul de actionare
stanga este prea mare

Remediu:
— Selasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba

Mesaj:
0181 — Temperatura ridicata
placa principala

Cauza posibila:
— Temperatura din interiorul robotului
este prea mare

Remediu:
— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba

Mesaj:
0186 — Temperatura redusa
acumulator

Cauza posibila:
— Temperatura acumulatorului prea
redusa

Remediu:
— Se lasa robotul de tuns iarba sa se
incalzeasca

Mesaj:
0183 — Temperatura prea ridicata
Placa comanda incarcare

Cauza posibila:
— Temperatura din interiorul robotului
este prea mare

Remediu:
— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba
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Mesaj:
0187 — Temperatura ridicata
acumulator

Cauza posibila:
— Temperatura acumulatorului prea
ridicata

Remediu:

— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns

iarba

Mesaj:
0305 — Defect motor action.
Roata stanga blocata

Cauza posibila:
— Suprasarcina la roata stanga de
actionare

Remediu:

— Se curata robotul de tuns iarba (=> 16.2)

— Se indeparteaza denivelarile (gauri,
adancituri) din suprafata de cosit

Mesaj:
0402 — Defect motor action.
Domeniu de temperatura depasit

Cauza posibila:
— Temperatura din motorul de actionare
dreapta este prea mare

Remediu:
— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba
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Mesaj:
0405 — Defect motor action.
Rota dreapta blocata

Cauza posibila:
— Suprasarcina la roata de actionare
dreapta

Remediu:

— Se curata robotul de tuns iarba (= 16.2)

— Se indeparteaza denivelarile (gauri,
adancituri) din suprafata de cosit

Mesaj:
0502 — Eroare motor tundere
Domeniu de temperatura depasit

Cauza posibila:
— Temperatura din motorul de tundere
este prea mare

Remediu:
— Se lasa sa se raceasca robotul de tuns
iarba

Mesaj:
0505 — Defect motor tundere
Suprasarcina la motorul de tundere

Cauza posibila:

— Murdarie intre discul de antrenare si
carcasa mecanismului de tundere

— Motorul de tundere nu poate fi pornit

— Suprasarcina la motorul de tundere

Remediu:

— Se curatda mecanismul de cosire si
cutitul (=> 16.2)
Se curata discul de antrenare (= 16.6)

— Se regleaza o inaltime mai mare de
taiere (= 9.5)

— Se indeparteaza denivelarile (gauri,
adancituri) din suprafata de cosit
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Mesaj:
0701 — Temperatura acumulator
Depasire domeniu temperatura

Cauza posibila:
— Temperatura din acumulator este prea
mica, respectiv prea mare

Remediu:

— Se asteapta sa se incalzeasca,
respectiv sa se raceasca robotul de
tuns iarba — se va respecta domeniul
admis de temperatura al acumulatorului
(= 6.4)

Mesaj:
0703 — Descarcare acumulator
Tensiune acumulator prea redusa

Cauza posibila:

— Tensiunea acumulatorului este prea
mica

Remediu:

— Se aduce robotul la postul de andocare
pentru a incarca acumulatorul (= 15.7)

Mesaj:
0704 — Descarcare acumulator
Tensiune acumulator prea redusa

Cauza posibila:

— Tensiunea acumulatorului este prea
mica

Remediu:

— Se aduce robotul la postul de andocare
pentru a incarca acumulatorul (= 15.7)

Mesaj:
jOOO — Rasturnare
Inclinatia admisa depasita

Cauza posibila:
— Senzorul de inclinare a detectat o
rasturnare

Remediu:

— Se asaza robotul pe roti, se verifica
lipsa deteriorarilor si se confirma
mesajul cu OK

Mesaj:
1010 — IMOW® ridicat
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:
— Robotul de tuns iarba a fost ridicat de
capota

Remediu:
— Se verifica mobilitatea capotei si se
confirma mesajul cu OK

Mesaj:

1030 — Defect capota
Se controleaza capota
Apoi se apasa OK

Cauza posibila:
— Nicio capota detectata

Remediu:

— Se controleaza capota (mobilitatea,
fixarea buna) si se confirma mesajul cu
OK

Mesaj:

1105 — Clapeta deschisa

Operatie anulata

Cauza posibila:

— Clapeta deschisa in timpul regimului
automat
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— Clapeta deschisa in timpul parcurgerii
automate a marginii

Remediu:
— Se inchide clapeta (= 15.2)

Mesaj:

1120 — Capota blocata
Se controleaza capota
Apoi se apasa OK

Cauza posibila:
— S-a detectat o coliziune permanenta

Remediu:

— Se elibereaza robotul de tuns iarba;
daca este necesar, se inlatura
obstacolul, respectiv se modifica
traseul firului de delimitare — apoi se
confirma mesajul cu OK

— Se verifica mobilitatea capotei si se
confirma mesajul cu OK

Mesaj:
1125 — Indepartati obstacolul
Verificati asezarea firului

Cauza posibila:
— Firul de delimitare amplasat imprecis

Remediu:

— Se verifica amplasarea firului de
delimitare; se controleaza distantele cu
iIMOW® Ruler (= 12.5)

Mesaj:

1130 — Blocat

Eliberati IMOW®

Apoi apasati OK

Cauza posibila:

— Robotul de tuns iarba este intepenit
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— Rotile de actionare se rotesc

Remediu:

— Se elibereaza robotul de tuns iarba, se
Tnlatura deniveldrile din suprafata de
tundere respectiv se modifica traseul
firului de delimitare — apoi se confirma
mesajul cu OK

— Se curata rotile de actionare; daca este
necesar, se Tmpiedica functionarea pe
ploaie — apoi se confirma mesajul cu
OK (= 11.10)

Mesaj:
1135 — Plasare
iIMOWR® 1in afara suprafetei de cosit

Cauza posibila:
— Robotul de tuns iarba este in afara
suprafetei de cosit

Remediu:
— Se aduce robotul de tuns iarba in
suprafata de cosit

Mesaj:
1140 — Prea abrupt
Se verifica amplasarea firului

Cauza posibila:
— RMI 422:
Senzorul de inclinatie a detectat o
inclinatie a pantei mai mare de 35%
— RMI 422 P:
Senzorul de inclinatie a detectat o
inclinatie a pantei mai mare de 40%

Remediu:

— RMI 422:
Se modifica traseul firului de delimitare;
suprafetele de gazon cu o inclinatie a
pantei mai mare de 35% se exclud din
zona de delimitare

— RMI 422 P:
Se modifica traseul firului de delimitare;
suprafetele de gazon cu o inclinatie a
pantei mai mare de 40% se exclud din
zona de delimitare

Mesaj:
1170 — Lipsa semnal
Porniti postul de andocare

Cauza posibila:

— Postul de andocare este oprit.

— Semnalul de fir nu se mai
receptioneaza in timpul functionarii

— Robotul de tuns iarba este in afara
suprafetei de cosit

— Postul de andocare, respectiv
componente electronice au fost
nlocuite

Remediu:

— Porniti postul de andocare si dati
comanda de cosire.

— Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare

— Se verifica LED-ul de la postul de
andocare — LED-ul rosu trebuie sa fie
aprins permanent in timpul functionarii
(= 13.1)

— Se aduce robotul de tuns iarba in
suprafata de cosit

— Se cupleaza robotul de tuns iarba cu
postul de andocare (= 9.11)

Mesaj:

1180 — Andocare iIMOW®

Andocare automata

imposibila

Cauza posibila:

— Postul de andocare nu a fost gasit
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— S-ainstalat gresit un inceput, respectiv
un sfarsit de drum.

Remediu:

— Se verifica LED-ul de la postul de
andocare; dacad este necesar, se
porneste postul de andocare (= 13.1)

— Se verifica andocarea (= 15.6)

— Se verifica intrarea si iesirea in forma
de palnie dintr-un drum (= 12.11)

Mesaj:
1190 — Eroare de andocare
Post de andocare ocupat

Cauza posibila:
— Postul de andocare este ocupat de un
al doilea robot

Remediu:

— Se andocheaza robotul de tuns iarba
cand postul de andocare devine din nou
liber

Mesaj:
1200 — Defect motor tundere
Pornire motor tundere de 5 ori nereusita

Cauza posibila:

— Murdarie intre discul de antrenare si
carcasa mecanismului de tundere

— Motorul de tundere nu poate fi pornit

— Suprasarcina la motorul de tundere

Remediu:

— Se curatda mecanismul de cosire si
cutitul (=> 16.2)
Se curata discul de antrenare (= 16.6)

— Se regleaza o inadltime mai mare de
taiere (= 9.5)

— Se indeparteaza denivelarile (gauri,
adancituri) din suprafata de cosit
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Mesaj:
1210 — Defect motor de action.
Roata blocata

Cauza posibila:
— Suprasarcina la o roata de actionare

Remediu:

— Se curata robotul de tuns iarba (= 16.2)

— Se Indeparteaza denivelarile (gauri,
adancituri) din suprafata de cosit

Mesaj:
1220 — Ploaie detectata
Tundere intrerupta

Cauza posibila:
— Operatia de tundere s-a intrerupt,
respectiv nu a inceput din cauza ploii

Remediu:

— Nu este necesara nicio actiune; daca
este necesar, se seteaza senzorul de
ploaie (= 11.11)

Mesaj:
1230 — Eroare andocare
Andocare iIMOW®

Cauza posibila:
— Postul de andocare s-a gasit dar
andocarea automata nu este posibila

Remediu:

— Se verifica andocarea; daca este
necesar, robotul se andocheaza
manual (= 15.6)

— Se verifica firul de delimitare — se va
avea in vedere traseul corect din zona
postului de andocare (= 9.9)

Mesaj:
2000 — Problema cu semnalul
Andocare iIMOW®

Cauza posibila:
— Semnal fir eronat; necesar un acord fin
Remediu:

— Se aduce robotul la postul de andocare
— apoi se apasa OK

Mesaj:
2020 — Recomandare
Service anual prin distribuitor

Cauza posibila:
— Se recomanda o operatie de service la
aparat

Masuri de remediere:

— Se apeleaza la distribuitorul autorizat
STIHL pentru operatiile anuale de
service

Mesaj:

2030 — Acumulator

Durata de viata admisa atinsa

Cauza posibila:

— Este necesara inlocuirea
acumulatorului

Masuri de remediere:
— Se apeleaza la distribuitorul autorizat
STIHL pentru inlocuirea acumulatorului
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Mesaj:
2031 — Eroare de incarcare
Se controleaza contactele de incarcare

Cauza posibila:
— Procesul de incarcare nu poate fi pornit

Remediu:

— Se controleaza contactele de incarcare
la postul de andocare si la robotul de
tuns iarba si, daca este necesar, se
curata; apoi se confirma mesajul cu OK

Mesaj:
2032 — Temper. acumulator
Depasire domeniu temperatura

Cauza posibila:

— Temperatura din acumulator este prea
mica, respectiv prea mare, in timpul
procesului de incarcare

Remediu:

— Se asteapta sa se incalzeasca,
respectiv sa se raceasca robotul de
tuns iarba — se va respecta domeniul
admis de temperatura al acumulatorului

Mesaj:
2040 — Temperatura acumulator
Depasire domeniu temperatura

Cauza posibila:

— Temperatura din acumulator este prea
mica, respectiv prea mare la pornirea in
regim de tundere

Remediu:

— Se asteapta sa se incalzeasca,
respectiv sa se raceasca robotul de
tuns iarba — se va respecta domeniul
admis de temperatura al acumulatorului
(= 6.4)
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Mesaj:
2050 — Adaptarea tundere
Prelungire timpi activi

Cauza posibila:

— Timpii activi au fost scurtati/stersi,
respectiv durata de cosire s-a prelungit
— timpii activi memorati nu sunt
suficienti pentru operatiile de tundere
necesare

Remediu:

— Se prelungesc timpii activi, (= 11.7)
respectiv se reduce durata de cosire
(= 11.7)

Mesaj:
2060 — Tunderea terminata
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:
— Tunderea in suprafata auxiliara
terminata cu succes

Remediu:

— Se aduce robotul de tuns iarba in
suprafata de cosit si se andocheaza
pentru ncarcarea acumulatorului
(= 15.6)

Mesaj:
2070 — Semnal GPS
Lipsa receptie la margine

Cauza posibila:
— Toata marginea suprafetei de cosit se
afla intr-o zona de tacere radio

Masuri de remediere:

— Se repeta parcurgerea marginii
(= 11.13)

— Se contacteaza distribuitorul autorizat
STIHL pentru o diagnoza detaliata

Mesaj:
2071 — Semnal GPS
Lipsa receptie la punctul de start 1

Cauza posibila:
— Punctul de start 1 este intr-o zona
ecranata

Remediu:
— Se modifica pozitia punctului de start 1
(= 11.14)

Mesaj:
2072 — Semnal GPS
Lipsa receptie la punctul de start 2

Cauza posibila:
— Punctul de start 2 este intr-o zona
ecranata

Remediu:
— Se modifica pozitia punctului de start 2
(= 11.14)

Mesaj:

2073 — Semnal GPS

Lipsa receptie la punctul de start 3

Cauza posibila:

— Punctul de start 3 este intr-o zona
ecranata

Remediu:
— Se modifica pozitia punctului de start 3
(= 11.14)
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Mesaj:
2074 — Semnal GPS
Lipsa receptie la punctul de start 4

Cauza posibila:
— Punctul de start 4 este intr-o zona
ecranata

Remediu:
— Se modifica pozitia punctului de start 4
(= 11.14)

Mesaj:

2075 — Semnal GPS

Lipsa receptie in zona dorita
Cauza posibila:

— Zona doritd este ecranata

Remediu:
— Se redefineste zona dorita (= 10.)

Mesaj:
2076 — Semnal GPS
Zona dorita nu a fost gasita

Cauza posibila:
— Zona dorita nu s-a putut gasi la
deplasarea pe margine

Remediu:

— Se redefineste zona dorita. Se va avea
n vedere ca zona dorita si firul de
delimitare sa se intersecteze (= 10.)

Mesaj:

2077 — Zona dorita

Zona dorita in afara zonei de domiciliu

Cauza posibila:

— Zona dorita se afla in afara zonei de
domiciliu memorata

Remediu:
— Se redefineste zona dorita (= 10.)
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Mesaj:
2090 — Modul radio
Contactati distrib. autorizat

Cauza posibila:
— Comunicatia cu modulul radio
perturbata

Masuri de remediere:

— Nu este necesara nicio actiune; daca
este necesar, Firmware se actualizeaza
automat

— Daca problema persista, se
contacteaza distribuitorul autorizat
STIHL

Mesaj:

2100 — Protectie GPS
Parasire domeniu de acasa
Aparat blocat

Cauza posibila:
— Robotul de tuns iarba a fost indepartat
din zona de acasa

Remediu:

— Se readuce robotul de tuns iarba in
zona de acasa si se introduce codul
PIN (= 5.9)

Mesaj:

2110 — Protectie GPS
Loc nou de amplasare
Necesita reinstalarea

Cauza posibila:

— Robotul de tuns iarba a fost pus in
functiune pe o alta suprafata de
tundere. Semnalul firului celui de al
doilea post de andocare este deja
memorat.

Remediu:
— Se efectueaza reinstalarea (= 11.13)

Mesaj:

2400 — iIMOWR® a fost resetat cu succes la

setarile din fabrica

Cauza posibila:

— Robotul de tuns iarba a fost resetat la
setarile din fabrica

Remediu:
— Se confirma mesajul cu OK

Mesaj:
4000 — Eroare de tensiune
Tensiune acumulator peste sau sub limita

Cauza posibila:

— Tensiune la acumulator peste sau sub
limita

Remediu:

— Nu este necesara nicio actiune; daca
este necesar, Firmware se actualizeaza
automat

— Daca problema persista, se
contacteaza distribuitorul autorizat
STIHL

Mesaj:
4001 — Defect acumulator
Depasire domeniul de temperatura

Cauza posibila:

— Temperatura din acumulator, respectiv
din interiorul aparatului este prea mica,
respectiv prea mare

Remediu:

— Se asteapta sa se incalzeasca,
respectiv sa se raceasca robotul de
tuns iarba — se va respecta domeniul
admis de temperatura al acumulatorului
(= 6.4)
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Mesaj:
4002 — Rasturnare
a se vedea mesajul 1000

Mesaj:

4003 — Capota ridicata
Se controleaza capota
Apoi se apasa OK
Cauza posibila:

— Capota a fost ridicata.
Remediu:

— Se controleaza capota si se confirma
mesajul cu OK.

Mesaj:
4004 — Roata infranata prea mult timp
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:
— Eroare in derularea programului
— Amplasare incorecta a firului

— Obstacole in calea firului de delimitare

Remediu:

— Se confirma mesajul cu OK

— Se verifica amplasarea firului, cu
ajutorul IMOW® Ruler, in special in
zonele de la colturi. (= 12.5)

— Se inlatura obstacolele

Mesaj:
4005 — Cutit infranat prea mult timp
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:

— Eroare in derularea programului

— Intrerupere semnal (de ex. din cauza
unei caderi de tensiune) Tn timpul
regimului automat de tundere

Remediu:
— Se confirma mesajul cu OK
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— Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare — LED-ul rosu
trebuie sa fie aprins permanent in
timpul functionarii, apoi se apasa tasta
OK (= 13.1)

Mesaj: A
4006 — Operatie Incarcare intrerupta
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:

— Eroare in derularea programului

— Intrerupere alimentare electrica in
timpul operatiei de incarcare

— Se robotul a iesit din postul de
andocare

Remediu:

— Se confirma mesajul cu OK

— Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare. Daca robotul de
tuns iarba este andocat, LED-ul de
lucru de pe postul de andocare trebuie
sa clipeasca lent. (= 13.1)

— Se verifica pozitia corecta a postului de
andocare (= 9.1)

Mesaj:
4008 — Contact unitate de comanda defect
Pentru deblocare apasati OK

Cauza posibila:
— Consola de comanda introdusa incorect
Remediu:

— Se introduce consola de comanda
— Se confirma mesajul cu OK

Mesaj:
4009 — Pentru deblocare
apasati OK

Cauza posibila:
— Capota deplasata

Remediu:

— Se verifica pozitia capotei.

— Se verifica mobilitatea capotei si
eventual se curata suportii capotei

— Se confirma mesajul cu OK

Mesaj:

4016 — Abatere senzor tasta STOP
Pentru deblocare apasati OK
Cauza posibila:

— Eroare in derularea programului

Remediu:
— Se confirma mesajul cu OK

Mesaj:

4027 — Tasta STOP actionata
Pentru deblocare apasati OK
Cauza posibila:

— Tasta STOP a fost actionata

Remediu:
— Se confirma mesajul cu OK

25. Identificarea cauzelor

defectiunilor

Asistenta si ajutor pentru aplicatie

Asistenta si ajutor se pot obtine de la un
distribuitor autorizat STIHL.

Posibilitatile de contact si alte informatii se

pot gasi la https://support.stihl.com/ sau
https://www.stihl.com/.
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% apelati eventual la un distribuitor
autorizat; STIHL recomanda
distribuitorii autorizati STIHL.

Defectiune:
Robotul de tuns iarba lucreaza la o ora
eronata

Cauza posibila:

— Ora si data sunt setate gresit

— Timpii activi sunt setati gresit

— Aparatul a fost pus in functiune de
persoane neautorizate

Remediu:

— Se seteaza ora si data (= 11.10)

— Se seteaza timpii activi (® 11.7)

— Se seteaza treapta de siguranta
,Medie” sau ,Mare” (= 11.15)

Defectiune:
Robotul de tuns iarba nu lucreaza pe
perioada unui timp activ

Cauza posibila:

— Acumulatorul se incarca

— Sistemul automat este oprit

— Timpul activ este dezactivat

— Ploaie detectata

— Daca este activat planul de tundere tip
,Dinamic”: S-a atins durata
saptdmanala de cosire; nu mai este
necesara alta operatie de tundere in
aceasta saptamana

— Un mesaj este activ

— Clapeta este deschisa sau nu exista

— Postul de andocare nu este conectat la
reteaua electrica

— Domeniul de temperatura admis este
depasit

— Intrerupere a alimentarii electrice

Remediu:
— Se lasa acumulatorul sa termine
incarcarea (= 15.7)
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— Se activeaza sistemul automat (=> 11.7)
— Se deblocheaza timpul activ (= 11.7)
— Setarea senzorului de ploaie (= 11.11)
— Nu este necesara alta actiune; fazele
de tundere se repartizeaza automat in
planul de tundere tip ,Dinamic’pe
durata unei saptamani — daca este
necesar, se porneste operatia de
tundere cu comanda ,,Start” (= 11.5)

— Se remediaza defectiunea afisata si se
confirma mesajul cu OK (= 24.)

— Se inchide clapeta (= 15.2)

— Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare (= 9.3)

— Se asteapta sa se incalzeasca,
respectiv sa se raceasca robotul de
tuns iarba — domeniul normal de
temperatura pentru functionarea
robotului de tuns iarba: +5°C pana la
+40°C. Distribuitorul poate pune la
dispozitie informatii detaliate. %

— Se verifica alimentarea electrica. Daca,
dupa o verificare periodica, robotul de
tuns iarba recunoaste din nou un
semnal de fir, el isi reia operatia de
tundere intrerupta. Din acest motiv, pot
trece mai multe minute pana ce regimul
de tundere este reluat automat dupa
intreruperea alimentarii electrice.
Distantele dintre verificarile individuale
periodice devin cu atat mai mari cu cat
intreruperea alimentarii electrice
dureaza mai mult.

Defectiune:

Robotul de tuns iarba nu functioneaza

dupa apelarea meniului ,,Start”

Cauza posibila:

— Tncarcarea acumulatorului este
insuficienta

— Ploaie detectata

— Clapeta nu este inchisa sau nu exista

— Un mesaj este activ

— La postul de andocare s-a activat
chemarea acasa

Remediu:

— Se incarca acumulatorul (= 15.7)

— Setarea senzorului de ploaie (= 11.11)

— Se inchide clapeta (= 15.2)

— Se remediaza defectiunea afisata si se
confirma mesajul cu OK (= 24.)

— Se termina chemarea acasa, respectiv
se executa din nou comanda dupa
andocare

Defectiune:
Robotul de tuns iarba nu functioneaza si
pe ecran nu este afisat nimic

Cauza posibila:
— Aparatul este in Standby
— Acumulator defect

Remediu:

— Se apasa orice tasta pentru activarea
robotului — apare ecranul de stare
(= 11.2)

— Se inlocuieste acumulatorul (%)

Defectiune:
Robotul de tuns iarba este zgomotos si
vibreaza

Cauza posibila:

— Cutitul este deteriorat

— Mecanismul de cosire este foarte
murdar

Remediu:
— Se inlocuieste cutitul — se Tnlatura
obstacolele de pe gazon (= 16.4), (%)
— Se curata mecanismul de cosire
(= 16.2)
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Defectiune:
Rezultat defectuos al raspandirii, respectiv
tunderii

Cauza posibila:

— TInaltimea gazonului este prea mare in
raport cu inadltimea de tundere

— Gazonul este foarte ud

— Cultitul este tocit sau uzat

— Timpii activi sunt insuficienti, durata de
cosire este prea scurta

— Marimea suprafetei de tundere este
setata incorect

— Suprafata de cosit are un gazon foarte
fnalt

— Perioade lungi cu ploaie

Remediu:

— Se regleaza inaltimea de taiere (= 9.5)

— Se seteaza senzorul de ploaie
(= 11.11)

Se decaleaza timpii activi (= 11.7)

— Se inlocuieste cutitul (= 16.4), (%)

— Se prelungesc, respectiv se
completeaza timpii activi (=> 11.7)

Se prelungeste durata de cosire
(= 11.7)

— Se creeaza un nou plan de tundere
(= 11.7)

— Pentru un rezultat curat al tunderii,
robotul de tuns iarba are nevoie, in
functie de marimea suprafetei de cosit,
de pana la 2 saptamani

— Se permite tunderea pe timp de ploaie
(= 11.11)

Se prelungesc timpii activi (=> 11.7)

Defectiune:
Textul afisajului este intr-o limba straina

Cauza posibila:
— S-a modificat setarea limbii

Remediu:
— Se seteaza limba (= 9.7)
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Defectiune:
In suprafata de cosit apar locuri maro
(pamant)

Cauza posibila:

— Durata de cosire este prea lunga in
raport cu suprafata de cosit

— Firul de delimitare a fost amplasat cu
raze prea stranse

— Marimea suprafetei de tundere este
setata incorect

Remediu:

— Se reduce durata de cosire (= 11.7)

— Se corecteaza traseul firului de
delimitare (= 12.)

— Se creeaza un nou plan de tundere
(= 11.7)

Defectiune:
Operatiile de tundere sunt semnificativ mai
scurte ca in mod uzual

Cauza posibila:

— larba este foarte inalta sau foarte uda

— Aparatul (mecanismul de cosire, rotile
de actionare) este foarte murdar

— Acumulatorul este la sfarsitul duratei
sale de viata

Remediu:

— Se regleaza inaltimea de taiere (= 9.5)
Se seteaza senzorul de ploaie
(= 11.11)

Se decaleaza timpii activi (= 11.7)

— Se curata aparatul (= 16.2)

— Se inlocuieste acumulatorul — se va
avea in vedere o recomandare
corespunzatoare de pe afisaj (%),

(= 24.)

Defectiune:

Robotul de tuns iarba este andocat dar

acumulatorul nu se incarca

Cauza posibila:

— Incéarcarea acumulatorului nu este
necesara

— Postul de andocare nu este conectat la
reteaua electrica

— Andocare defectuoasa

— Contactele de Tncarcare sunt corodate

— Aparatul este in Standby

Remediu:

— Nu este necesara nicio actiune —
incarcarea acumulatorului se face
automat dupa ce tensiunea scade sub o
anumita valoare.

— Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare (= 9.8)

— Se plaseaza robotul in suprafata de
cosit si se trimite la postul de andocare
(= 11.6); cu aceasta ocazie se verifica
andocarea corecta — daca este
necesar, se corecteaza pozitia postului
de andocare (= 9.1)

— Se inlocuiesc contactele de incarcare
(X)

— Se apasa oricare tasta pentru activarea
robotului - apare ecranul de stare
(= 11.2)

Defectiune:
Andocarea nu functioneaza

Cauza posibila:

— Denivelari in zona de intrare a postului
de andocare

— Roti de actionare, respectiv placa de
baza, murdare

— Firul de delimitare este amplasat gresit
in zona postului de andocare
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— Capetele firului de delimitare nu sunt
scurtate

Remediu:

— Se inlatura denivelarile din zona de
intrare (= 9.1)

— Se curata rotile de antrenare si placa de
baza a postului de andocare (= 16.2)

— Se amplaseaza din nou firul de
delimitare — se va avea n vedere
traseul corect din zona postului de
andocare (= 9.9)

— Se scurteaza firul de delimitare conform
descrierii si se amplaseaza fara rezerve
de fir — capetele iesite in afara nu se
infasoara (= 9.10)

Defectiune:

Robotul de tuns iarba trece prin fata
postului de andocare sau se andocheaza
oblic

Cauza posibila:

— Semnalul de fir este perturbat de
influente din mediul inconjurator

— Firul de delimitare este amplasat gresit
n zona postului de andocare

Remediu:

— Se cupleaza din nou robotul de tuns
iarba cu postul de andocare — se va
avea in vedere ca, la cuplare, robotul sa
stea drept in postul de andocare
(= 9.11)

— Se amplaseaza din nou firul de
delimitare — se va avea n vedere
traseul corect din zona postului de
andocare (= 9.9)

Se controleaza conectarea corecta a
capetelor firului de delimitare la postul
de andocare (= 9.10)
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Defectiune:
Robotul de tuns iarba a trecut peste firul de
delimitare

Cauza posibila:

— Firul de delimitare este amplasat gresit,
distantele nu corespund

— Suprafata de cosit are o panta prea
mare

— Campuri electromagnetice
perturbatoare influenteaza robotul

Remediu:

— Se verifica amplasarea firului de
delimitare (= 11.13); se controleaza
distantele cu IMOW® Ruler (= 12.5)

— Se verifica amplasarea firului de
delimitare, se blocheaza zonele cu
panta prea mare (= 11.13)

— Se contacteaza distribuitorul autorizat
STIHL (%)

Defectiune:
Robotul de tuns iarba se blocheaza
frecvent

Cauza posibila:

— Tnaltimea de tiiere este prea mici

— Rotile de actionare sunt murdare

— Adancituri, obstacole in suprafata de
cosit

Remediu:
— Se mareste Tnaltimea de tdiere (= 9.5)
— Se curata rotile de actionare (= 16.2)
— Se umplu gaurile din suprafata de cosit,
se instaleaza zone de blocare in jurul
obstacolelor, cum ar fi radacini
aparente, se inlatura obstacolele
(= 9.9)

Defectiune:
Senzorul de ciocnire nu se activeaza cand
robotul de tuns iarba loveste un obstacol

Cauza posibila:

— Obstacol de inaltime redusa (inadltime
mai mica de 8 cm)

— Obstacolul nu este fixat rigid pe teren —
de exemplu fructe cazute sau o minge
de tenis

Remediu:

— Se inlatura obstacolul sau se exclude
printr-o suprafata interzisa (= 12.9)

— Se inlatura obstacolul

Defectiune:
Urme de circulatie la marginea suprafetei
de cosit

Cauza posibila:

— Tundere prea frecventa a marginii

— Durata de cosire prea lunga

— Puncte de pornire in uz

— Acumulatorul se incarca foarte des spre
sfarsitul duratei sale de viata

— Deplasarea decalata acasa (banda
margine) neactivata

Remediu:

— Se opreste tunderea marginii sau se
reduce la o data pe saptamana
(= 11.13)

— Se reduce durata de cosire

— Tn suprafetele de cosire adecvate, toate
operatiile de tundere se pornesc de la
postul de andocare (= 11.14)

— Se inlocuieste acumulatorul — se va
avea in vedere o recomandare
corespunzatoare de pe afisaj (),

(= 24.)

— Se activeaza deplasare decalata acasa

(banda margine) (= 11.13)
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Defectiune:
larba netunsa la marginea suprafetei de
cosit

Cauza posibila:

Tunderea marginii dezactivata

Firul de delimitare amplasat imprecis
larba este in afara razei de actiune a
cutitului

Remediu:

Se tunde marginea o data, respectiv de
doua ori pe saptamana (= 11.13)

Se verifica amplasarea firului de
delimitare (= 11.13); se controleaza
distantele cu IMOW® Ruler (= 12.5)
Zonele netunse se prelucreaza regulat
cu un trimer adecvat de gazon

Defectiune:
Lipsa semnal fir

Cauza posibila:

Postul de andocare este oprit — LED-ul
este stins

Postul de andocare nu este conectat la
reteaua electrica — LED-ul este stins
Firul de delimitare nu este conectat la
postul de andocare — LED-ul rosu
clipeste (=> 13.1)

Firul de delimitare este intrerupt — LED-
ul rosu clipeste (= 13.1)

Robotul de tuns iarba si postul de
andocare nu sunt cuplate

Defectiune a sistemului electronic —
LED-ul clipeste in modul SOS (= 13.1)

Remediu:

Se porneste postul de andocare
(= 13.1)

Se verifica alimentarea electrica a
postului de andocare (= 9.8)

Se conecteaza firul de delimitare la
postul de andocare (= 9.10)
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— Se cauta ruperea de fir (= 16.7), apoi
se repara firul de delimitare cu
conectoare de fir (= 12.16)

— Se cupleaza robotul de tuns iarba cu
postul de andocare (= 9.11)

— Se contacteaza distribuitorul autorizat
(%)

Defectiune:

LED-ul de la postul de andocare clipeste in

sistem SOS

Cauza posibila:

— Lungimea firului de delimitare sub
lungimea minima impusa

— Defectiune a sistemului electronic

Remediu:

— Se instaleaza AKM 100 (%)

— Se contacteaza distribuitorul autorizat
(%)

Defectiune:
Robotul nu receptioneaza niciun semnal
GPS

Cauza posibila:

— Legatura la sateliti tocmai e in curs de
realizare

— 3 sau mai putini sateliti in raza de
actiune

— Aparatul este intr-o zona ecranata

Remediu:

— Nu este necesara alta actiune,
realizarea legaturii poate dura cateva
minute

— Se ocolesc respectiv se inlatura
obstacolele care ecraneaza (de ex.
pomii, copertinele).

Defectiune:
Robotul de tuns iarba nu poate realiza
nicio legatura de telefonie mobila

Cauza posibila:

Zona de tundere se gaseste intr-o zona
de tacere radio
Modulul radio nu este activat

Masuri de remediere:
— Se apeleaza la distribuitorul autorizat

STIHL pentru verificarea modulului
radio (%)

Defectiune:
Robotul de tuns iarba nu poate fi accesat
prin intermediul aplicatiei

Cauza posibila:

Modulul radio este inactiv

Robotul de tuns iarba este in Standby
Lipsa conexiune la internet

Robotul de tuns iarba nu este alocat
adresei de e-mail corecte

Remediu:

Modulul radio se dezactiveaza in timpul
cuplarii, apoi se reactiveaza si robotul
de tuns iarba poate fi din nou accesat
Se activeaza robotul de tuns iarba
printr-o apasare de tasta, se seteaza
modul de energie ,Standard” (= 11.10)
Se conecteaza la internet aparatul pe
care este instalata aplicatia

Se corecteaza adresa de e-mail (= 10.)
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26. Planul de intretinere

26.1 Confirmare de predare

Model:

Numar de serie:

IRl NN EENE

Data: | |l

Urmatoarea operatie de intretinere

Data: | | | |l |
26.2 Confirmare de service 2
Cu ocazia lucrarilor de intretinere, 2

prezentati aceste instructiuni de
utilizare distribuitorului dvs. autorizat
STIHL.

Acesta confirma in rubricile formularului
efectuarea lucrarilor de service.

ﬂ Operatie de service efectuata la
data de

>ﬂ Data urmatoarei operatii de
service
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27. Exemple de instalare

[
J
7
L
N

Suprafata de cosit dreptunghiulara, cu
pom izolat si piscina

Post de andocare:
Pozitia (1) in imediata apropiere a casei

Suprafata interzisa:

Instalare in jurul pomului izolat (3),
plecand de la un traseu de legatura
instalat in unghi drept fata de margine.
Piscina:

Din motive de siguranta (distanta prescrisa
a firului) firul de delimitare (2) se
amplaseaza in jurul piscinei B).
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Distante fir: (= 12.5)

Distanta fata de margine: 28 cm

Distanta pana la suprafata adiacenta,
circulabila (de ex. trotuar) cu o diferenta de
nivel din teren mai mica de +/- 1 cm: 0 cm
in jurul copacului: 28 cm

Distanta fata de suprafata de apa: 100 cm

Programare:
Dupa stabilirea marimii suprafetei de cosit,
nu sunt necesare alte adaptari.

Particularitati:

Zonele netunse din jurul piscinei se cosesc
regulat in mod manual, respectiv cu un
trimer adecvat de gazon.
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Suprafata de cosit in forma de U cu mai Programare:

multi pomi izolati

Post de andocare:
Pozitia (1) in imediata apropiere a casei

Suprafete interzise:

Instalare in jurul pomilor izolati, plecand de
la traseele de legatura instalate in unghi
drept fata de marginea (2), 2 suprafete
interzise sunt legate printr-un traseu de
legatura.

Distante fir: (=> 12.5)

Distanta pana la margine: 28 cm

Distanta pana la suprafata adiacenta,
circulabila (de ex. trotuar) cu o diferenta de
nivel din teren mai mica de +/- 1 cm: 0 cm
Distanta in jurul pomilor: 28 cm
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Dupa stabilirea marimii suprafetei de cosit,
nu sunt necesare alte adaptari.

Particularitati:

Pomul din coltul suprafetei de cosit — zona
din spatele pomului delimitat se
prelucreaza regulat cu un trimer de gazon
adecvat sau se lasa ca pajiste cu iarba
Tnalta.
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Suprafata de cosit impartita in doua parti
printr-un lac si un pom izolat

Post de andocare:
Pozitia (1) in imediata apropiere a casei

Suprafata interzisa:

Instalare n jurul pomului izolat, plecand de
la un traseu de legatura instalat in unghi
drept fata de margine.

Teich:

Din motive de siguranta (distanta prescrisa
a firului) firul de delimitare (2) se
amplaseaza in jurul lacului [B).

Distante fir: (=> 12.5)

Distanta fata de margine: 28 cm

Distanta pana la suprafata adiacenta,
circulabila (de ex. trotuar) cu o diferenta de
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pivel din teren mai mica de +/- 1 cm: 0 cm
In jurul copacului: 28 cm
Distanta fata de suprafata de apa: 100 cm

Drum:
Instalarea unui drum (3). Distanta fir:
22cm (= 12.11)

Bucle de detectie:

Instalarea a doua bucle de detectie (4)
pentru utilizarea functiei de deplasare
decalata acasa.(» 11.13)

Distanta minima de la intrarea pe drum:
2m

Se va respecta distanta minima fata de
colturi. (= 11.13)

Programare:
Se stabileste marimea totala a suprafetei
de cosit, se programeaza 2 puncte de

pornire (5) (in apropierea postului de
andocare si in zona cu multe colturi de la
lac) (= 11.14)

Particularitati:

Zonele netunse, de ex. in jurul lacului, se
tund in mod regulat manual, respectiv se
prelucreaza cu un trimer de gazon
adecvat.
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Suprafata de tundere impartita in doua —
robotul de tuns iarba nu se poate deplasa
independent de la o suprafata de tundere
la alta.

Post de andocare:
Locul de amplasare (1) in imediata
vecinatate a caselor

Suprafete interzise:

Instalare n jurul pomului izolat si n jurul
gradinii de legume (BJ, plecand de la un
traseu de legatura instalat in unghi drept
fata margine.

Distante fir: (= 12.5)

Distanta pana la suprafata adiacenta,
circulabila (de ex. trotuar) cu o diferenta de
nivel din teren mai mica de +/- 1 cm: 0 cm
Distanta fata de obstacole nalte: 28 cm
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Distanta fata de pom: 28 cm
Distanta minima a firului in locurile inguste
n spatele gradinii de legume: 44 cm

Suprafata auxiliara:

Instalarea unei suprafete auxiliare (C),
traseul de legatura (3) se dispune pe
terasa casei intr-un canal de cablu.

Programare:

Se stabileste marimea suprafetei de
tundere (fara suprafata auxiliara), se
programeaza 1 punct de pornire (4) in
locul ingust pentru folosirea functiei de
deplasare decalata acasa (= 11.13) —
frecventa pornirilor 2 din 10 iesiri(=> 11.14)

Particularitati:

Se aduce robotul de tuns iarba in
suprafata auxiliara de mai multe ori pe
saptamana si se activeaza meniul ,Start”.

(= 11.5)

Se urmadreste capacitatea de lucru.

(= 14.4)

Daca este necesar se instaleaza doua
suprafete de tundere cu 2 posturi de
andocare.
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Suprafata de tuns cu post extern de
andocare (1):

Postul de andocare:
Pozitia (1) in imediata apropiere a
garajului [B) si in spatele casei (Al.

Distante fir: (=> 12.5)

Distanta fata de margine: 28 cm

Distanta pana la suprafata adiacenta,
circulabila (de ex. terasa) cu o diferenta de
nivel din teren mai mica de +/- 1 cm: 0 cm
Distanta fata de suprafata de apa: 100 cm

Bucle de detectie:

Instalarea a doua bucle de detectie (2)
pentru utilizarea functiei de deplasare
decalata acasa. (= 11.13)

Distanta minima de la intrarea drumului:
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Se va respecta distanta minima fata de
colturi. (= 12.12)

Programare:

Stabilirea marimii suprafetei de cosit si
stabilirea a cel putin unui punct de pornire
Tn afara drumului spre postul de
andocare.(= 11.14)

Particularitati:

Instalarea unui drum (4) cuintrare in forma
de palnie (3). (= 12.11)

Distanta fir: 22 cm

Drumul (4) duce la postul extern de
andocare (1). La un metru in fata postului
de andocare se mareste distanta firului din
drum la latimea placii de baza (5). (= 9.9)
Se respecta necesarul de spatiu in drum si
langa postul de andocare.
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